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Kapitola 1:  Technické parametre
Bezpecnostné pokyny

Pred instaldciou, prevadzkou, udribou alebo kontrolou sa riadte tymto ndvod na obsluhu. V
tejto prirucke su bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo
"UPOZORNENIE".

Oznacduje potencialne nebezpecnd situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
VAROVANIE Ay , ) . [y : -
moze mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie. Oznacuje
potencidlne nebezpednd situdciu, ktorej, ak sa nedd vyhnut, spdsobi malé alebo stredné
zranenie a poSkodi zariadenie. Tento symbol sa tieZ pouZiva na varovanie pred akymikolvek
bezpecnostnymi operaciami.

Pouzitie pohonu mimo rozsahu Specifikacie Specifikovanej v
technickych $pecifikdcidch moze spbsobit poruchu alebo
poskodenie komponentov pohonu. Vo vynimocnych pripadoch hrozi nebezpecenstvo
prehriatia, riziko vznietenia, poskodenia majetku a zdravia alebo straty na Zivotoch.

AUPOZORNENIE

* POZNAMKA oznaduje potrebnl operéciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica. Pri pouzivani menica frekvencie
dodrZujte tieto pokyny.

VAROVANIE

* InStalovat toto zariadenie méze len osoby na to spdsobilé podla zakona
e Pred instalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.
* Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vietky napajacie kable.
e Pockajte aspon 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e Pouzivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prid AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Bezpecnostné podmienky a ochrana pre IEC aplikacie

*Bezpecnost a ochrana musi byt zabezpecend podla IEC 60364 a podla dalich miestnych
noriem a predpisov pre elektricku instalaciu

Vyrobca strojového zariadenia zabezpedi (plati pre stacionarne zariadenia a ich moduly), aby
nadprudové ochrany na strane siete prerusili obvod do 5 sekdnd.

Statické vyboje na povrchoch alebo rozhraniach, ktoré nie su vSeobecne pristupné (napr.
Koncové koliky alebo konektorové koliky), mézu spdsobit poruchy. Preto pri praci s pohonmi

alebo komponentmi pohonu je potrebné dodrZiavat ochranné opatrenia ESD.
0



Kapitola 1: Technické parametre
Vseobecné zasady bezpecnosti

Menice frekvencie vyuZivaju pre svoju ¢innost aj nebezpecné napatie a ovladaju rotujice
mechanické Casti, ktoré mozu byt nebezpecné. Ochrana priameho kontaktu s PANV (pre
napétie do 60V podla EN61800-5-1) je povolena iba v prepojenych priestoroch a v suchych
vnutornych priestoroch.

Ak tieto podmienky nie su splnené, musia sa vykonat iné ochranné opatrenia proti Grazu
elektrickym prddom, ako je napriklad ochranna izolacia. Kazdy menic frekvencie musi byt v
zdsade uzemneny. PretoZe zvodovy prid menica méze byt vacsi ako 30 mA striedavého
prudu, je potrebné dobré uzemnenie. Minimalna velkost ochranného vodic¢a musi
zodpovedat miestnym bezpecnostnym podmienkam pre zariadenia s vysokymi zvodovymi
pradmi.

ﬁ VAROVANIE Atpllikacie s odrl:|sovaC|mi filtrami sa mo6Zu pripajat len k napajacim
sietam s nulovym bodom.

Namontujte preto frekvenény meni¢ na kovovi montaznu dosku. Montdzna doska nesmie
byt natreta a musi mat dobru elektrickd vodivost. Je prisne zakazané odpojit sa od siete zo
strany motora, ak menic bezi a vystupny prud sa nerovna nule.

Rovnako sa musia dodrZiavat najma vseobecné a regionalne ustanovenia o instalacii a
bezpecnosti pre pracu na zariadeniach s nebezpeénym napatim (EN61800-5-1), ako aj
prislusné ustanovenia tykajuce sa spravneho pouZzivania nastrojov a osobnych ochrannych
prostriedkov (OOP).

A VAROVANIE Vo vdetkych prevadzkovych reZimoch ovladacich zariadeni musi

byt zariadenie na nadzové zastavenie v sulade s EN 60204, IEC
204 (VDE 0113) funkéné. Neschopnost nudzového vypinacieho zariadenia nesmie
viest k nekontrolovanému alebo neurcitému opatovnému spusteniu zariadenia.
Pouzivanie radiovych zariadeni (napr. vysielaciek alebo mobilnych telefénov,) v
bezprostrednej blizkosti zariadenia, mozZe narusit funkciu bezpecnostnych zariadeni.

Tento pristroj zodpovedd nasledujicim normam:

EN 60947-4-2 (Polovodicové regulatory a spustanie striedavych motorov)
EN 60204-1 (Pracovné stroje)

EN 50081-1 (EMC vyZarovanie)

EN 61000-6-2 (Odolnost v priemyselnom prostredi)

Névod na obsluhu a instalaciu nizkonapatového frekvenéného menica série V800
Verzia: v.6.0
Datum revizie: Februdr 2024
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1.0 Popis Stitku

N

2

MODEL: V800-4T0055

INPUT: 3PH 400 V 50 Hz/ 60 Hz
OUTPUT: 3PH400V  13.0A
FREQ. RANGE:0.1a23200Hz 5.5 kW

MODEL: V. 800-4T __ 0055

l— 0055: 5.5 kw

G: konstantny krutiaci moment

P: variabilny krdtiaci moment

25:1PHAC230V

4T: 3 PHAC400V
6T: 3PHACG690V

800: Menic série 800

V:VECTOR
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1.1Technické parametre

Parameter VECTOR V 800
(O]
& Napajacie napitie Rozsah vstupného napatia:  1x 230V AC £10%
) 3x 400V AC +10%
z Frekvencia napdjania | Rozsah frekvencie napajania 47 az 63 Hz
Riadiaci rezim V/F skaldrne riadenie
SFVC vektorové s otvorenym okruhom
Maximalna frekvencia SFVC vektorové riadenie: 0 - 320 Hz
V/F skalarne riadenie:  0-3200 Hz
1-16 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na
zaklade charakteristiky zatazenia.
RozliSenie vstupnej Digitalne nastavenie 0.01 Hz
frekvencie Analdégové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%
Pociatoény krutiaci G typ: 0.5 Hz/150% (SFVC)
moment P typ: 0.5 Hz/100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SFVC)
o | Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC)
Q
° . .
= Prtles.nost riadenia + 5% (SFVC)
= krdtiaceho momentu
'§ G typ: 60s pre 150% menovitého prudu, 3s pre 180%
_('éu Velkost pretaZenia menovitého pradu
S P P typ: 60s pre 120% menovitého pradu, 3s pre 150%
o menovitého prudu.
Zvysenie kratiaceho | Automatické zvysenie krdtiaceho momentu
momentu UZivatelské zvySenie 0.1%-30.0%
EMC filter Integrovany s oznacenim ,,C1“ triedy C1. Bez oznacenia C2
Priamky V/ F krivka
. Viacbodova V/ F krivka
V/F krivka N- napatova V/ F krivka (ndsobok 1.2-napétia, 1.4- napatia,
1.6- napatia, 1.8- napatia, upravena)
V/F separdcia Dva typy: Uplna separdcia; polovi¢na separacia
Linedrna krivka
. Rampa typu S- krivka
Rezimy rampy Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom
0,0-6500,0 s
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Polozka VECTOR V 800
Frekvencia brzdenia: 0,3 Hz az maximalna frekvencia
DC brzdenie Doba brzdenia: 0.0-100.0 s

Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %

Riadenie v JOG rezime
(krokovanie)

JOG frekvencny rozsah: 0.00-50.00 Hz
JOG ¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s

Prednastavenie
pevnych rychlosti

Implementovanych az 16 rychlosti pomocou jednoduchej
funkcie PLC alebo kombinacie koncovych stavov X.

Zabudovany PID
regulator

Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej
slucky.

Automaticka regulacia
napatia AVR

Pri zmene napajacieho napéatia méze automaticky udrziavat
konstantné vystupné napatie.

Ovladac prepétia a
nadmerného prudu

Prud a napatie su automaticky obmedzené pocas chodu,
aby sa zabranilo castému vypinaniu v désledku prepatia a
nadmerného prudu.

Obmedzenie
krutiaceho momentu
a riadenie

Méze automaticky obmedzit kratiaci moment a zabranit
Castej zmene nadprudu pocas chodu.

Bezpeénostna funkcia
STO

Pri aktivovanej funkcii STO menic frekvencie nedodava do
motora energiu.

Standardné funkcie

Rychle obmedzenie
prudu

Pomaha predchadzat ¢astym chybam z dévodu nadprudu
AC motora

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technoldgiou riadenia
prudu vektora s vysokym vykonom.

Casové riadenie

Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minGt

Komunikaény
protokol

MODBUS RTU

Kanal spustacich
prikazov

Podla panelu, riadiacich termindlov, port sériovej
komunikacie je mozné prepinat mnohymi spésobmi

Zdroj frekvencie

10 druhov frekvencii, danych digitdlnym analégovym
napatim, analégovym prudom, impulzom, sériovym
portom, mdze byt prepinany mnohymi spdsobmi

Pomocny zdroj
frekvencie

10 druhov frekvencii, mdZe sa lahko realizovat mikro
nastavenie, frekvencny syntetizator
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Vstup a vystup

Vstupné svorkovnice

6 digitalnych vstupov
2 analdgové vstupy, z ktorych jeden podporuje 0-10 V
vstup a druhy podporuje 0-10 V alebo 4-20 mA vstup.

Vystupné svorkovnice

1 digitalny vystup,
1 reléovy vystup,
1 analdgova vystupna svorka, s vystupom 0 - 20 mA /0-10 V

PTC,PTO, TK

Vstup pre PTC ochranu elektromotora

LED displej

Zobrazuje parametre

Uzamknutie tlacidiel
a vyber funkcii

MozZe blokovat tladidla ¢iastoéne alebo Uplne a definovat
rozsah funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo
nespravnej funkcii.

Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate
vystupnej fazy, ochrana pred nadmernym pridom, ochrana
proti prepatiu, ochrana pod napatim, ochrana proti
prehriatiu a ochrana proti pretazeniu.

EMC (kompatibilita)

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11;IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia;
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia;

InStalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horfavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.

Nadmorska vyska

Pod 1000 metrov n. m. (znizte stuperi zatazenia pri pouZiti
nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C ~ 40 °C (znizte stupen vykonu ak je teplota okolia
medzi 40 °Ca 50 °C)

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vlhkosti, bez kondenzacie
IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°C az + 60°C
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Menovity Menovity Vykon

Typ modelu Velkost | vystupny Max. vstupny pruad vystupny prud motora
vykon (A) (A) (kw)

(kw)
1PH /3PHAC 230V +15%
V 800-250004 | A2S 0.4 5.4 2.4 0.4
V 800-250007 | A2S 0.75 7.2 4.5 0.75
V 800-250015 A2S 15 10 7.0 15
V 800-250022 B2S 2.2 11 10.0 2.2
V 800-250030 B2S 3.0 14 13.0 3.0
V 800-250040 B2S 4.0 17 16.0 4.0
3PH /3PH AC400V +15%

V 800-4T0007 A4T 0.75 3.8 2.5 0.75
V800-4T0011 A4T 11 4.5 3.0 11
V 800-4T0015 AA4T 15 5 3.7 15
V 800-4T0022 A4T 2.2 5.8 5.0 2.2
V 800-4T0030 BAT 3.0 8.0 7.5 3.0
V 800-4T0040 BAT 4.0 10.0 9.0 4.0
V 800-4T0055 BAT 55 15.0 13.0 5.5
V 800-4T0075 B4AT 7.5 19.0 17.5 7.5
V 800-4T0110 C 11 26.0 25.0 11
V 800-4T0150 c 15 35.0 32.0 15
V 800-4T0185 D 18.5 38.0 37.0 18.5
V 800-4T0220 D 22 46.0 45.0 22
V 800-4T0300 D 30 62.0 60.0 30
V 800-4T0370 E 37 76.0 75.0 37
V 800-4T0450 E 45 92.0 90.0 45
V 800-4T0550 F 55 112.0 110.0 55
V 800-4T0750 F 75 155.0 150.0 75
V 800-4T0900 F 90 180.0 176.0 90
V 800-4T1100 F 110 215.0 210.0 110
V 800-4T1320 F 132 260.0 253.0 132
V 800-4T1600 F 160 310.0 300.0 160
V 800-4T2000 G 200 390.0 380.0 200




Kapitola 1: Technické parametre

1.3 Vybrané vykonové elektrické parametre V800

[y Vstupné Vykon Prierez vodica napajania | Odporucané poistky
Pouzity typ vrs 2
menita napétie motora (mm?) IEC 60269 gG
50/60 Hz (kW) *odporucané (A)
V 800-250004 0.4 1.5 6
V 800-250007 1faza 0.75 1.5 10
V 800-250015 1.5 2.5 16
v 800-250022 | 230V 2.2 2.5 25
V 800-250030 3.0 4.0 32
V 800-250040 4.0 4.0 32
V 800-4T0004 0.4 1.5 6
V 800-4T0007 0.75 1.5 6
Vv800-4T0011 1.1 1.5 10
V 800-4T0015 1.5 1.5 10
V 800-4T0022 2.2 1.5 10
V 800-4T0030 3.0 2.5 16
V 800-4T0040 4.0 2.5 16
V 800-4T0055 5.5 2.5 20
V 800-4T0075 7.5 4 32
V 800-4T0110 . 11 4 32
3 fazy
V 800-4T0150 15 6 40
V 800-4T0185 400v 18.5 10 50
V 800-4T0220 22 10 50
V 800-4T0300 30 16 63
V 800-4T0370 37 25 100
V 800-4T0450 45 25 100
V 800-4T0550 55 35 125
V 800-4T0750 75 50 160
V 800-4T0900 90 70 225
V 800-4T1100 110 95 250
V 800-4T1320 132 120 315
V 800-4T1600 160 120 350
V 800-4T2000 200 185 500
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1.4 Tabulka vhodnych brzdovych odporov

Brzdny odpor
Pouzity typ menica Vo o VVk°';<VrU°t°ra

(kW) Hodnota odporu (Q) (2) (kw)
V 800-250004 | Vstavana BJ 0,08 200 0.40
V 800-250007 | Vstavana BJ 0,08 150 0.75
V 800-250015 | Vstavana BJ 0,10 100 1.5
V 800-250022 | Vstavana BJ 0,10 70 2.2
V 800-250030 | Vstavana BJ 0,25 65 3.0
V 800-250040 | Vstavana BJ 0,30 50 4.0
V 800-4T0004 | Vstavana BJ 0,15 300 0.4
V 800-4T0007 | Vstavana BJ 0,15 300 0.75
V800-4T0011 | Vstavana BJ 0,15 220 1.1
V 800-4T0015 | Vstavana BJ 0,15 220 1.5
V 800-4T0022 | Vstavana BJ 0,25 200 2.2
V 800-4T0030 | Vstavana BJ 0,30 130 3.0
V 800-4T0040 | Vstavana BJ 0,30 130 4.0
V 800-4T0055 | Vstavana BJ 0,40 90 5.5
V 800-4T0075 | Vstavana BJ 0,50 65 7.5
V 800-4T0110 | Vstavana BJ 0,50 65 11
V 800-4T0150 | Vstavana BJ 0,80 43 15
V 800-4T0185 | Vstavana BJ 1,00 32 18.5
V 800-4T0220 | Vstavana BJ 1,30 25 22
V 800-4T0300 | Vstavana BJ 1,50 22 30
V 800-4T0370 | Vstavana BJ 2,50 16 37
V 800-4T0450 | Vstavana BJ 3.70 12.6 45
V 800-4T0550 | Externd BJ 4.50 9.4 55
V 800-4T0750 | Externd BJ 5.50 9.4 75
V 800-4T0900 | Externd BJ 7.50 6.3 90
V 800-4T1100 | Externd BJ 45x2 9.4x2 110
V 800-4T1320 | Externd BJ 55x2 9.4x2 132
V 800-4T1600 | Externd BJ 6.5x2 6.3x2 160
V 800-4T2000 | Externd BJ 6.5x3 6.3x3 200
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1.5 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu A2S a A4T

7 }&} 152
20621621 62 Yy — o

2

; e : =
[ c—— N ——)
g C—TDOC—>

|
H

)

132.7

V800 | O—=

@oc:

Vonkajsie rozmery (mm) Instalacné rozmery (mm)
Model

w H H1 D A B ¢d

V 800-250004 a7z 250015 | 72 142 - 152 62.7 132.7 5

V 800-4T0004 az 4T0022 | 72 142 - 152 62.7 132.7 5




1.6 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu B2S a B4T

Kapitola 1: Technické parametre

183

Vector

Model Vonkajsie rozmery (mm) InStala¢né rozmery (mm)
ode
w H H1 D A B @d
V 800-250022 ; 250030
550040 100 183 - 143 90 173 5
V 800-4T0030;
4T0040;4T0055;4T0075 100 183 i 143 90 173 >
“1 L2
eo00

mnaman
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1.7 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu C 11 kW a 15 kW

184

Ip
dp

Vector [ e—) —

1
[o]

Vonkajsie rozmery (mm) InStalaéné rozmery (mm)
Model
w H H1 D A B @d
V 800-4T0110
V 800-4T70150 130 | 260 - 184 120 250 5
;"(‘—J‘qk "{)) I"; X
ecee
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1.8 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu D od 18.5 kW do 30 kW

195

182.6

0

(y ]

©

280
266
@)
dp

179

Vector

Vonkajsie rozmery (mm)

InStala¢né rozmery (mm)

Model
V 800-4T0185
V 800-4T0220 195 280 - 179 182.5 266 7
V 800-4T0300
;-((4‘: __.))((.; ',)))\,“

=

V800

ecocccccoe

12
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1.9 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu E 37 kW a 45 kW

o 180 l 193
[ .|
A A S
° ° ] o © )
(-]
-]
° o
NE
g < e
Vector .
aQ
° a
o ° o o . .
1 ]
f&%
Vonkajsie rozmery (mm) Initalaéné rozmery (mm)
Model
V 800-4T0370
V 800-4T0450 245 | 390 | 425 193 180 410 7
- . __
|

13
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1.10 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu F od 55 kW do 160 kW

— —
== C 5
=
— ==
T —c—c—
r” C
—l—1s ==
o o
w
D
A

SSI=

UH. V800
I

=l
=82

gd . .
T . ~
° o
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Vonkajsie rozmery (mm)

InStalacné rozmery (mm)

Model
W H H1 D A B @d
V 800-4T0550 ; 4T0750 | 300 500 540 252 200 522 9
V 800-4T0900 338 546 576 | 256.5 270 560 9
V 800-4T1100 ; 4T1320 | 338 550 580 300 270 564 9
V 800-4T1600 400 675 715 310 320 695 11

1.11 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu G 200 kW

Model Vonkajsie rozmery (mm) InStalacné rozmery (mm)
ode
w H H1 D A B @d
V 800-4T2000 300 1380 1445 499 220 1135 13
300
220
5] A——a
=
|
&
V800
B
o ey
' I
ﬂﬂllﬂ'. L]
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1.12 Otvory pre montaz externého ovladacieho panelu

Pre modely ..0004 aZ 0300 (t.j. 0.4 kW az 30 kW).......... 68,5 x 39 mm
Pre modely ..0370 a vacsie (t.j. 37 kW a viac).......ccveenee 70x 119 mm

68.5

\ !

Otvor pre klavesnicu (jednoriadkovy displej)

d——v—ﬁ’—_\
70 -

119

_—nﬁ\__‘_’__

Otvor pre klavesnicu (dvojriadkovy diplej)
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Kapitola 2 : InStalacia a zapojenie

2.1 Poziadavky na prostredie a instalaciu

Instalacné prostredie ovplyviiuje Zivotnost meni¢a a ma priamy vplyv na normélnu funkciu,
nesplnenie Specifikacie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 800 pouzite vertikdlnu inStalaciu tak, aby bolo zabezpecené ¢o
najlepsie prudenie vzduchu a efekt rozptylenia tepla.

Uistite sa, ze pre instala¢né prostredie meni¢a mozete dodrzat:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlhkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzécie kondenzacia

(3
(4
(5
(6
(7) Vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako elektricky zvaraci pristroj, velky

Vyhnite sa priamemu sIne¢nému Ziareniu
Okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu
Prostredie bez prachu, poletujucich vldkien, baviny a kovovych ¢astic

—_—a ==

Bez radioaktivneho materialu a paliva

napajaci stroj)

(8) Instaldciu na rovnu plochu, bez vibracii, ak sa nemdzete vyhnut vibraciam, pridajte
antivibracné podlozky na znizenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, fahko ho pristupnom pre udrzbu a na pevny
nehorlavy materidl mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu atd.),

(10) Montaz menica si vyZaduje dostatok priestoru, hlavne viac instalacii menicov, davajte
pozor na umiestnenie frekvenéného menica a umiestnite chladiace ventilatory, aby teplota
prostredia bola nizsia ako 45 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instalacii s nadmorskou vyskou mensou ako 1000
m.n.m. Pri nadmorskej vyske nad 1000 m.n.m. sa vykon menica zniZuje.

2.2 Pripojenie menica V 800 na elektricku siet

2.2.1 Popisy periférnych zariadeni

(1) Napajaci zdroj striedavého prudu

Pouzite v sulade s pripustnymi Specifikaciami napajania menica.

(2) Istic

Ak je napatie napajacieho zdroja nizke alebo dojde ku skratu na vstupnom terminali, isti¢
poskytuje moznost odpojenia meni¢a od napajacieho zdroja. Rovnako pocas kontroly, udrzby
alebo ak menic¢ nefunguje. Maximalne doby odpojenia su podla STN 33 2000-4-41. Pre istenie
vstupu menica je treba pouzit poistky s charakteristikou gR, a gG (poistky pre istenie
polovodi¢ov). Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretazenie.

(3) Elektromagneticky stykac : (MC)

17



Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie
Styka¢ umozZiiuje zapnutie a vypnutie napajania menica, aby bola zaistena bezpeénost.
(4) AC vstupna timivka
slizi na potlacenie vyssej harmonickej na ochranu menica.
(5) Brzdovy odpor
Pri brzdeni motora odpor mézZe zabranit vysokému napatiu DC zbernice menica a zlepsit
brzdnu schopnost vnatornej brzdnej jednotky.

2.2.2 Opatrenia pre zapojenie hlavného obvodu

(1) Pri zapojeni obvodov, postupujte podla poziadaviek elektrickych znaciek a noriem.

(2) Pripojenie napajacieho napéatia na vystupné svorky (U, V, W) menica, vedie k jeho
okamzitému zniceniu!

(3) Pre pripojenie elektrického napajania pouZite izolované vodice a izolované ochranné
chranicky (ak je to mozné) a tieto uzemnite.

(4) Meni¢ frekvencie, zvéraci agregdt, vysokovykonny motor, a pod. nemézu pouzivat
spolo¢ny uzemnovaci kabel.

(5) Uzemniovacia svorka PE a impedancia uzemnenia musia byt mensie ako 10 ohmov.

(6) Pouzite ¢o najkratsi uzemnovaci kabel.

(7) Pri uzemneni viacerych menicov davajte pozor, aby ste nevytvorili uzemriovacie slucky.
8) Napajacie kable a ovladacie kable musia byt oddelené, zabezpedte vzdialenost napajacich
kablov od paralelnych riadiacich kdblov viac ako 15 cm, alebo ak su kable a ovlddacie kable
prekrizené, 10 cm. Paralelné uloZenie silovych a ovladacie kablov spOsobuje neZiaduce
rusenie.

(9) Za normaélnych okolnosti je vzdialenost medzi meni¢mi a motormi kratSia ako 30 m.
Maximdlna vzdialenost je cca 100 metrov. Ked je vzdialenost vacsia ako 50 m, zaradte na
vystupnej strane timivku a zniZte nosnu frekvenciu.

(10) Neinstalujte absorpcny kondenzator alebo iné kapacitno-odporové  absorpcné
zariadenia na vystup z menica frekvencie!

(11) Uistite sa, Ze svorky su celkom utiahnuté, kable su dobre spojené so svorkami, nie su

volné, nesp6sobuju iskrenie ani skrat. Pre minimalizaciu rusenia v 1. prostredi je
doporucené (ak nie je inStalovany v konkréthom type menica):

* na vstupnej strane menica nainstalujte filter EMC kategérie C1;

* zabezpecte izolaciu rusenia inych zariadeni pomocou timivky alebo RFI filtra.

(12) Zmena smeru otacania hriadele elektromotora: smer ota¢ania mozno zmenit zamenou

dvoch vystupnych vedeni na vystupe frekvenéného menica alebo na svorkovnici
elektromotora.
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2.3.1 Podmienky pripojenia menica a kabelaze

(1) Umiestnite kable riadiacich signélov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od seba
oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche spOsobenej rusenim, pouzivajte stoCenu dvojlinku alebo
dvojvodicové tienené vedenie, s prierezom 0,5 aZz 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouzité svorky su vhodné z hladiska napéatia a maximalneho prudového
zataZenia.

(4) PoutZite spravnu uzemnovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10 ohmov
STN EN 62305-3.

PouZite predpisany prierez uzemnovacieho vodi¢a. Prierezy ochrannych vodiov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by mal
byt o najblizéie k meni¢u a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia byt
splnené tieto poZiadavky:

(4.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych pddnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(4.2) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodi¢ov odchadzajucich
z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vacsi ako 2
Q.

(4.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodicov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbociek siete v neutralnom
bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(5) Splnte poZiadavky na zapojenie kaZzdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napajacie zdroje, kable, svorky, atd.
(6) Po dokonceni zapojenia a kontrole, ¢i je vietko spravne zapojené, napdjanie moze byt
zapnuté.

(7) Celkova dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najm pri vzdialenejéom zapojeni
mbze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia priudu alebo méze dojst k poruche zariadenia alebo
pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho pradu kvéli dlhej
elektrickej indtalacii. Preto si viimnite celkovd di?ku vedenia. Pri dimenzovani vystupnych
kablov k motoru je odporucané pouzitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY
3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio frekvenéného rudenia.
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2.3.2 Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S a 4T. Typ vybavy R
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE NAPAJANIE

3x400V 1x230V
V800-2S0004

1 R v800-250007

& = > Vv800-2S0015

- T v800-4T0004
V800-4T0007

Vv800-4T0011

V800-4T0015 Brzdovy odpor
V800-4T0022 .

Analogovy vystup

» 0-10V

| 0/4-20 mA
*—~—° ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Vystup s otvorenym kolektorom

(INTERNY ZDROJ 12 V)

ON OFF Komunikacia
i RS485

Analdgové vstupy =

IR\ 1\
Ot—— +—1 +10V RC

I 1o — 5 "
sl 0-10V [ t]zHV LA g E. Vystupné relé 1

I —

o loma-20mAr 1 l_l el

" : (0-10V) ‘| ,' N
O =T T

\ 7

L y20




NPN Externy zdroj
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NAPAJANIE NAPAJANIE
3x 400V 1x230V
V800-2S0004
o B R v800-2s0007 Y ™
- 5 N > V800250015 V¢
. T T vso00-4T0004 W -
V800-4T0007 =
= @ — ® V800-4T0015 PR
V800-4T0022 D ——_——
+
FWD - ¥ Analdgovy vistup
REV — n FOV o010V
sz — =
sS4 —
Externy zdroj [} VysFup S otvorgnym kolektorom

+12V —»0—

(Pracovny rozsah: +5V az +27V)

Analdgové vstupy
I I\

J2

GND -V

Od—— —t
[
ol 1 0-10V 1=I
[
| 1 o/4-20mA 1 | |gc
P Te-mon) C U
[ [
S T
\ \ ]

RS485
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Ovladcia svorkovica pre modely typu vybavy R

-Prepinac J2 urcuje i je FIC

napatovy 0-10V alebo E

pradovy 4-20 mA vstup ug

-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV Ch2 RA R KC
napatovy alebo priudovy 4-20 mA

vystup YRV
-Prepinac J3 urcuje i je zdroj dig. ‘B Fl | w.
Vstupov interny alebo externy e Fl M - W
-Prepinac J4 urcuje odpor linky 5w

komunikacie ON/OFF | |ox| ' Ifl J.| . 2
-CN2 je 10PIN port na = e oo e e 000000
pripojenie displeja alebo FWDREV S1 S2 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM MO1 GND RS+ RS-
predlzovacieho kébla ElEIEIEIEEIEEIEIEEIEIEIEIEE
Typ: NPN

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
pradovy 4-20 mA vstup o

-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo pradovy 4-

EEEEER
BEREEE|?

N

20 mA vystup N
-Prepinac J3 urcuje i je zdroj N
dig. vstupov interny alebo 5w v o]
extern\ll EE. J2

-Prepinac J4 uréuje odpor linky PRI DPDDP PR D
. FWDREV S1 52 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-

komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na

pripojenie displeja alebo

predlZovacieho kabla

Typ . N P N ’ Externé napajanie (Pracowné napétie od +5V do 27V)
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Praktické zapojenie uvedenych modelov

Typ: a - 1 fazové napéjanie 230 V AC (0,4 kW az 1,5 kW)
PE

== l
L1
RIL1 N2

I.I.I@I.l

Uﬂ’1 WTZ WII'3 PR

3

Typ:a + 3 fazové napdjanie 400V AC (0,4 aZ 2,2kW)
L1 L2 B3 PE

RL1 SL2 TA3 £

NEBIEIE

Priklad zapojenia riadenia menicov cez RS485. U koncového FM prepnite J4 do polohy ON.

_ Ekvipotencialny kabel

| | | - |
] B [© &}
Mo o Mo Iou
J4 J4
J4 J4
Icsr lorr lorr Mo
V800 :| V800 : V800 : V800 ¢
5
‘r: [s]e=] 9 . e [FEle [l
1 T |
LT T TT |
| H i i |
: | i Tienenio Tienenia
i T e , oo ol e
| il i ' f
RS-485 I 11 Rsass || | RS.485 "

Doporuieny kibel na prenos Gdajov 2 x 075 ma® (negxe Li -YCYP-2 x 0 75 mm2 alebo LIY(C)Y 0B 2x 0.75 mm?)
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2.3.3. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S....Typ vybavy S
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE
1x230V
R V800-2S0022 U
L1 S V800-2S0030
L2(N) T V800-2S0040 W
@ Bt
= :DC SBiod I Brzdovy odpor
: B2

— o o—PlR ¥ E Analdgovy vistup
O REV — 1n FOV > 0-10V
o< s1 — M . - # 0/4-20 mA
O ¢ S2 — -
— 0« S3 —

— O«

(INTERNY ZDROJ 12 V)

Analdégové vstupy

15\
Odt——

, , 0-10V
o,

| | 0/4-20mA

" ,’ (0-10V)
S

\

=
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NPN Externy zdroj
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NAPAJANIE
1x230V
R V800-2S0022 Uo
u s V800280030 &7
L2(N) T V800-2S0040 W
RS
D | +/B1
= :DC obvod I Brzdovy odpor
| B2
|
: -
—O0 < FWD | v Analogovy vystup
0% REV — n FOVi 3 ™ b a0V
0/4-20 mA
0 s1— =y | [lleno
O ¢ S2 — -
0 C S3 —
O C S4 —|
. ol O
Externy zdroj J3 l NPN MO1 | Vstup s otvorenym kolektorom
+12V —»0—————QGND Exr F B 1
= —
(Pracovny rozsah: +5V az +25 V) MCM =
ON OFF RS+
o
RS-
Analdgové vstupy 14 =
I I
Od——+ +—+ +10V
| I
ot 1 0-20v Lo
| |
| 1 o/4-20mA 1 1 |
| I (0 =10 V) | | 'I J2
Lo P
== Tt GND . Vv
\ v 7
-
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy S

-Prepinac J2 urcuje i je FIC
napatovy 0-10V alebo

prudovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo pradovy 4-20 mA
vystup

-Prepinac J3 urcuje ¢i je zdroj dig.
Vstupov interny alebo externy
-Prepinac J4 urcuje odpor linky
komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na

pripojenie displeja alebo
predlZovacieho kéabla

Typ: NPN

el e e e le e e ez 21707
FWOREV $1 52 53 S4_ 10V FIV FIC GNDFOVMCH D1 GND RS+ RS-

HEHEHEHBEEEHEEEH

I=i==l=i=

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
pradovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje i je FOV
napatovy alebo prudovy 4-
20 mA vystup

-Prepinac J3 urcuje i je zdroj
dig. vstupov interny alebo
externy

-Prepinac J4 urcuje odpor linky
komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na
pripojenie displeja alebo
predlZzovacieho kabla

Typ: NPN

7
)
0

N
RA RB RC
| . m | ou.
BN F\I::I; HF:V E
OFF
E:. L . 2 on I
2202222222222 223

FWDREV §1 82 853 S4 10V FIV FIC GND FOVMCM M01 GND RS+ RS-

E@@@EBBIBB@HQ}]

I

B1ii3

10

o—
o—1|

+12V1

Externé napéjanie (Pracowné napatie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Praktické zapojenie menicov frekvencie V800-250022 a V800-25S0030...Typ S

1 fazové napéjanie 230 V AC (2,22 3,0kW)
PE

Ne——— |
L1
L1 T

DIPD D
DPIDD

UT1  VIT2 WIT3 +/B1 B2
Loy

~

Ki|E

POZOR! Nikdy nepripajajte svorku — DC medziobvodu na
uzemnenie!

Priklad zapojenia riadenia menicov cez R$485. U koncového FM prepnite J4 do
polohy ON.

_ Ekvipotencialny kabel

E) © ) )
o Ho Ho g
J4 J4
J4 Ja
OFF IOFF IOFF o
V800 | V800 :| V800 3| V800 «
=) F=le [l o)
1 1
| i
: 1
{~Dscecls Tiononio i _ Tiononia
i [ { ;
RS-485 ] RS-485 || ! | | RS-485 Bt

Doporuteny kabel na prenos adajov. 2 x 075 mie (nape Li-YCYP-2 x 075 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2 x 0.75 mm?)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

2.3.4. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy T
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE

3x400V
1 R
L2 S
L3 T
)

V800-4T0030
V800-4T0040
V800-4T0055
V800-4T0075
V800-4T0110

V800-4T0150 -

V800-4T0185 |

V800-4T0220 1o ;..

V800-4T0300

INTERNY ZDROJ 12V

Analdgoveé vstupy

FWD

REV —
s1 —|
S2 —
S3 —
s4 —

GND

2| \Y

|
, 0-10V ;
(o,
|
i | 0/4-20mA 1
:(o-1ov) '|
o T T
/ \

+/B1

B2

28

I Brzdovy odpor

Analdgovy vystup

T S

L 0/4-20 mA
T S O

orenym kolektorom

Komunikacia

RS485

Vystupné relé 1



Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0030
- V800-4T0040 U
B V800-4T0055
V800-4T0075 v
£ V800-4T0110 WO

R
s
-
V800-4T0150 , -
@  v800-4T0185 | +/B1
= V800-4T0220 s,
V800470300 | g,

I Brzdovy odpor

\ Analdgovy vystup

il FOV Q—+———» 010V
J1 :

REV o O R o 0/4-20 A

S2 —

S3 —

s4 —

- —

Vy.
Externy zdroj J3 l Vg v
+12V —»0—QGND 7

mMem[ ==
ON OFF Komunikacia

Pracovny rozsah od +5V do +27V

Analdgové vstupy
I I

O:l‘ T T T
| I
ol 1 0-10V 1
[

B | 1 o/4a-20mA 1 |
" : (0-10V) " "
O—1 T
\ A/

=l
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy T

-Prepinac J2 urcuje i je FIC

napatovy 0-10V alebo E

pradovy 4-20 mA vstup ug

-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV Ch2 RA R KC
napatovy alebo priudovy 4-20 mA

vystup YRV
-Prepinac J3 urcuje i je zdroj dig. ‘B Fl | w.
Vstupov interny alebo externy e Fl M - W
-Prepinac J4 urcuje odpor linky 5w

komunikacie ON/OFF | |ox| ' Ifl J.| . 2
-CN2 je 10PIN port na = e oo e e 000000
pripojenie displeja alebo FWDREV S1 S2 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM MO1 GND RS+ RS-
predlzovacieho kébla ElEIEIEIEEIEEIEIEEIEIEIEIEE
Typ: NPN

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
pradovy 4-20 mA vstup o

-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo pradovy 4-

EEEEER
BEREEE|?

N

20 mA vystup N
-Prepinac J3 urcuje i je zdroj N
dig. vstupov interny alebo 5w v o]
extern\ll EE. J2

-Prepinac J4 uréuje odpor linky PRI DPDDP PR D
. FWDREV S1 52 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-

komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na

pripojenie displeja alebo

predlZovacieho kabla

Typ . N P N ’ Externé napajanie (Pracowné napétie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Zapojenie silovej ¢asti V800-4T0030 az 470150

Sietovy kabel

g
Tienené kable motora

Svorky R/S/T sluzia na pripojenie

napajacieho kabla. Svorka @ je
spolocna aj pre privod, aj pre
napajany motor.

Svorky U/V/W sltZia na pripojenie
elektromotora, su to vystupné
svorky.

Svorky DC medziobvodu +/B1 a B2
SluZia na pripojenie brzdového
odporu (rezistoru).

POZOR! Nikdy nepripajajte
svorku — DC medziobvodu
na uzemnenie!

Priklad zapojenia riadenia menic¢ov cez R$485. U koncového FM prepnite J4 do

polohy ON.
Ekvipotencidlny kabel
B o o 1 ox
[¢] . ¥l s 8l
Ja B Ja B ;
o] orF |o] or [ﬂOFF W o
V800 1‘ V800 : | V800 3 V800 =
o
L Rs+ |Rs- % qu— ® Rsefns- | (D) R+l rs- kD)
! i |
—————— *———- - | |
! i |
3‘ Tienenie | i Tienenie Tienenie
fis bR ‘ 2> e ]
: |
‘
RS.485 RS-485 RS-485 !7
Doparudeny kabel na pranos udaj 0.7! (napr. Li -YCYP 0,75 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2x 075 mm?

31



Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

2.3.5. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy U
NPN interny zdroj

NAPAJANIE
3x400V
" V800-4T0370 u
V800-4T0450
L2 vV
L3 T W
ool
D L +/B1
= :DC s I Brzdovy odpor
i B2
|
Lo =€
\Y Analdgovy vystup
—o0% FWD e
n — P02 0-10V
O~ REV — L » , 0/4-20 mA
L o S1—| ¥ | [l ono —
O« S2 —
O ¢ S3 —
O ¢ S4 —]
MO1 V\'(i;ypﬂgqtrygi_enym kolektorom
L dew W
INTERNY ZDROJ 12V
+24V RS485
Analdgoveé vstupy GND :L
0
Od——
|
,  0-10V
o
y | | 0/4-20mA
" : (0-10V)
o
v \
=
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
3x400V
. V800-4T0370
R V800-4T0450 u
2 S Vv
3 T W
@ Bl
= |DC obvod I Brzdovy odpor

' B2

v Analégovy vystup
e FOVO——"" ooy
n -
o | — i 5 0/4-20mA
S2 —
S3 —
S4 —
- —»0

- NPN
MO1 Vystup s otvorenym kolektorom
Externy zdroj 4 l
+12V —»0——— ()GND o
MCM —
(Pracovny rozsah od +5V do +27V) .
ON  OFF Komunikadls
RS+ L A
+24V P i RS485
Analdgové vstupy GND - _é_
I I
Ottt —+—O +10V RC
| ()
el i 0-10V I i
Lo I
| lo/4-20mA 1 1 |pc RA
| [ (0_10 V) | g J2
151, T I
O—1
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy U

weN

FEEEE
FEEEEE

FH

[(SISI] e lm

RA RB RC .

EBH J2 J
=

NP

J4 J3

N o HEE

NN NN NN NN NN
FWDREV 81 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS- GND +24V|

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEE

J4 J3
o WEE

6666666666606066

FWDREV S1 82 83 S84 10V FIV FIC GND FOV MCM MO01 GND RS+ RS- GND +24V/

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEEEIEIEIEIEIEIE

FA644 4

- +12V
Externé napdjanie (Pracovné napatie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo prudovy 4-20 mA vstup.
Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV napatovy alebo pradovy 4-20 mA vystup.

Prepinac J4 urcuje ¢i je zdroj napdjania digitdlnych svoriek interny alebo
externy.

Prepinac J3 uréuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.

Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlzovacieho kabla ku displeju

Priklad zapojenia riadenia menicov cez RS485. U koncového FM prepnite J3 do
polohy ON.

Ekvipotenclainy kabel

. ON . ON F] ON
0| 0| slsl
0 Llii 8] oF | [
|v800 : V800 : V800 «
-| & [Rs+ u&l @ Rsers- | R+ rs- D)

i !

! > VRS S O (AN ) 20—

f 1 ; 1 A

RS-485 i RS-485 ' ! RS-485

Doporuteny kabel na prenos Gdajov: 2 x 0.75 mm? (napr. Li -YCYP-2 x 0.75 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2x 0.75 mm?)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

2.3.6. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy V
NPN Interny zdroj

& .

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0550
K R V800-4T0750
2 S V800-4T0900
= T V800-4T1100
V800-4T1320 ,
- ® V800-4T1600 ; BEZdavY otger
a V800-4T2000 10 °°vd BRZDOVA E]
} B2 JEDNOTKA
1 - Zf— DC-
i Analogovy wstup
0 i 010V
i i 0/420mA
O (
O ¢
O C S4 —|

Vystup s otvorenym kolektorom

Interny zdroj 12V

O +24V
RS485

Analdgové vstupy

Ot—— — +10V
I 1o
,  0-10V L
o o >0 FIV
” [ 0/4-20mA | | :\FIC Ig
‘l " (0-10V) ‘| :
O—17 TT GND -V
Wl ()
=l
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NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0550
u R V800-4T0750 Uo
w2 S V800-4T0900 N
13 T V800-4T1100 wO
V800-4T1320 -
99D vgoo-4T1600 | +/B1
- V800-4T2000 0c cbvod

! B2

d

+12V —o0—«
(Pracovny rozsah od +5V do +27V)

Externy zdroj

Analdégové vstupy
I

I\

J4
GND

+24V

Od—— f=k
[ I\
ol 1 0-10V |

]
’ | lo/4-20mA T 1
T T R
- (0-10V) C
O—17 Yol
! v

MCM

OFF

RS+
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Brzdovy odpor
BRZDOVA
JEDNOTKA
DC-

Analégovy vystup
- o ° 0-10V
0/4-20 mA

RS485

Vystupné relé 1



Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy V

weN

FEEEE
FEEEEE

FH

[(SISI] e lm

RA RB RC .

EBH J2 J
=

NP

J4 J3

N o HEE

NN NN NN NN NN
FWDREV 81 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS- GND +24V|

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEE

J4 J3
o WEE

6666666666606066

FWDREV S1 82 83 S84 10V FIV FIC GND FOV MCM MO01 GND RS+ RS- GND +24V/

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEEEIEIEIEIEIEIE

FA644 4

- +12V
Externé napdjanie (Pracovné napatie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo prudovy 4-20 mA vstup.
Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV napatovy alebo pradovy 4-20 mA vystup.
Prepinac J4 urcuje Ci je zdroj napajania digit. svoriek interny alebo externy.
Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikaénej linky.

Zapnuté ON aleb

o vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlzovacieho kabla ku displeju

2.3.7 Silové svorkovnice a riadiace svorkovnice V 800 a ich popis
Usporiadanie svoriek silovej svorkovnice V 800 je nasledovné:

Oznacenie svorky Popis

R/L1,S/L2, T/L3 Napadjacie napétie (vstupné svorky)

U/T1,U/T2,U/T3

Vystupné svorky menica, pre pripojenie trojfazového
elektromotora.

Vystup DC obvodu. POZOR !!!

+/B1, = Tu je moZné pripojit len brzdnu jednotku!
+/B1, B2 Pripojenie brzdného odporu
+, PR Pripojenie brzdného odporu (Typ vybavy A)

&

Uzemnenie (PE)

Popis prepinacov na ovladacom paneli

Nazov prepinaca

Popis prepinaca

J2

FIC analdgovy vstup : napatie (0 — 10 V) vstupny spinac na V
FIC analdgovy vstup : prad (0 - 20 mA) vstupny spinac na |

J

FOC analdgovy vystup: napatie (0 — 10 V) vystupny spinaé na V
FOC analdgovy vystup: prud (0 - 20 mA) vystupny spinac na |

J3 (0,4 a7 30 kW)

Prepinac J3 uréuje ¢i je zdroj napajania digitalnych svoriek
interny alebo externy (Pracovny rozsah od +5V do +27V).

J4 (0,4 a2 30 kw)

Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

J3 (37 a% 200 kw)

Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

J4 (37 a7 200 kW)

Prepinac J4 urcuje i je zdroj napajania digitalnych svoriek interny alebo
externy (Pracovny rozsah od +5V do +27V).

CN2

10 PIN port pre pripojenie displeja alebo predlZzovacieho kabla ku displeju
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Nazov

svorky Popis funkcie Pozndmky
FWD Prikaz CHOD VPRED / STOP Multifunkéné vstupné svorky S1
REV Prikaz CHOD VZAD / STOP az 54, FWD, REV  podla
S1 Multifunkénd vstupnd svorka referencného cisla alebo
u up Specifickych nastaveni a GND.
S2 Multifunk¢nd vstupnd svorka Interny zdroj napajania
s3 Multifunkénd vstupnd svorka 12 vV DC. Externy zdroj
napajania 5V az 27 V DC.
sS4 Multifunkénd vstupna svorka Vstupna impedancia 3.3 kQ.
FOV Analdgovy vystupny terminal 0-10V/0-20 mA
1o0v Zdroj +10 V pre riadenie frekvencie Potenciometer 10 kQ
FIV Vstupny analdgovy napatovy terminal 0-10 V (Impedancia: 20 kQ)
0-20mA/0-10V
FIC Analdégovy vstupny priadovy terminal (Impedancia 250 Q pre prudovy
vstup / 10 kQ pre napatovy)
GND Nulovy potencial pre digitalne vstupy
MCM Nulovy potencial pre OC
L Zatazitelnost vystupu
MoO1 Multifunkény vystup max. 48 V DC / 50 mA
RS+ RS 485 plus L o
- RS485 komunikaéné spojenie
RS- RS 485 minus
+24V Zdroj napajania +24V (max. 150 mA) Len modely od 37 kW
o . Zatazitelnost kontaktov:
RA Reléové vystupné kontakty (NO) AC 250V / 3A; DC 30V / 1 A,
o ) Zatazitelnost kontaktov:
RB Reléové vystupné kontakty (NC) AC 250V / 3A; DC 30V / 1 A,
Zatazitelnost :
RC Reléové vystupné kontakty RC spolo¢na svorka atazitefnost kontaktov

AC 250V /3A; DC30V/1A.
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Kapitola 3: Prevadzka

Kapitola 3: Prevadzka

3.1 Popis jednoriadkového digitalneho panela

Nastavenie
frekvencie

Tlacidlo "VSTUP"
do programu

— ENTER (Potvrdit)
RESET (Navrat spit)

3.1.1 Obrazok panela pre modely 0.4 kW az 30 kW
LED ukazovatel zvolenej hodnoty zobrazenia
®H: @4 OV e@Fr
Displej
START / STOP A
Tlacidlo postivania
po displeji " un < v
Tlagidla UP/DOWN
Hore/Dolu
3.1.2  Popis funkcii tlacidiel

Tlacidlo Nazov

Popis

Tlacidlo program

Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne

ENTER/RESET

Postupné prechadzanie cez menu a
potvrdzovanie parametrov, alebo ndvrat
spat.

ZvySenie hodnoty

Postupne zvySujte Udaje alebo funkéné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne zniZuje Udaje alebo funkéné
kody.

Otocny
gombik/Tlacidlo

Otdcanim gombika riadite
frekvenciu/Stla¢enim gombika prepinate
zobrazenie na displeji
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Kapitola 3 Prevadzka

Kratko ,zatlac a pust” otoény gombik
a na displeji sa budu postupne zobrazovat
po kazdom zatlaéeni iné veli¢iny:

Ve - frekvencia chodu v Hz
\) - nastavena frekvencia Hz
) / - hodnota aktualneho DC napatia
3 - vystupny prud A
RATRAS - vystupny vykon

* Z4visi to od nastavenia bitov v P7.03

Tlacidlo Nazov Popis

V rezime nastavenia parametrov stlacenim
tohto tlacidla vyberte bit, ktory chcete

upravit. V inych rezimoch cyklicky
zobrazuje parametre posunom vpravo.

Posun vliavo

Start a Stop menica v reZime ovladania cez

START/STOP o
kldvesnicu.
3.1.3  Popis svetelného indikatora
Nazov svetelného indikatora Popis svetelného indikatora
Hz Frekvencia
A Prud
Y Napatie
Vypnuté (zhasnuté): dopredu.
FWD/REV Zapnuté (rozsvietené): reverzna
prevadzka.
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Kapitola 3 Prevadzka

3.2 Popis dvojriadkového digitalneho panela

3.2.1 Obrazok panela pre modely 37 kW az 200 kW

LED ukazovatele zvolenej hodnoty zobrazenia
R —

1 riadok displeja
LED ) ) )
s0brazenie 2 rladok_dlspleja
funkeif I Nastavu1en_1e
v parametri
P9.52
Posun hore ' '
§ Tla¢idlo vstup do
MENU
programu
Posun : [ »
ENTER
dolava HIFT Potvrdit
1A, JOG
START © 0 | - STOP / RESET
Tipovanie (spomaleny chod) / Multifunkéné tlacidlo
Tlacidlo Nazov Popis
u Tlacidlo program Vstup alebo ndvrat z menu prvej Urovne
Postupné prechadzanie cez menu a
[z ENTER/RESET potvrdzovanie parametrov, alebo néavrat
ENTER spat.

Zvysenie hodnoty

Postupne zvySujte Udaje alebo funkéné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne zniZuje Udaje alebo funkéné
kody.
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Kapitola 3 Prevadzka

Posun dolava

Zatlacenim sa postivame po displeji dolava
Pocas prevadzky — prepiname medzi
zobrazenim réznych velic¢in Hz, A, V

START

clE

Stlacenim tlacidla uvediete menic do
chodu

STOP / RESET

o

Stlacenim tlacidla zastavite menic, alebo
v pripade poruchy vyresetujete chybu

JOG

@ JOG

Multifunkéné tlacidlo
JOG (tipovanie — spomaleny chod)
Nastavitelné v P7.01

Prislusenstvo: Ku meniéu je mozné dokupit predlZovaci kabel a externy disple;j.
Kabel sa na mieru podla poziadavky vyraba v dizke 2 a7 30 m.

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om
V800 vykonovej rady

od 0.4 kW do 30 kW

Typ: DP6E2

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om V800
vykonovej rady

od 37 kW do 200 kW

Typ: DP6G3
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3.3 Prevadzka
3.3.1 Nastavenie parametrov

Trojuroviové menu:

1. Skupina funkénych kédov (prvé menu);

2. Funkéné koédy (druhé menu);

3. Nastavenie hodnoty kédu funkcie (tretie menu).

Vysvetlenie: Trojurovriové ovladanie menu, stlaéenim tladidla PRG/MENU alebo ENTER sa
mozete vrétit do sekundarneho menu. Rozdiel medzi tymito dvomi spdsobmi je: stlacte
ENTER na nastavenie parametrov v ovlddacom paneli a potom sa vratte do sekundarneho
menu a automaticky prejdite na dalsi kdd funkcie, stlatte PRG/MENU priamo, aby ste sa
vratili do sekundarnej ponuky, neulozZili parametre a zostali v aktualnom funkénom kaéde.
Napriklad: zmena kddu funkcie P1.03 z 00.00 Hz zmenite na 50.00 Hz.

Diagram nastavenia parametra
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Kapitola 3 Prevadzka

V trojuroviiovom stave, ak parameter neblikd znamend to, Ze kdd funkcie nemdze byt
zmeneny, mozné dovody su:

1) Parameter kédu funkcie nemozno menit. Ako napriklad skutoéné parametre testovania,
prevadzkové zaznamy atd’;

2) Parameter kodu funkcie v prevadzkovom stave (ak je RUN) nemdze byt zmeneny.

3.3.2  RESET chyby

Po poruche menica budu na displeji zobrazené prislusné informacie o poruche. UZivatelia
moézu stlacit tlacidlo STOP/RESET na kldvesnici alebo funkciou termindlu vykonat
resetovanie poruchy, po resetovani poruchy je meni¢ v pohotovostnom stave. Ak je menic
v poruche a pouzivatel neuskuto¢ni RESET, menic je v systéme stavu ochrany a nemdze dalej
bezat.

3.4 Prvé spustenie

3.4.1 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom V/F (vhodny pre ventilatory, ¢erpadla,
atd’.)

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800
P0.00=2
P0.01=0
P0.08= ¢as rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zataze
P1.10= 0 ak zastavujete malé zotrvacnosti mozZete zvolit tento parameter
P1.10= 1 ak zastavujete velké zotrvacnosti, napr. velky ventilator
P2.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P4.01= zvysenie krdtiaceho momentu (pouzite pri tazSom rozbehu

( najlepsie 0.0 = automatické )
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3.4.2 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom SFVC (vhodny pre drvice, dopravniky,
atd’)

Pri procese riadenia vektorovym spdsobom SFVC je nutné menié¢ naladit na pohanany
elektromotor!

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800 nasledovne
P0.00=1
P0.01=1
P0.08= ¢as rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zitaze

P2.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

Potom nastavte automatické ladenie (ak mate pohon rozspojkovany — bez zataze), zadajte
dynamické ladenie P2.37=2 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY” a pohon sa
rozbehne. Po skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena
frekvencia, napr.: 50.00

Ak uz mate pohon zospojkovany (pripojeny na zataz), smer otacania rotora elektromotora
mate spravne nastaveny, ale z urcitych dévodov je bezpeénejsie pohon neroztodit, zadajte
statické ladenie

P2.37=1 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti , StudY“, ale pohon sa nerozbehne.

Hriadel elektromotora sa bude len mierne ,$klbat“ a z motora sa moze ozyvat
prerusované ,bzucanie” (je to prirodzeny efekt ladenia). Po skonceni procesu ladenia
(autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

3.5 Prevadzka menica

3.5.1 Inicializacia pri zapnuti

Pri zapnuti menica sa systém najskor inicializuje, LED displej zobrazi "2000". Po dokonceni
inicializacie je menic v pohotovostnom reZime.
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3.5.2 Pohotovostny stav menica

V stave zastavenia alebo chodu menica sa mozu zobrazovat rozne parametre stavu. Podla
kédu funkcie P7.03 (prevadzkové parametre), P7.05 (stop parameter), rozne definicie sa
mézu tykat funkénych kédov P7.03 a P7.05.

3.5.3 Chod menica

V prevadzkovom stave sa da zvolit, ¢i sa ma celkovo Sestndst prevadzkovych parametrov
zobrazovat: prevadzkova frekvencia, nastavend frekvencia, napatie zbernice, vystupné
napatie, vystupny prud, prevadzkova rychlost, vystupny vykon, vystupny krdtiaci moment,
nastavenie PID, analdégovy vstup PID FIV napétie, analdgové vstupné napatie FIC, pocet
segmentov s viacerymi otackami, pozadovana hodnota krutiaceho momentu; ¢i sa ma
zobrazit kod funkcie, sa rozhodne volbou bitu P7.03 a P7.04, stlaenim tladidla prepnete
poradie zobrazenia vybranych parametrov, stlacenim tlacidla (£ dolava, aby ste mohli
prepnut zobrazenie vybranych parametrov.

3.5.4 Poruchové hlasenia
Séria menicov V 800 ponuka rézne informacie o poruchach. Preditajte si prosim kapitolu 5.
o chybach menica rady V 800 a ich odstraneni.

3.5.5 Nastavenie PTC a TK tepelnej ochrany motora
Zapojte PTC termistora a TK elektromotora podla obrazku:

Thermistor | V 800 V 800

Termokontakt

- $1 s1

@ B
b GND K L GND

Napriklad nastavenie parametrov je nasledovné: P5.02 = 33
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Kapitola 3 Prevadzka

3.6 Rychle uvedenie do prevadzky

Volba rezimu

Nastav P2
(P2.00 aZ P2.05)

I

Nastav dobu
) Zrych./Spomal.
Nie (P0.08 a P0.09)

Vyberte zdroj prikazu CHODU Autotuning
parametrov motora

(nastav P0.02) (nastav P2.37=1)

Vyberte vhodny prikaz frekvencie
(nastav P0.03 a P0.04)

I

Volba Startovacieho rezimu
(nastav parameter P1.00)

:

dobu zrychlenia/spc
(P0.08 aP0.09)

:

Volba reZimu zastavenia motora
(nastav parameter P1.10)

I

Start a kontrola, & je vietko OK. Ak

je porucha, pozn Cast
o odstrafiovani porich

Dosiahol sa Nie

poZadovany efekt?

49



Kapitola 3: Prevadzka

Priklad 1: prvé spustenie vo V/F reZime riadenia

P0.00=2
P0.01=0
P0.08= 120 sek.
P0.09= 120 sek.
P1.10=1
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V
P2.03=13,5A
P2.04= 50 Hz
P2.05= 2930 ot./min
P4.01=5,0 %
P9.00=1
P9.01=10
P9.03=50
P9.12=11
P9.13=1

START
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Kapitola 3: Prevadzka

Priklad 2: prvé spustenie v rezime riadenia SFVC

P0.00=1 i
P0.01=1 .
P0.08=30 sek. 000
P0.09=30 sek. '
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V RS T®
P2.03=14,2 A
P2.04=50 Hz V800
P2.05=2910 ot./min
P9.00= 1

P9.01=1,0 Uy owE
P9.03= 30 ik s 9 B
P9.12=11 '
P9.13=1

P2.37=1 (autotuning)

START
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Kapitola 4 : Zoznam parametrov funkcii - skrateny

Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové Cislo, ochrana parametrov je povolena. Ak
chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouzivatelské heslo. Ak chcete zrusit
funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu O.
Menu parametrov, ktoré uzivatel prisposobi, nie su chranené heslom. Skupina P je
zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych parametrov.

Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:

» % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom stave.

, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.

,®“ Parameter je skuto¢ne namerana hodnota a nedd sa zmenit.

,*“ Tento parameter je tovérensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Kod . . Tovarenské |Vlastno
. Nazov parametra Rozsah nastavenia X ,
funkcie nastavenie st
Skupina PO: Zakladné parametre
1: G typ (konstantné zatazenie
kridtiaceho momentu CT) *Podla
P0.00 G/P typ* 2: P typ (premenlivé krdtiace momenty — modelu *
kvadratické, napr. ventilator, kompresor
Cerpadlo, atd" )
0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)
P0.01 |Volba rezimu riadenia| 1: Vektorové riadenie bez spatnej vazby 0 *
(SFVC)
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P0.02

Volba prikazového
kanalu

0:
1:
2:

Riadenie cez prevadzkovy panel
Riadenie cez vstupné svorky
Riadenie cez komunikaciu

P0.03

Zdroj frekvencie

X (zdroj frekvencie)

0:
1:

WNREOXDWN

Hlavny zdroj frekvencie
X a Y operdcie (prevadzkovy rezim
urceny desiatkami)

: Prepinanie medzi Xa Y

: Prepinanie medzi Xa"XaY"
: Prepinanie medziYa “XaY"
. (XaY operacia)

X+Y
X-Y

:Maximum XayY
:Minimum XayY

00

P0.04

Volba hlavného zdroja
frekvencie X

o

: Digitalne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, mdze sa
menit cez UP/DOWN)

: DigitaIne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, mdze sa
menit cez UP/DOWN)

:FIV

1 FIC

: Oto¢nym gombikom na panely
: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
: Krokové rychlosti

:Jednoduché PLC

PID

: Komunikacné rozhranie

P0.05

Volba pomocného
zdroja frekvencie Y

Rovnako ako P0.04 (vyber hlavného zdroja

frekvencii X)
0az9

P0.06

Volba rozsahu
pomocného zdroja
frekvencie. Y

0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu
1: Vzhladom na max. frekvenciu zdroja X

P0.07

Rozsirenie pomocného
zdroja frekvencie Y

0%~ 150 %

100%
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. . Podl
P0.08| Doba zrychlenial |0.00s - 65000's o | %
modelu
P0.09| Doba spomalenia1 |0.00s—65000's Podla |-
modelu
P t )
poo|  Trednastavend g 55 iaximaina frekvencia (P0.12) 50.00Hz| %
frekvencia
PO.11 Smer otacania O: Rovrlakly smer 0 hx¢
1: Opacny smer
P0.12 | Maximalna frekvencia | 50.00 Hz az 3200.00 Hz 50.00Hz| %
0: PO.12
1: FIV
PO.13 Horna hranlca'zdrOJa 2: FIC ’ 0 *
frekvencie 3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie
5: Nastavenie cez komunikacny vstup
P0.14 Horna hrar'uca Spodna hranlca frekvencie P0.16 — maximalna 50.00Hz| #
frekvencie frekvencia P0.12
po.s|  Hormahranica 4 651, maximalna frekvencia PO.12 0.00Hz | *
frekvencie - posunutie
Spodna hranica , . .
P0.16 . 0.00 Hz - Horna hranica frekvencie P0.14 0.00Hz | ¥
frekvencie
P0.17| Nosna frekvencia 1 kHz-16.0 kHz Podfa *
modelu
PO.18 Vplyv teploty n.a nosnu | O: Nle 1 %
frekvenciu 1: Ano
Prirastok ¢asu pre O:1s
P0.13 zrychlenie/s om:Ienie 1:01s ! *
y P 2: 0.01s
P0.20 Rezerva
Frekvencény posun
P0.21 pomocnehQ zdroja 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12 0.00Hz | ¥
frekvencie pre
prevadzku X a Y
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. 1: 0.1 Hz
P0.22| Odkaz na frekvenciu 2-0.01 Hz 2 *
Trvalé digitdlne . iy
P0.23 | nastavenie frekvencie o Nezapaimat:fme 0 *
. , 1: Zapamatané
pri zapnuti
. . . .| 0: Maximalna frekvencia (P0.12)
P0.24 Z:rk’lsslr;if;eskvs:wjﬁesi” 1: Nastavena frekvencia 0 *
y P 2:100Hz
Zakladna frelkvenua 0: Frekvencia behu
PO.25 zmenena cez 1: Nastavenad frekvencia 0 x
UP/DOWN pocas behu |
..X: Vazba prikazu ovladacieho panela k
zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitdlne nastavenie zdroja frekvencie
2: FIV
3: FIC
4: Rezervované
P0.26 Vézba prikazu I'<zdrOJu 5: Impulzn'e r’1astav<.en|e (S3) OPCIA 000 *
frekvencie 6: Krokové rychlosti
7: PLC
8: PID
9: Komunikaéné rozhranie
X.: Vazba prikazu terminalu k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
X..: Vazba prikazu komunikacného rozhrania k
zdroju frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
P0.27 vp rozsirujuee] 0: MODBUS komunika&na karta 0 *
komunikacnej karty
P0.28 Rezerva

Skupina P1: Riadenie Startu / Stopu
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Kéd , . Tovarenské |Vlastn
. Nazov parametra Rozsah nastavenia . ’
funkcie nastavené | ost
0: Priamy Start
P1.00 Rezim Startu 1: Opatovné spustenie sledovania otacok 0 *
2: Predbudeny motor(asynchrénny motor)
0: Z frekvencie zastavenia
P1.01 | ReZim sledovania otacok | 1: Z nulovej rychlosti 0 *
2: Z maximalnej frekvencie
P1.02 Rychlost lslvedovanla 1-100 20 "
otacok
P1.03| Startovacia frekvencia |0.00Hz -10.00Hz 0.00 Hz| ¢
Doba podrzania
P1.04 Startovacej 0.0s -100.0s 0.0s *
frekvencie
Startovaci brzdny prad
P1. % - 1009 9
05 DC /Prud predbudenia 0% - 100% 0% *
Startovacia brzdna doba
P1.06 DC /Doba predbudenia 0.0s - 100.0s 0.0s *
. , . 0: Linedrne zrychlenie/spomalenie
R hl
P1.07 ez;moazy;cleneigla / 1: S-krivka zrychlenie/spomalenia A 0 *
P 2: S-krivka zrychlenie/spomalenia B
Casovy podiel tartovacej
P1.08 ) . 0.0% ~ (100.0%-P1.09) 30.0% | %
fazy S-krivky
Casovy podiel koncovej
P1.09 , . 0.0% ~ (100.0%-P1.08) 30.0% | *
fazy S-krivky
P1.10 STOP resim 0: Sp?male?le, do zastavejnla po krivke 0 %
1: Volnobezné spomalenie
Pociatoc¢na frekvencia . .
P1.11 . .1 0.00 Hz — Maximalna frekvencia 0.00Hz | ¥
zastavenia DC brzdenia
p1.12 Cakacia doba zastavenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s "

DC brzdenia
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pr.13| BrednyprudDCpri a0 1609 0%
zastaveni
P1.14 DC doba brzdenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s
P1.15 Miera brzdenia 0-100 % 100 %
Skupina P2: Parametre motora
0: BeZny asynchréonny motor
P2.00 Vyber typu motora 1: Asynchrénny motor s premenlivou 0
frekvenciou
N Podla
P2.01 | Menovity vykon motora | 0.1 kW ~ 500.0 kW
modelu
P2.02 Menovité napatie 1V a3 2000 V Podla
motora modelu
N ‘ Podla
P2.03 | Menovity prid motora | 0.01 Aaz 655.35 A
modelu
P2.04 Menovita frekvencia 0.01 Hz — 3200 Hz Podla
motora modelu
S . . . Podla
P2.05 Menovita rychlost 1 ot./min ~ 65535 ot./min
modelu
P2.06 Odpor statora 0.001 Q-65.535 O Podla
(asynchrénny motor) modelu
P2.07 Odpor rotora 0.001 Q- 65.535 Q Podla
(asynchrénny motor) modelu
pog| Zvodovaindukcia o) i 65535 mH Podla
(asynchrénny motor) modelu
p20g| VZalomnaindukcia o 4 oes 5 iy Podfa
(asynchrénny motor) modelu
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P2 10 Prud motolra bez zataze 0.01A-P2.03 Podla
(asynchrénny motor) modelu

P2.11-P2.36 Rezervované

0: Automatické ladenie zakdzané

1: Asynchrénny motor - statické

Volba automatického automatické ladenie
P2.37 . . . 0
ladenia 2: Asynchrénny motor - kompletné
automatické ladenie (dynamické
parametre)
Skupina P3: Parametre riadenia vektora
P3.00 Linedrna konstanta 1 1-100 30
p3.01| Integracna konstanta 1 0.01's ~ 10.00s 0.50s
p3.02 | Frekvencia prepinania 1 0.00-P3.05 5.00Hz
P3.03 Linearna konstanta 2 1-100 20
P3.04 | Integracnd konsStanta 2 0.01s~10.00s 1.00s
P3.05 | Frekvencia prepinania 2 P3.02 — maximalna vystupna frekvencia | 10.00Hz
P3.06 |Zisk riadenia vektorového 0% ~ 200% 100%
sklzu
Casova konstanta filtra

P3.07 rychlosti slucky 0.000s-0.100s 0.000s
P3.08 Zisk prebudenia 0-200 64
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0: P3.10
1: FIV
2: FIC
Zdroj horného limitu | 3: Rezervované
P3.09| kratiaceho momentu v | 4: Impulzné nastavenie 0
rezime riadenia rychlosti | 5: Nastavenie cez RS 485
6: MIN(FIV,FIC)
7: MAX(FIV,FIC)
Digitalne nastavenie
P3.10 |hornej hranice krutiaceho| 9,0% ~ 200.0% 150.0%
momentu v rezime
riadenia rychlosti
P3.11 Rezerva
P3.12 Rezerva
Uprava linearnej
P3.13 konstanty budenia 0-60000 2000
P3.14 Uprava linearnej 0-60000 1300
konstanty budenia
Uprava linearnej
P3.15| Konstanty kratiaceho | 0-60000 2000
momentu
Uprava integracnej
P3.16 konstanty 0-60000 1300
krdtiaceho momentu
p3.17 Rychlost |r1tegracnej 0: Zakazane’: 0
slucky 1: Povolené

P3.18 Rezervované

P3.19 Rezervované

P3.20 Rezervované

P3.21 Rezervované

P3.22 Rezervované
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Skupina P4: Parametre riadenia V/F

0: Linearna krivka V/F
1: Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3: 1.2-ndsobna krivka V/F
4:1.4-nadsobna krivka V/F
P4.00| Nastavenie krivky V/F |6: 1.6-ndsobnad krivka V/F 0
8:1.8-nasobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F Uplné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
Zvydenie krutiaceho | 0.0%: (Automatické zvysenie) Podla
P4.01 momentu 0.1% ~ 30.0% (Manudlne zvyZenie) modelu
Obmedzenie krutiaceho
P4.02 momentu 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia | 50.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.03 frekvencie 1 0.00 Hz - P4.05 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.04 napitia 1 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka
P4.05 frekvencie 2 (F2) P4.03 ~ P4.07 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.06 napitia 2 (V2) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka | P4.05 - menovita frekvencia motora
P4.07 frekvencie 3 (F3) (P2.04) 0.00Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.08 napatia 3 (V3) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Konstanta kompenzacie
P4.09 0.0% ~ 200.0% 0.0%

sklonu V/F

60




Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P4.10 | V/F prebudenie 0-200 64 *
Podl
P4.11| V/F potlagenie oscilacie |0-100 odfa *
modelu
0: Digitalne nastavenie (P4.14)
1: FIV
2: FIC
3: Rezervované
i . 4: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
P4.13 Napatos\;y Z?QZ:upre v/F 5: Krokova rychlost 0 *
P 6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Komunikacné rozhranie, 100%
zodpovedd menovitému napatiu motora
(P2.02)
Digitalne napatové
P4.14 nastavenie pre V/F 0V - menovité napéatie motora ov *
separaciu
Doba narastu natia ori 0.0s-1000.0s, udava cas potrebny na
P4.15 ,p.. P zvySenie vystupného napéatiaz 0V na 0.0s bA¢
V/F separdcii i vrs
menovité napatie motora
... __.|0.0s-1000.0s, udava ¢as potrebny na to,
Doba poklesu napatia pri , . v s
P4.16 . . aby vystupné napétie kleslo z menovitého| 0.0s bA¢
V/F separacii s
napdtia motorana OV

Skupina P5: Vstupné terminaly
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P5.00

Volba funkcie FWD

P5.01

Volba funkcie REV

P5.02

Volba funkcie S1

P5.03

Volba funkcie S2

O 00O NOU B WNERL O

12:
13:
14:
15:
16:

17:

18:
19:

: Bez funkcie

: CHOD vpred (FWD)

: Reverzny CHOD (REV)

: Trojvodicové riadenie

: CHOD vpred JOG (FJOG)

: Reverzny CHOD (RJOG)

: Svorka UP

: Svorka DOWN

: Pozvolné zastavenie

: Reset chyby (RESET)

10: Pozastavenie pocas CHODU (Pauza)
11:

Normalne otvoreny (NO) vstup
externej chyby

Pevna rychlost 1

Pevna rychlost 2

Pevna rychlost 3

Pevna rychlost 4

Svorka 1 pre volbu casu
zrychlenia / spomalenia
Svorka 2 pre volbu ¢asu
zrychlenia / spomalenia
Prepinanie zdroja frekvencii
Nulovanie cez UP a DOWN
(terminal, ovladaci panel)

20: Svorka na prepinanie zdroja prikazu

21

22:
23:

: Zrychlenie/spomalenie zakdzané
Pozastavenie PID
Obnovenie stavu PLC

24: Swing pauza

25:

Vstup pocitadla

26: Nulovanie pocitadla

27:

Vstup dizky

28: Nulovanie dizky

29:

Reguldcia krutiaceho momentu
zakdzana

30: Impulzny vstup ( len pre S3 OPCIA )

31:
32:
33:

Rezervované
Okam?zité DC brzdenie

chyby (cez S1 vhodné pre PTC)

Normalne zopnuté (NC) vstup externej

12
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P5.04

Volba funkcie S3

P5.05

Volba funkcie S4

34:
35:
36:
37:

38:
39:

40:

41:
42:
43:
44.
45:
46:

47:
48:
49:.
50:

Zmena frekvencie je zakdzand
Reverzny smer PID

Externy STOP1

Svorka na prepinanie zdroja
prikazu 2

Pozastavenie integrovania PID
Prepinanie medzi hlavhym
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomoc.
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
Terminal vyberu motora 1
Terminal vyberu motora 2
Prepinanie parametrov PID
Rezervované

Rezervované

Prepinanie - riadenie
rychlosti / riadenie
krdtiaceho momentu

STO (odpoji kratiaci moment)

Externy STOP 2 (zastavenie po krivke)

DC brzdenie s oneskorenim
Nulovanie aktualneho casu
prevadzky

51-59: Rezervované

13

*

P5.10

Doba filtrovania

0.000s ~ 1.000s

0.010s

P5.11

Rezim prikazov cez
svorkovnicu

0: Dvojvodicovy rezim 1
1: Dvojvodicovy rezim 2
2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2

P5.12

Zmena hodnoty svorkami
UP / DOWN

0.001 Hz/s ~ 65.535Hz/s

1.00Hz/s

P5.13

Fl krivka 1 min. vstup

0.00V-P5.15

0.00v

63




Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Zodpovedajuce
P5.14| nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 0.0% Y
min. vstup
P5.15| Fl krivka 1 max. vstup | P5.13-+10.00V 10.00V *
Zodpovedajuce
P5.16| nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 100.0% *
max. vstup
P5.17 | Filtracny €as Fl krivky 1 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s *
ps.1g| Flkrivka2minimalny | o b5 50 0.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.19| nastavenie Fl krivky 2 |-100.0% ~ +100.0% 0.0% *
min. vstup
ps.20| Flkrivka 2 maximiny | oo 10 16 00v 10.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.21| nastavenie Fl krivky 2 | -100.0% ~ +100.0% 100.0% | *
max. vstup
P5.22| Filtracny ¢as Fl krivky 2 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s *
ps.23| Frkrivka3minimalny | 6 5oy ~ps 55 -10.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.24 | nastavenie Fl krivky 3 |-100.0% ~ +100.0% -100.0% | ¥
min. vstup
p5.5| T krivka 3 maximalny | oc 55 10 0oy 10.00V | *
vstup
Zodpovedajuce
P5.26 | nastavenie Fl krivky 3 [-100.0% ~ +100.0% 100.0% | ¥
min. vstup
P5.27 | Flkrivka 3 filtrac¢ny ¢as | 0.00S-10.00s 0.10s *
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P5.28 | IMPULS minimalny vstup | 0.00kHz ~ P5.30 0.00kHz | *
Zodpovedajuce
P5.29 | nastavenie minimalneho | -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
vstupného impulzu
P5.30 {IMPULS maximalny vstup| P5.28-100.00kHz 50.00kHz | %
Zodpovedajuce
P5.31 | nastavenie maximalneho|-100.0% ~ 100.0% 100.0% *
vstupného impulzu
ps.32 | Filtracny casimpulznej | 3¢ 14 oo 0.10s | ¥
krivky
Jednotky: Volba FIV krivky
1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-P5.16)
2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-P5.21)
3: Krivka 3 (2-bodova, pozri P5.23-P5.26)
P5.33 Volba FI krivky 4: Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00 ~ C6.07)| 321 ¥
5: Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08 ~ C6.15)
Desiatky: Volba FIC krivky (1-5, rovnako
ako FIV)
Stovky: Rezervované
Jednotky: Nastavenie FIV na mensiu
hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
Nastavenie Fl na mensiu | 1: 0.0 %
P5.34| hodnotu ako je min. Desiatky: Nastavenie FIC na mensiu 000 ¥
vstup hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
1:0.0%
Stovky: Rezervované
P5.35| FWD doba oneskorenia | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
P5.36| REV doba oneskorenia |0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
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P5.37 S1 doba oneskorenia | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje
parameter
Vyber rezimu logiky l;rNaer;g]:;/:a logika - pri rozpojeni aktivuje
P5.38| svoriek S1a% S3 P e 00000 | *
___X_:82
__X__:S3
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje
, . . parameter
Vyber rezimu logiky . , . . .
P5.39 svoriek 54 1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje 00000 *
parameter
__X:54
Skupina P6: Vystupné terminaly
: Pulzny vy y signal (M01/MCM
P6.00| MO1 vystupny rezim 0: Pulzny vystupny signal (M01/MCM) 1 >

1: Spinaci/rozpinaci vystupny signal
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

: Ziadny vystup

: Menic v chode

: Chyba vystupu(stop)

: Zistovanie Urovne frekvencie FDT1

: Frekvencia dosiahnuta

: Chod s nulovou rychlostou

: Predbezné varovanie pred pretazenim
motora

7: Predbezné varovanie pred pretazenim

menica

8: Dosiahnuta nastavena hodnota pocitadla

9: Dosiahnuta pozadovana hodnota pocitadla

10: Dizka dosiahnutd

11: Ukonceny cely cyklus PLC

12: Dosiahol sa kumulovany cas prevadzky

13: Obmedzenie frekvencie

14: Obmedzeny krutiaci moment

15: Meni¢ pripraveny na CHOD

16: FIV>FIC

17: Dosiahla sa horna hranica frekvencie

Funkcie MO1 18f Dosiahla sa d?ll:mé hranica frekvencie

P6.01 19: Stav pod napatim 0 %

(0-40) 20: Komunikacné nastavenie

21: Rezervované

22: Rezervované

23: Chod s nulovou rychlostou

24: Dosiahol sa celkovy ¢as chodu pod napatim

25: Zistenie Urovne frekvencie FDT2

26: Dosiahnuta Frekvencia 1

27: Dosiahnuta Frekvencia 2

28: Dosiahnuty prud 1

29: Dosiahnuty prud 2

30: Dosiahnuty ¢as

31: FIV vstupny limit prekroc.

32: Nulové zatazenie

33: Reverzny CHOD

34: Nulovy prad

35: Dosiahnutd teplota modulu

36: PrekrocCena hranica vystupného pradu

37: Dosiahnuta spodna hranica frekvencie

38: Alarm vystupu (CHOD beZi dalej)

39: Rezervované

40: Dosiahnuty aktualny ¢as chodu

o Uk, WNBEFL O

Funkcia reléového
.02 , 2
P6.0 Vystupu (RA'RB'RC) Detto ako M01

P6.03 az P6.05 Rezervované parametre
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

0: Frekvencia poc¢as CHODU
FOV volba funkcie 1: Nastavend frekvencia
P6.07 vystupu 2: Vystupny prud 0 *
(0-16) 3: Vystupny kratiaci moment
4: Vystupny vykon
5: Vystupné napatie
6: Impulzny vstup (100.0% je 100.0 kHz)
7: FIV
8: FIC
9: Rezervované
) 10: Dizka
P6.08 Rezervovane 11: Napoditana hodnota
12: Komunika¢né nastavenie
13: Rychlost otacania motora
14: Vystupny prud (100.0 % je 1000 A)
15: Vystupné napaétie (100.0 % je 1000 V)
16: Rezervované
Maximalna vystupna . 50.00
P6.09 frekvencia MOL 0.01 kHz aZ 100.00 kHz KHz *
pg.10| OV nulovy koeficient -100.0% a% +100.0% 0.0% | %
posunutia
P6.11 FOV zisk -10.00 az +10.00 1.00 | 5%
P6.12 Rezervované hAe
P6.13 Rezervované *
P6.14 Rezervované
P6.15 Rezervované
P6.16 Rezervované
P6.17 N Mol . 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s ¥
¢as oneskorenia
P6.18 RA-RB-RC cas 0.0s ~ 3600.0's 0.0s
oneskorenia
P6.19 Rezerva
P6.20 Rezervované
P6.21 Rezervované
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P6.22

Vyber rezimu vystupného
terminalu

....X: MO1 rezim

0: Pozitivna logika

1: Negativna logika
...X.: RA-RB-RC rezim
0: Pozitivna logika

1: Negativna logika
..X..: Rezerva

X...: Rezerva

00000

Skupina P7: Ovladaci panel a displej

P7.00

Korekény faktor vykonu

0.0 az200.0

100.0

Vyber funkcie kldvesy
JOG
Plati len pre modely

0:JOG tlacidlo je vypnuté na panely DP6-G-3
1: Prepinanie medzi ovladanim z panelu
a ovladanim externym (kanal prikazu
termindlu alebo komunikacény kanal)

p7.01 . 2: Prepinanie medzi chod VPRED a chod VZAD 0
vsoso ;i?f;g;;\ﬁzooo 3: Aktivacia VPRED JOG
Jrackovy 4: Aktivécia VZAD JOG
displejom L ..
5: Aktivécia STOP tlacidla na panely DP6-E-2
0: STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri
p7.02| STOP/RESET tlagidlo ovladani na ovladacom paneli 1

1: STOP/RESET tlacidlo je funkéné v
akomkolvek prevadzkovom rezime
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

0000-FFFF

Bit0O0: Frekvencia chodu 1 (Hz)
Bit01: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit02: Napatie zbernice (V)

Bit03: Vystupné napatie (V)

Bit04: Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)

Bit06: Vystupny krutiaci moment (%)
Bit07: Stav vstupu S 1F
Bit08: Stav vystupu M01

Bit09: FIV napatie (V)

Bit10: FIC napatie (V)

Bit11l: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota diZky

Bit14: Rychlost naditania displeja
Bit15: PID nastavenie

Parametre 1, LED displej

P7.03 pocas behu

0000-FFFF

Bit0O0: PID spatnd vazba

Bit01: PLC stav

Bit02: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Bit03: Frekvencia chodu 2 (Hz)

Bit04: Zostavajuci ¢as chodu

Bit05: FIV napatie pred korekciou (V)

Bit06: FIC napatie pred korekciou (V)

Bit07: Rezervované

Parametre 2, Bit08: Linearna rychlost

P7.04 LED displej Bit09: Aktudlna doba pod napatim 0 *

pocas chodu Bit10: Aktualna doba behu (Min)

Bit11: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Bit12: Hodnota komunika¢ného
nastavenia

Bit13: Rezervované

Bit14: Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)

Bit15: Zobrazenie pomocnej
frekvencie Y (Hz)
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P7.05| LED displej po¢as STOP

0000-FFFF

Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)

Bit01: Napatie zbernice (V)

Bit02: Stav vstupu S

Bit03: Stav vystupu MO1

Bit04: FIV napatie (V)

Bit05: FIC napatie (V)

Bit06: Rezervované

Bit07: Hodnota pocitadla

Bit08: Hodnota dizky

Bit09: PLC stav

Bit10: Rychlost nacitania displeja

Bitl1: PID nastavenie

Bit12: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Bit13: PID hodnota spatnej vazby

33

Koeficient rychlosti
P7.06| nacitania zobrazenia

0.0001-6.5000

1.0000

Redlna teplota modulu

P7.07 IGBT

0.0°C az 150.0 °C

Redlna teplota chladenia

P7.08 menica 0.0°C az 150.0°C
P7.09| Celkovéd dobachodu |0h ~ 65535h
P7.10 Rezervované -

P7.11 Verzia softvéru Napr. 132.09

Pocet desatinnych miest
P7.12 | pre zobrazenie rychlosti
nacitania

0: 0 desatinnych miest
1: 1 desatinné miesto
2: 2 desatinné miesta
3: 3 desatinné miesta

Celkova doba pod

P7.13 vrs
napatim

0h~65535h

Celkova spotreba

Nl S .
P7.14 elektrickej energie

0 kWh ~ 65535 kWh

Skupina P8: Pomocné funkcie
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P8.00

Tipovacia (JOG)

0.00 Hz — maximalna frekvencia

2.00Hz

frekvencia
pg.o1| ZTVehleniepritipovani 1, o . 06 o 20.0s *
(JOG)
pg.02 | SPomalenie pritipovani |, ., i o 20.0s Yo
(JOG)
P8.03 Doba zrychlenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.04 Doba spomalenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.05 Doba zrychlenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.06 Doba spomalenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.07 Doba zrychlenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.08 Doba spomalenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.09| Skokova frekvencial |0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz *
P8.10| Skokova frekvencia 2 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz ¥
P8.11 Amplitida Sk?kOVGJ 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.01Hz *
frekvencie

pg.12| DoPamitvelzony pri 14 5 300,05 0.0s F

zmene otacdania
P8.13 |Riadenie spatného chodu 0: Pov?lem? 0 b g

1: Zakdzané
ReZim prevadzky, ked' O: (f:rHei\I/De:iigomeJ hranici
P8.14 | nastavena frekvencia je 1: STOP 0 *
nizsia ako spodna hranica 2: CHOD pri nulovej rychlosti
P8.15 Riadenie vyvazenia 0.00Hz ~ 10.00Hz 0.00Hz *
pg.1g| Lmitcelkovejdoby g gohh0n oh Yo
zapnutia
pg.17 | Celkova doba prevadzky [ o . ooha0, oh w
menica
0: Nie

P8.18 Och i Start p 0

chrana pri $tarte 1 Ano Y
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Hodnota zistovania

P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
Hodnota zistovania o o o
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0%
Dosiahnuty rozsah 0.00Hz — 100% (maximalna
P8.21 .09
8 zistenia frekvencie frekvencia) 0.0%
Skokova frekvencia pocas| 0: Vypnuté
P8.22 ", . . . 0
zrychlenia / spomalenia | 1: Zapnuté
Frekvencny prepinaci bod
P8.25 |medzi dobou zrychlenia 1| 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
a dobou zrychlenia 2
Frekvencny prepinaci bod
P8.26 | medzi dobou spomalenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
1 a dobou spomalenia 2
P8.27 Preferovana.svorka pre | 0O: Vypnutta 0
krokovanie (JOG) 1: Zapnuté
P8.28 i?:'?vc::;;st?;?rgl)a 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
H ist i . M
P8.29 hoyi::rt:ziz:?;?)a 0.0% - 100.0% (FDT2 Grove) 5.0%
P8.30 F;i';,‘;ig:g ﬁg;?;l:tuia 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz
Frekvencia dosahujuca |0.0% - 100.0% (maximalna
31 , . ; .09
P8.3 hod. zistovanej ampl. 1 | frekvencia) 0.0%
P8.32 Frekvencia dosahujdca 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz

zistovanu hodnotu 2
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Frekvencia dosahujuca

0.0% - 100.0% (maximalna

P8.33 , . . 0.09
hod. zistovanej ampl. 2 | frekvencia) %
Urover detekcie 0.0% ~ 300.0%
P8.34 . , . S, 5.0%
nulového prudu 100.0% je menovity prad motora )
pg,35 |35 Oneskorenia detekcie] ) ) _ch g 0.10s
nulového pradu
Prekrocenie hranice 0.0% - Nedetekuje sa
P8.36 . . . 0.1 % - 300.0 % (menovity prud 200.0%
vystupného prudu
motora)
pg.37| Dobaoneskoreniapri |, ) . ch 00 0.00s
prekroceni hranice
p . _ N .
pg.38 Prud dosahujtci hodnotu | 0.0 — 300.0 % (menovity prud 100.0%
1 motora)
. L _ o L
P8.39 Prud dosahl..JJl:ICI hodnotu| 0.0 — 300.0 % (menovity pruad 0.0%
amplitudy 1 motora)
. L B o L
P8.40 Prud dosahujtci hodnotu | 0.0 — 300.0 % (menovity prud 100.0%
2 motora)
. L B 0 L
pg.41 Prud dosahl.,ljl:ICI hodnotu| 0.0 —300.0 % (menovity priad 0.0%
amplitudy 2 motora)
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania O: Vypnut('a 0
1: Zapnuté
0: P8.44
1: FIV
P8.43 | Vyber zdroja ¢asovania 2:FIC , 0
3: Rezervované
100% analdgového vstupu
zodpoveda hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0 Min ~ 6500.0Min 0.0 min
pg.45 | DoInd hranica vstupného| ) o\, oo ¢ 3.10V
napatia FIV
pg.ag | N4 hranica vstupnehol oo 4o s 16,00 v 6.80V

napatia FIV
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pg.47| Vypinaciateplota  a.c . jgh.c 100°C ¥
tepelnej ochrany menica
0: Ventilator pracuje len pocas
P8.48 | Riadenie ventilatora chodu 0 *
1: Ventilator pracuje nepretriite
R ,| Frekvencia spanku (P8.51) —
P8.49 | Frekvencia pri prebudeni maximélna frekvencia (P0.12) 0.00Hz w
P8.50 | Oneskorenie prebudenia | 0.0s ~ 6500.0s 0.0s w
P8.51 | Frekvencia pocas spanku 0.00 Hz - frekvencia prebudenia 0.00Hz *
(P8.49)
P8.52| Oneskorenie spanku |0.0s ~ 6500.0s 0.0s *
P8.53 | Dosiahnuta doba chodu | 0.0Min ~ 6500.0Min 0.0 min *
Skupina P9: Poruchy a ochrana
Volba ochrany proti 0: Vypnuté (Zakazana ochrana)
P9.00 s . . 1 >
pretazeniu motora 1: Zapnuté (Povolena ochrana)
pg.01| Zvysenie ochrany motora | 54 45 10.00 100 | *
proti pretaZeniu
po.0z|  Vystraznykoeficient 500 o 1000 80% |
pretaZenia motora
Prirastok pretaZenia 0-100
P9.03 bC rz stia aZ(pre aktivaciu dynamického 10 *
prep brzdenia nastavte 0)
Hodnota napétia chraniaca
P9.04 pred prepatim 120%-150% 130% bAe
P9.05| Prirastok nadprudu (Gain) |0 az 100 20 *
P9.06 Nadpradova ochrana 100% az 200% 150% ¥
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Testovat skrat voci zemi po

0:

Zakazané testovat (Vypnuté)

P9.07 zapnuti 1: Povolené testovat (Zapnuté) !
P9.09 Doby au.tomatického 0a% 20 0
obnovenia po poruche
Stav vystupu MO1pocas | . 5. dna aktivita
P9.10 |automatického obnovenia po L 0
1: Aktivita
poruche
Casovy interval
P9.11 |automatického obnovenia po| 0.1s az 100.0s 1.0s
poruche
P9.12 Rezervované
Zapnutie ochrany pri 0: Zakazané chranit (Vypnuté)
P9.13 , , [ . (o . 1
vypadku vystup. fazy 1: Povolené chranit (Zapnuté)
0: Ziadna chyba
1: Chyba menica
2: Nadprud pocas zrychlenia
3: Nadprud pocas spomalenia
4: Nadprud pri konstantnej rychlosti
5: Prepétie pocas zrychlenia
6: Prepétie pocas spomalenia
7: Prepétie pri konstantnej rychlosti
, 8: Pretazenie brzdného odporu
P9.14 Prvy typ poruchy 9: Nizke napatie -
10: Pretazeny menic
11: Pretazeny motor
12: Rezervované
13: Vypadok fazy napajania
14: Prehriatie menica
15: Chyba externého zariadenia
16: Komunikacna chyba
17: Chyba DC stykaca
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P9.15

Druhy typ
poruchy

P9.16

Treti (posledny) typ poruchy

18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:

30:
31:

40:
41.
42:
43:
45:
51:

Chyba detekcie pradu
Chyba automatického ladenia

Rezervované

Chyba EPROM pamate
Hardvérova chyba menica
Skrat na uzemnenie

Rezervované
Rezervované

Dosiahnuty celkovy ¢as prevadzky
: Rezervované
28:
29:

Rezervované

Dosiahnuty celkovy ¢as pod
napatim (Cas prevadzky)
Nulové zatazZenie

Strata spéatnej vazby z PID

reguldtora

Porucha limitu pradu

Rezervované
Rezervované
Rezervované

Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Prehriatie elektromotora - .

Rezervované

P9.17

Frekvencia pri 3. chybe

P9.18

Prad pri 3. chybe

P9.19

Napatie zbernice pri 3. chybe

P9.20

Stav vstupnych svoriek pri

3.chybe
P9.21 Stav vy:stupny svoriek i i .
pri 3. chybe
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe - - o
P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe - - .
P9.24 | Doba chodu po 3. chybe - - .
P9.25 Rezerva - - °
P9.26 Rezerva - - .
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P9.27 Frekvencia pri 2. chybe - - o
P9.28 Prud pri 2. chybe - - o
P9.29 |Napadtie zbernice pri 2. chybe - - .

P9.30

Stav vstupnych svoriek
pri 2. chybe

P9.31

Stav vystupnych svoriek pri
2. chybe

P9.32

Stav menica pri 2. chybe

P9.33

Doba zapnutia pri 2. chybe

P9.34

Doba chodu po 2. chybe

P9.35

Rezerva

P9.36

Rezerva

P9.37

Frekvencia pri 1. chybe

P9.38

Prad pri 1. chybe

P9.39

Napatie zbernice pri 1.
chybe

P9.40

Stav vstupnych svoriek pri
1. chybe

P9.41

Stav vystupnych svoriek pri
1. chybe

P9.42

Stav menica pri 1. chybe

P9.43

Doba zapnutia pri 1. chybe

P9.44

Doba chodu po 1. chybe

P9.45

Rezerva

P9.46

Rezerva
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....X: Pretazenie motora(OL1)
0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Vyber akcie ochrany pri Pokracovanie v chode
poruche 1 ...X.: Rezervované
..X..: Strata fazy (LO)
X...: Chyba externého zariadenia (EF)

P9.47 00000 *

....X: Rezervované
0: Spomalenie do zastavenia
....X.: Chyba pamate EEPROM

(EEP)
Vyber akcie ochrany pri | 0: Spomalenie do zastavenia

poruche 2 1: STOP podla rezimu zastavenia ..X..:

Rezervované
X...: Rezervované

P9.48 00000 Rx¢

(END1)
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P9.49

Vyber akcie ochrany pri
poruche 3

X

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

., &

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

..X..: Dosiahla sa celkova doba pod
napatim (END2)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X...: Nulové zataZenie

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracuje v prevadzke na urovni 7%
menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zatazenie
obnovi

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

00000

P9.50

Rezervované

P9.51

Rezervované

P9.52

Volba zobrazenia veliciny na
2 riadku displeja

: Frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Napatie DC zbernice

: Vystupné napatie

: Vystupny prad

: Vystupny vykon

: Vystupny krutiaci moment
: Stav svorky S

: Stav svorky M01

P9.54

Volba frekvencie pre
pokracovanie v spusteni

: Aktualna frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Hornd hranica frekvencie

: Dolna hranica frekvencie

: Zalohovana frekvencia pri chybe

AP WNRPRPOOCNOOULDE WNREO

P9.55

Zalohovani frek. pri chybe

60.0% ~ 100.0%

100.0%
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[P9.57] P9.56 a7 P9.58 Rezervované IES
, .. L, 0: Neplatné
v t hl
P9.59 ybj:,r c;glzsn;pg.gsiaom 1: Spomalenie 0 w
P paj 2: Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi sledovanie
P9.60 napatia pri nahlom 0.0% ~ 100.0% 100.0% | *
vypadku napdjania
Doba sledovania napatia
P9.61 pri ndhlom vypadku 0.00s ~ 100.00s 0.50s *
napdjania
Napatie pri nahlom s .
P9.62 . L 60.0 % - 100.0 % (napétia zbernice) 80.0% >
vypadku napdjania
P9 63 Ochrana prvl nL,I|OV0m 0: Povcl)len(? 0 %
zatazeni 1: Zakazané
y i kci lovéh
pa.gq | Uroven detekcie nuloveho| g 150,05 10.0% | *
zataZenia
pa.g5 | Dobadetekeienuloveho g 4 4 o 10s | *
zataZenia
P9.67 Rezervované *
P9.68 Rezervované *
P9.69 Rezervované *
P9.70 Rezervované *
Skupina PA: Funkcie riadenia procesu PID
0: PA.O1
1: FIV
Nastavenia zdroja Zelanej 2:FiC
PA.00 hodnot IiID )1 3. Rezervované 0 bAe
¥ 4: IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA
5: Komunikacné nastavenie
6: Viacnasobny vyznam
PA.01 | Digitalne nastavenie PID |0.0% ~ 100.0% 50.0% *
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Nastavenia zdroja spdtnej

:FIV

FIC

: Rezervované
: FIV-FIC

0

1:

2

3
PA.02 Viizby PID 4: IMPULZNE nastavenie (53) OPCIA 0

5: Komunikaéné nastavenie

6: FIV+FIC MULTI REFERENCE

7: MAX(|FIV|, [FIC|)

8: MIN(|FIV], |FIC|)
PA.03 Smer p6sobenia PID 0: Akc!a dopredu 0

1: Akcia dozadu (reverz)
PA.04 Rozsah ngstavenla spatnej 0-65535 1000

vazby PID
PA.05 | Linearna konstanta Kpl |0.0-100.0 20.0
PA.06 | Integracna konstanta Til |0.01s~ 10.00s 2.00s
PA.07 | Derivacna konstanta Td1 |0.000-10.000s 0.000s
PA.08 Frekvenaa} odeJlevma. PID 0.0 — max. frekvencia 2.00Hz
reverzného otacania

PA.09 Limit odchylky PID 0.0% ~ 100.0% 0.0%
PA.10 PID diferencny limit 0.00% ~ 100.00% 0.10%
PA. 11 |Nastavenie ¢asu zmeny PID| 0.00-650.00s 0.00s
pa.1p | Dobafiltra ;ﬁ;‘t”e’ VazbY 1§ 00-60.005 0.00s
PA.13 Doba filtra vystupu PID | 0.00-60.00S 0.00s
PA. 14 Rezervované
PA.15 | Linearna konstanta Kp2 |0.0-100.0 20.0
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PA.16 Integracna doba Ti2 0.01 5-10.00s
2.00s
PA.17 Deriva¢na doba Td2 0.000S-10.000s 0.000s
0: Ziadne prepinanie
Podmienka prepinania | 1: Prepinanie cez S
PA.18 2: A ické ‘ ; 0
zaklade odchylky
patg | Cdchvlkaprepinania |, 5o ) o5 20.0%
parametrov PID 1
pago | Odchvlkaprepinania o\ g 00 0o 80.0%
parametrov PID 2
PA.21 | Inicializa¢na hodnota PID | 0.0% ~ 100.0% 0.0%
pa22 | Tociatotndhodnota g gq 6ep 005 0.00s
oneskorenia PID
Maximalna odchylka medzi
PA.23 dvoma vystupmi PIDv | 0.00% ~ 100.00% 1.00%
smere dopredu
Maximalna odchylka medzi
PA.24 dvoma vystupmi PIDv | 0.00%-100.00% 1.00%
smere dozadu
X: Oddelené integrovanie O:
povolené
1: zakdzané
. . .| X.: Zastavenie integrovania,
PA.25 |Vlastnosti PID integrovania - . 00
ked vystup dosiahne
pozadovany limit
0: Pokracovanie v integrovani
1: Stop integrovania
. .. . |0.0%=nedetekuje sa strata spatnej
PA6 Detekcia straty spatnej viizby 0.0%

vazby PID regulatora

0.1%: 100.0%
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Detekény Cas pri strate
PA.27 spatnej vazby PID 0.0s ~ 20.0s 0.0s ¥
reguldtora

Spravanie sa PID pri strate | 0: Ziadna akcia PID a STOP

PA.28 spatnej vazby 1: Akcia PID a STOP

Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet

0: Pomerne k strednej
Nastavenie re¥imu hodnote frekvencie
Pb.00 ., 1: Pomerne k maximalnej 0 *
frekvencie vykyvu .
hodnote frekvencie
pp.o1 | Amplitidafrekvencie 1, o050 oo 0.0% Y
vykyvu
Pb.02 |Amplituda frekvencie skoku| 0.0% ~ 50.0% 0.0% >
Pb.03 | Cyklus vykyvu frekvencie |0.1s~ 3000.0s 10.0s *
pb.0a | C35OVY koeficient stpania | o | o/ .11 oo, 50.0% | ¥
trojuholnikovej viny
Pb.05 Nastavena dizka Om ~ 65535m 1000m *
Pb.06 Skutoéna dizka Om ~ 65535m Oom *
Pocet impulzov na jeden
Pb.07 0.1-6553.5 100.0 ¥
meter
pp.og | |Nestavenahodnota 1, oiqqg 1000 | #
pocitadla
Pb.09 | Urcend hodnota pocitadla | 1-65535 1000 *

Skupina PC: Viacndasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia
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PC.00 Pevna rychlost 0 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.01 Pevna rychlost 1 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.02 Pevna rychlost 2 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.03 Pevna rychlost 3 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.04 Pevna rychlost 4 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrZiava posledné hodnoty
PC. 16 Rezim chodu jednoduchého Po tom, ¢o menic vykona 0 *
PLC jeden cyklus
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica
.X: Zapamatanie po vypadku
napajania
O:Nie
Nastavenie zapamatanie pri| 1:Ano
PC. 17 vol’bejednodpuchého PL(FJ) X.: Zapamadtanie po prikaze 00 *
STOP
O:Nie
1:Ano
pc. 18 | 2 Ch;’fcu F‘)‘:ﬁ(g;’j‘é‘:heho 0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC. 19 |spomalenia jednoduchého|0-3 0

PLC prikazu O
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Cas chodu jednoduchého

PC.20 PLC prikazu 1

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0sth)| *

Doba zrychlenia/
PC.21 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 1

Cas chodu jednoduchého

PC.22 PLC prikazu 2

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.23 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 2

Cas chodu jednoduchého

PC.24 PLC prikazu 3

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.25 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 hAe
PLC prikazu 3

Cas chodu jednoduchého

PC.26 PLC prikazu 4

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.27 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 hAe
PLC prikazu 4

Cas chodu jednoduchého

pC.28 PLC prikazu 5

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.29 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 5

Cas chodu jednoduchého

PC.30 PLC prikazu 6

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) *

Doba zrychlenia/
PC.31 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 6

Cas chodu jednoduchého

PC.32 PLC prikazu 7

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | %

Doba zrychlenia/
PC.33 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 hie
PLC prikazu 7
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Cas chodu jednoduchého

PC.34 PLC prikazu 8

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.35 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 w
PLC prikazu 8

Cas chodu jednoduchého

PC.36 PLC prikazu 9

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.37 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 9

Cas chodu jednoduchého

PC.38 PLC prikazu 10

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | ¥

Doba zrychlenia/
PC.39 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 >
PLC prikazu 10

Cas chodu jednoduchého

PC.40 PLC prikazu 11

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | ¥

Doba zrychlenia/
PC.41 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 11

Cas chodu jednoduchého

PC.42 PLC prikazu 12

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.43 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 12

Cas chodu jednoduchého

PC.44 PLC prikazu 13

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.45 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 bAe
PLC prikazu 13

Cas chodu jednoduchého

PC.46 PLC prikazu 14

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0sth) | ¥
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Doba zrychlenia/
PC.47 |spomalenia jednoduchého| 0-3 0 *
PLC prikazu 14

Cas chodu jednoduchého

PC.48 PLC prikazu 15

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.49 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 15

Jednotka ¢asu 0: S (sekundy)

PC.50 jednoduchého PLC 1: H (hodiny)

: Nastavené z PC.00

FIV

FIC

: rezervované

: IMPULSNE nastavenie (OPCIA)
PID

: Nastavte podla
prednastavenej frekvencie
(P0.10), modifikovanej
pomocou tlacidla UP / DOWN

PC.51 Zdroj 0

DU A WNERO

Skupina PD: Parametre komunikacie

_ _X: MODBUS

: 300 BPS

: 600 BPS

: 1200 BPS

: 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

: 19200 BPS

: 38400 BPS

: 57600 BPS

: 115200 BPS

_ _ X _:Rezervované
_ X _ _:Rezervované
X _ _ _:Rezervované

Prenosova rychlost

PD.00 0005 *

O oOoNOOULLD WNE OI
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0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat
<8,E,1>

PD.01 Format udajov 2: Neparna parita, format dat 3 DA ¢
<8,0,1>

3: Bez parity, format dat <8,N,1>
Plati pre MODBUS

PD.02 Lokalna adresa 1-247; 0= Adresa MASTER 1 hx¢
PD.03 | Oneskorenie odpovede |Oms~20ms 2 *
PD.04 | Casovy limit komunikacie |0.0 (neplatné) 0.1s~ 60.0s 0.0 ¥
X: MODBUS protokol
PD.05 Volba prenosového 0: Nestandardny MODBUS protokol 1 *
) protokolu MODBUS 1: Standardny MODBUS protokol
X.: rezervované
PD.06 Aktudlne rozlisenie 0: 0.01A 0 *

komunikacie 1: 0.10A

Skupina PF: rezervované na servisné ucely

Skupina PP: Obnovenie tovarenského nastavenie a zablokovanie zmeny par.

PP.00 Uzivatel'ské heslo 0-65535 0 ¥

00: Ziadna ¢innost
01: Obnovenie tovarenského

Obnovenie nastavenia okrem
PP.01 tovarenského parametrov motora 0 *
. 2: V ie za
nastavenie 0 ymazanie zaznamov

11: Vysokofrekvenéné riadenie
aktivované

0: Povolena zmena parametrov

PP.04 |Blokovanie zmeny parametrov . B
yP 1: Zmena parametrov je blokovana

Skupina CO: Riadenie krutiaceho momentu a obmedzenie parametrov

0: Riadenie rychlosti
1: Riadenie kratiaceho 0 *
momentu

Volba riadenia rychlosti /

C0.00 i
krutiaceho momentu
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: Digitalne nastavenie(C0.03)
FIV

FIC

: Rezervované

: IMPULZNE nastavenie (OPCIA)
: Komunikacné nastavenie

: MIN (FIV,FIC)

: MAX (FIV,FIC)

Nastavenia zdroja riadenia

C0.01
0.0 krutiaceho momentu

NoOouUubswWNRO

Digitdlne nastavenie
C0.03 riadenia krutiaceho -200.0% ~ 200.0% 150.0% | *
momentu

Maximalna frekvencia
C0.05 vpred pri ovladani 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz |
krutiaceho momentu

Maximalna frekvencia vzad
C0.06 pri ovladani kratiaceho | 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz | *
momentu

Doba zrychlenia pri riadeni

C0.07 e 0.00s ~ 650.00s 0.00s *
krutiaceho momentu
Doba spomalenia pri

C0.08 riadeni kratiaceho 0.00s ~ 650.00s 0.00s ¥

momentu

Skupiny C1-C4: rezervované

Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

Hornd hranica prepinania

€5.00 frekvencie PWM

0.0Hz-15Hz 12.00Hz |

0: Asynchrénna modulacia

C5.01 ReZzim moduldcie PWM , L .
1: Synchrénna modulacia

0: Ziadna kompenzécia
C5.02 Sp6sob kompenzacie 1: ReZzim kompenzacie 1 1 w
2: ReZim kompenzacie 2
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0: Zakazané
C5.03 Nahodny rozmer PWM | 1-10: Nahodny rozmer nosnej 0 *
frekvencie PWM
e i 0: Povolené
C5.04 Otvorené o,bmedzenle ov? enez 1 %
pradu 1: Zakazané
C5.05 Detekcia prudovej 1 ), 5 Y
kompenzacie
C5.06 Nastavenie podpatia 60.0% ~ 140.0% 100.0% *
Vyber rezimu optimalizacie 0: Ziadna optimalizacia
cs.o7 |V P 1: ReZim optimalizacie 1 1 *
SFVC .. e
2: ReZim optimalizacie 2
Skupina C6: Nastavenie krivky Fl (Fl je FIV alebo FIC)
ce.00 | Fkrivkadminimum | 14 6oy ~ c6.02 0.00v |
Zodpovedajuce nastavenie
C6.01 krivky FI 4 min. -100.0% ~ +100.0% 0.0% w
C6.02 FI krivka 4 inflexia 1 C6.00 ~ C6.04 3.00V *
Zodpovedajuce nastavenie
C6.03 krivky Fl 4 inflexia 1 -100.0% ~ +100.0% 30.0% *
C6.04 FI krivka 4 inflexia 2 C6.02 ~ C6.06 6.00V *
Zodpovedajuce nastavenie
C6.05 krivky Fl 4 inflexia 2 -100.0% ~ +100.0% 60.0% hx¢
c6.06 | Flkrivkadmaximum g 06 410, 00v 1000V | %
Zodpovedajuce nastavenie
C6.07 krivky F1 4 max. -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
C6.08 FI krivka 5 minimum -10.00V ~ C6.10 0.00V bAe
Zodpovedajuce nastavenie
C6.09 . . -100.0% ~ +100.0% -100.0% |
krivky FI 5 min.
C6.10 FI krivka 5 inflexia 1 C6.08 ~ C6.12 3.00v *
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cp.11 | Zodpovedajce nastavenie| 1, 0. ~ 1100.0% 30.0% | *

krivky FI 5 inflexia 1
C6.12 Fl krivka 5 inflexia 2 C6.10~ C6.14 6.00V *

Zodpovedajuce nastavenie

C6.13 . . . -100.0% ~ +100.0% 30.0% w

krivky FI 5 inflexia 2
C6.14 FI krivka 5 maximum C6.12-+10.00V 10.00V | %

Zodpovedajuce nastavenie
C6.15 ) -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
krivky FI 5 max
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.17 Amplituda skoku FIV 0.0% ~ 100.0% 0.5% *
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.19 Amplituda skoku FIC 0.0% ~ 100.0% 0.5% >
Skupina C9: Specialne funkcie PID
. . y 0.00
C9.00 PID frekvencia spanku 0azP0.12 0.00 Hz Hy
C9.01 PID cas spanku 0az 5000.0 s 10.0s 0.0s
C9.02 | PID hodnota zobudenia sa | 0 az 100 % 60.0 % 0.0%
Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO
. s < Korekcia z
CC.00 Zmerané napatie FIV 1 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. ps < Korekcia z
CC.01 | Zobrazené napatie FIV 1 Standardne .
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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CC.02 Zmerané napaétie FIV 2 Standardne Kor,ekC|a z
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. sy < Korekcia z
CC.03 | Zobrazené napaitie FIV 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. v < Korekcia z
CC.04 Zmerané napatie FIC 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. - < Korekcia z
CC.05 | Zobrazené napétie FIC 1 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
)} s . Korekcia z
CC.06 Zmerané napatie FIC 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. _ < Korekcia z
CC.07 | Zobrazené napatie FIC 2 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia -9.999V - 10.000V
. v < Korekcia z
CC.12 | Zmerané napdtie FOV 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. s . Korekcia z
CC.13 | Zobrazené napdtie FOV 1 Standardne .
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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Parametre skupiny DO: Monitorovacie parametre

Kod funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napatie zbernice (V) 0.1V
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prud (A) 0.01A
DO0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny krutiaci moment (%) 0.1%
D0.07 S vstupny stav svorky 1
D0.08 MO1 vystupny stav svorky 1
D0.09 Rezervované -
DO0.10 FIC napétie (V) 0.01V
D0.11 Rezervované -
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost motora 1
D0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
D0.19 Otéacky elektromotora ot./min.
D0.20 Zostdvajuca doba chodu 0.1 min
D0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
D0.23 Rezervované
D0.24 Linedrna rychlost 1 m/min
DO0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1 Hz
D0.28 Nastavenie komunikacie 0.01%
D0.29 Rezervované -
D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
D0.31 Pomocna frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie lubovolnej hodnoty adresy pamate -
D0.33 Rezervované -
D0.34 Rezervované -
DO0.35 PoZadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované -
D0.37 Uhol Ucinnika 0.1
D0.38 Rezervované -
D0.39 Cielové napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.40 Vystupné napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.41 Rezervované -
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D0.42 Rezervované
D0.43 Rezervované
D0.44 Rezervované
D0.45 Kéd sucasnej poruchy 0

Priklad ¢.1 parametrizacie inverzného riadenia frekvencie
napatim10Vaz0V:

AVI
10V=0Hz
10V 0V =50 Hz
\ P0.02 = 1
P0.04= 2 (FIV)
S P5.19 = 100
B¥— P521=0
oV Sy
| |
25 50 Hz Vystupna frekvencia

Priklad ¢.2 Parametrizacia brzdového odporu:

e =1
(M) ——
P\E‘.?",V/ rzdny odpor

P9.03=0 (aktivuje brzdovu jednotku na brzdenie cez odpor)
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Priklad ¢.3 parametrizacie pre riadenie elektromotora zdvihu
Zeriavu

Postup pri inStalacii:

1./ zapojime menic, ochrany, pripojime brzdovy odpor, atd.

2./ na menic pripojime motor (najlepsie bez nasadenej spojky - naprazdno)

3./ nastavime parametre motora P0.00=0; P0.01=1 a P2.01;P2.02;P2.03;P2.04
4./ zapneme automatické naladenie motora P2.37=1

5./ menic vypise ,Study” a stla¢ime START

6./ menic¢ sa ,, naparuje” na motor

7./ po skonceni autotuningu menic vypiSe napr. 50.0 Hz (nastavenu frekvenciu)

AZ potom prestavime parametre podla dole uvedenej tabulky a zapojime
ovladanie!

P0.00 G konstantné zataZenie 1
P0.01 Ovlddanie SFVC 1
P0.02 Volba prikazu ovlddania Cez vstupné svorky 1
P0.04 Volba hlavného zdroja frekvencie X 06
P2.01 Menovity vykon elektromotora Vykon elektromotora 37 kW 37
P2.02 Menovité napitie elektromotora Napdtie zo Stitku V 400
P2.03 Menovity prud elektromotora Prid zo Stitku A
P2.04 Menovitd frekvencia elektromotora Frekvenciu zo Stitku Hz 50
P2.37 Automatické ladenie 1
P5.00 FWD volba funkcie CHOD vpravo rychlostou 1 1
P5.01 REV volba funkcie CHOD vlavo rychlostou 1
P5.02 S1 volba funkcie NEZAPOJENE 9
P5.03 S2 volba funkcie Rychlost 2 12
P5.04 S3 volba funkcie NEZAPOJENE 13
PC.00 Viacnasobna funkcia 0 Frekvencia v % pre rychlost 1 20
PC.01 | Viacnasobn4 funkcia 1 Frekvencia v % pre rychlost 2 100
Funkcia reléového vystupu RA-RB-RC Frekvencia dosiahnuta
P6.02 (Je potrebna na odbrzdenie externej brzdy) 4
P8.21 Rozsah zistovania dosiahnutej frekvencie Cca 3 Hz ale udavame to v % 12
P9.03 Aktivacia integrovanej brzdnej jednotky 0

Ak zopnete FWD/GND menic sa rozbehne vpravo rychlostou 1

Ak zopnete REV/GND menic sa rozbehne vlavo rychlostou 1

Ak zopnete FWD/GND aj S2/GND suéasne, menic sa rozbehne vpravo rychlostou 2
Ak zopnete REV/GND aj S2/GND sucasne, meni¢ sa rozbehne vlavo rychlostou 2
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Priklad ¢.4 PID aplikacie

Zakladné nastavenie PID je nasledovné:

P0.02=1

P0.04=8

PA.00=0

PA.O1= ...... cielova hodnota tlaku
PA.02=1 (FIC)

PA.21=...... inicializa¢nd hodnota PID

C9.00 : PID frekvencia spanku
C9.01 : PID ¢as spanku
C9.02 : PID hodnota zobudenia

P8.49 : Frekvencia pri prebudeni
P8.50 : Oneskorenie prebudenia
P8.51 : Frekvencia pocas spanku
P8.52 : Oneskorenie spanku

ST:\RT
+10V FIC
222222222
FWD
SR

VPM130

0-6 bar/ 4-20 mA

Prevodnik tiaku
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Priklad ¢.5 Parametre prevadzky vysokorychlostného vretena

Vysokofrekvencné riadenie

PP.01 11

P0.02 1

P0.04 6

P0.10 400.0 Hz
PO.12 400.0 Hz
PO.14 400.0 Hz
P0.22 1

P4.11 0

P5.13 0.50V
P2.04 400.0 Hz
P2.05 24000 ot./min.
P0.08 10.0s
P0.09 10.0s
P5.03 12

P5.04 13

P5.05 14
PC.01 25.0%
PC.02 37.5%
PC.03 50.0 %
PC.04 62.5%
PC.05 75.0%
PC.06 87.5%
PC.07 100.0 %
PC.51 0

C5.01 1
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Kapitola 5 : Podrobny popis parametrov
Skupina PO : Zakladné parametre

G/Ptyp * Standardné *Zavisi od modelu
1 G typ (konstantné zat. krutiaceho momentu CT
P0.00 Nastavenad vl )
hodnota 5 P typ (premenlivé kratiace momenty -
kvadratické

Tento parameter sa pouZiva na zobrazenie dodaného modelu a neda sa upravit.

1: Plati pre konstantné zataZenie krdtiaceho momentu so $pecifikovanymi menovitymi
parametrami

2: Plati pre premenlivé zatazenie kritiaceho momentu (ventilator a ¢erpadlo) s
menovitymi parametrami

Volba rezimu nastavenia Standardné 0
0 Riadenie napatia / frekvencie (V/F)
P0.01 Nastavena
hodnota 1 Ovladanie vektorov toku bez snimaca (SFVC)

0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)

Uplatfiuje sa v aplikaciach s jednoduchymi poZiadavkami alebo aplikaciach, kde jeden AC
pohon pracuje s viacerymi motormi, ako je ventilator a cerpadlo.

1: Ovladanie vektorov toku bez snimaca (SFVC)

Ide o vektorové ovladanie s otvorenou sluckou a je pouzitelné pre vysoko vykonné riadiace
aplikacie, ako su napriklad obrabacie stroje, odstredivky, stroje na tahanie drotov a
vstrekovacie stroje. Jedna AC jednotka mdZe ovladat iba jeden motor.

POZNAMKA: Ak je pouzité vektorové riadenie, musi sa vykonat automatické ladenie
parametrov, pretoze vyhody ovladania vektorom je mozné vyuzit len po ziskani spravnych
parametrov motora. Va¢Si vykon je mozné dosiahnut Gpravou parametrov motora.

Volba prikazového kanalu Standardné 0
0 Riadenie cez prevadzkovy panel
P0.02 Nastavena - - -
1 Riadenie cez vstupné svorky
hodnota - - —
2 Riadenie cez komunikaciu

Pouziva sa na urcenie vstupného kanala riadiacich povelov AC riadenia, ako je beh,
zastavenie, chod dopredu, spatny chod a krokovanie (JOG). Prikazy méZete zadavat v
nasledujucich troch kanaloch:
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0: Riadenie cez prevadzkovy panel

Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Prikazy su zaddvané stlacenim tlacidiel RUN a STOP / RESET na ovlddacom paneli.

1: Riadenie cez vstupné svorky

Prikazy su zadavané prostrednictvom multifunkénych vstupnych terminalov s funkciami

ako FWD, REV, JOGF a JOGR.

2: Riadenie cez komunikaciu (MODBUS RTU)

Prikazy su zadané z hostitelského pocitaca.

Zdroj frekvencie

Standardné 00

X : (zdroj frekvencie)

Hlavny zdroj frekvencie X

X a Y operdcie (prevadzkovy rezim urceny
desiatkami)

Prepinanie medzi Xa Y

P0.03 Nastavena

Prepinanie medzi Xa "X a Y"

hodnota

IS

Prepinanie medzi Ya “Xa Y"

X.: (X aY operacia)

X+Y

X-Y

Maximum XaY

WIiIN(=|O

Minimum Xa 'Y

SluZi na vyber kandlu pre nastavenie frekvencie. Prostrednictvom hlavného zdroja

frekvencie X a zdroja pomocnej

frekvencie Y dosiahne pozadovanu frekvenciu.

Cislica na pozicii jednotiek (frekvenény zdroj)

0: Hlavna frekvencia X

Hlavna frekvencia X ako cielova frekvencia.

1: Urcuje vztah medzi frekvenciou X a pomocnou frekvenciou Y. Je uréeny &islicou na

mieste desiatok vo funkénom kode.

2: Prepinanie medzi hlavnym zdroj frekvencie X a pomocnym zdrojom frekvencie Y. Ked' je

multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, hlavna frekvencia X je

cielova frekvencia. Ked' je multifunkéna vstupnd svorka 18 povolend, pomocna frekvencia Y

je cielova frekvencia.

3: Prepinanie frekvencii medzi Xa"XaY".

Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakdzana, hlavna frekvencia X

je cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolend, vysledna frekvencia

sa vypocita pomocou pomocnej frekvencie.

4: Prepinanie frekvencii medzi Ya “Xa Y"
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Ked' je multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, pomocna frekvencia
Y je cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolen3, vyslednd frekvencia
sa vypocita pomocou pomocne;j / hlavnej frekvencie.

Cislica na pozicii desiatok (frekvenény zdroj)

0: Sucet hlavnej a pomocnej frekvencie (X+Y) urcuje cielovu frekvenciu.

1: Rozdiel hlavnej a pomocnej frekvencie (X-Y) urcuje ciefovu frekvenciu.

2: MAX (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je vacsia.

3: MIN (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je mensia. Okrem toho, ked'je vyber frekvencného
zdroja uréeny komplementarnym vypocétom, moze byt nastavena ofsetova frekvencia
podla P0.21.

Volba hlavného zdroja

frekvencie X Standardné 00

Digitalne nastavenie — po strate napajania bez
0 uloZenia (P0.10 prednastavena frekvencia,
mbze sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie — po strate napajania
1 s uloZzenim hodnoty (P0.10 prednastavena
frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN)

FIV
FIC
Oto¢nym gombikom na panely

P0.04 Nastavena

hodnota

Impulzné nastavenie (S3)OPCIA

Krokové pevné rychlosti
PLC
PID

Komunikac¢né rozhranie

O 0 |IN[([OO|jLn|b~|W(IN

Zvolte hlavny vstupny kanal menica danej frekvencie.

Celkom je danych 9 frekvencénych kanalov:

0: digitalne nastavenie (po strate napajania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatocnt hodnotu frekvencie P0.10 (prednastavenie frekvencie). Pomocou
tlacidiel 1 a tlacidiel |, (alebo multifunkéného vstupného terminalu UP a DOWN) moéZete
zmenit nastavenu frekvenciu menia. Meni¢ po vypnuti napajania a opatovnom zapnuti
napajania obnovi nastavenie hodnét frekvencie na hodnotu P0.10 (prednastavenie
digitalnej frekvencie).
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1: digitdlne nastavenie (po strate napdjania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatoénu hodnotu frekvencie PO10 (nastavenie frekvencie). MéZu byt nastavené
klavesmi 1, { (alebo multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN).

Menic po vypnuti napajania a opdtovnom zapnuti napajania, nastavi frekvenciu podla
posledného nastavenia, prostrednictvom kléves klavesy 1 a | alebo cez terminal UP

a DOWN moéZete urobit korekciu.

Potrebné je pripomendt, Zze P0.23 nastavuje "volbu pamate digitélnej frekvencie", P0.23 sa
pouZiva na vyber menica pri zastaveni menica, P0.23 sluzi na vyber toho, ¢i menic si
zapamata frekvenciu alebo je resetovana pocas zastavenia, P0.23 suvisi so zastavenim,
nesuvisi s vypadkom pamate, venujte tomu pozornost v aplikacii.

2: FIV

3: FIC

Panel V 800 poskytuje dve analégové vstupné svorky (FIV, FIC). Z nich FIV je napatovy vstup
od 0V do 10V, FIC je napatovy vstup od 0V do 10 V a mdze byt tiez pouzity pre 4 - 20 mA
pradovy vstup, FIV, FIC hodnoty vstupného napatia, zodpovedajici vztah s cielovou
frekvenciou , pouzivatelia si méZu slobodne vybrat. Meni¢ frekvencie V 800 poskytuje 5 sad
suvztaznych kriviek, tri skupiny kriviek pre linearny vztah (2 bodova stvztaznost), tri skupiny
kriviek pre linearny vztah (4 bodova suvztaznost), pouzivatel méze nastavit hodnoty v
skupine P4 a C6 funkénych kddov.

Kéd funkcie P4.33 sa pouZiva na nastavenie obojsmerného analégového vstupu FIV - FIC,
respektive na vyber jednej z piatich skupin kriviek, pozri popisy funkénych kédov skupin P4,
C6.

4: Otoc¢nym gombikom na panely

5: Dand impulzna frekvencia (S3) je pripojena cez terminalovy impulzny vstup. Impulzny
signal so Specifikaciami: rozsah napatia 9V - 30V a frekvenény rozsah od 0 kHz do 100 kHz.
Vstupny impulz méze byt zadany iba z multifunkénych vstupnych svoriek S3.

Svorka S3 a zodpovedajlce nastavenie parametrov st P5.28 - P5.31. Linearny vztah medzi
zodpovedajucim nastavenim 100% vstupnych impulzov, sa vztahuje na relativnu
maximalnu frekvenciu P0.12 percentuadlne.

6: DalSie pokyny na vyber a dalsie instrukcie prevadzkového rezimu: réznou kombinéciou
zvolte rychlost cez digitalny vstup X, V 800 umozZiuje nastavit 4 multi-rychlostné
inStruktazne terminaly a zvolit 16 stavov tychto termindlov. Prostrednictvom kodu funkcie
skupiny PC zvolte kéd zodpovedajuci fubovolnej 16-nasobnej instrukcii. Viacnasobna
instrukcia sa vztahuje na percento maximalnej frekvencie P0.12.

Volba funkcie vstupného terminalu S rovnako ako aj vyber termindlu musi byt urobené
v skupine P5.
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7: Jednoduché PLC

Ak zdroj frekvencie je rezim jednoduché PLC, frekvencny zdroj meni¢a mbze bezat medzi
[ubovolnym frekvenénym zdrojom od 1 do 16, ¢as zdrzania je od 1 do 16 frekvencnych
instrukcii a ich prislusné casy pre zrychlenie/spomalenie mézZu byt nastavené aj
pouzivatelom. Konkrétny obsah sa moze tykat skupiny PC.

8:PID

Zvolte proces PID riadenia vystupu ako prevadzkovu frekvenciu.

V praxi sa beZnejSie pouziva technoldgia riadenia s uzavretou sluckou, ako je reguldcia
konstantného tlaku, reguldcia konStantného napatia s uzavretou sluckou, atd'. Pre pouzitie
PID ako zdroja frekvencie, musite nastavit parametre sutvisiace s PID v skupine PA.

9: Komunikacia

Hlavny zdroj frekvencie je dany zariadenim pre komunikaciu. V 800 podporuje tieto
komunikacné metédy cez RS 485.

Volba pomocného zdroja

frekvencie Y Standardné 00

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, mézZe sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN)

P0.05 FIV
FIC
Rezervované
Impulzné nastavenie (S3)OPCIA
Viacnasobna instrukcia
PLC
PID

Nastavenie cez komunikaény vstup

Nastavena
hodnota

O |IN ||| |W|IN

Pomocny zdroj frekvencie s frekvenciou pre dany kanal ako nezavisly (napr. vyber zdroja
frekvencie prepinanim X a'Y), jeho pouZitie a hlavny zdroj frekvencie s X, pouzité metédy
mozno zistit v pokynoch suvisiacich s P0.03.

Ked sa pomocny zdroj frekvencie pouZziva ako superpozicia daného zdroja (to znamena
vyber zdroja frekvencie prepinami X +Y, X az X + Y alebo Y aZ X +Y), je potrebné venovat
pozornost nasledovnému:

1) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre digitalne ¢asovanie a prednastavena frekvencia
(PO...10) zakazana, uzivatel moze upravit nastavenie pomocou tlacéidiel 1, { (alebo
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multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN), priamo na zéklade danej frekvencénej
Upravy.

2) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre dany analdgovy vstup (FIV, FIC) alebo je dany
vstupny impulz, 100% vstupného nastavenia zodpovedajlce rozsahu zdroja pomocnych
frekvencii, moZno nastavit pomocou P0.06 a P0.07.

3) Ak je zdrojom frekvencie impulzny vstup podobny danému analégovému. Tip: Vyber
pomocného zdroja frekvencie a hlavného zdroja frekvencie X, Y nemdze byt nastaveny na
ten isty kanal, konkrétne P0.04 a P0.05 sa nemdzu nastavit na rovnakd hodnotu, inak to
spbsobi zmatok.

RozZireni h T
ozsnreme_: ponlﬁocne o0 zdroja tandardné 00
frekvencie volbou rozsahu Y
P0.06 Nastavena 0 Vzhladom na maximalnu frekvenciu
hodnota 1 Vzhladom na maximalnu frekvenciu zdroja X
Rozsirenie pomoc.neho zdroja Standardné 00
P0.07 frekvencie Y
Nastavena hodnota 0 %~150 %

Pri vybere zdroja frekvencie pre superpoziciu "frekvencie" (P0.03 nastavené na 1, 3 alebo
4) sa tieto dva parametre pouZiju na urcenie rozsahu nastavenia pomocného zdroja
frekvencie. P0.05 sa pouziva na urcenie rozsahu pomocného zdroja frekvencie objektu,
pricom volba vzhladom na maximalnu frekvenciu méze byt tiez relativne k frekvencii
zdroja frekvencie X, ak je vyber vzhladom na hlavny zdroj frekvencie, rozsah sekundarneho
frekvenéného zdroja sa zmeni ako sa zmeni hlavna frekvencia X.

p0.08 Doba zrychlenia 1 Standardne ‘ Z4visi od modelu
Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s
Doba spomalenia 1 Standardne ‘ Zavisi od modelu
P0.09 Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s

Doba zrychlenia sa vztahuje na menic pre $tart z nuly, doba spomalenia potrebna pre
referencnd frekvenciu (nastavenie P0.24).

Doba spomalenia sa vztahuje na menic pri referenénej frekvencii (nastavenie P0.24),
spomalenie na poZzadovanu nulovu frekvenciu.

P0.10 Prednastavena frekvencia Standardne 50.00 Hz

Rozsah nastavenia 0.00 - maximalna frekvencia (P0.12)

Ak je nastaveny vyber frekvencného zdroja "digitalny" alebo "terminal UP / DOWN",
hodnota kédu funkcie je frekvencia pociatocnej hodnoty digitdlneho nastavenia menica.
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Smer otdcania Standardne 00
P0.11 Rozsah 0 Rovnaky smer
nastavenia 1 Opacny smer

Pri zmene kdédu funkcie nemusite menit elektrické pripojenie motora na za d¢elom zmeny
smeru otacania, jeho efekt je ekvivalentny nastaveniu elektrického zariadenie (U, V, W)
akychkolvek dvoch vedeni pre smer otacania motora.

Tip: po inicializacii, obnovia sa poévodné parametre motora pre smer otdcania. Davajte
pozor na ladiaci systém, ktorému je zakdzané menit smer chodu motora.

Maximalna frekvencia Standardne 50.00 Hz
Rozsah nastavenia 50.00 Hz - 3200.00 Hz

PO.12

Pri analégovom a impulznom vstupe (S3), doba prikazu, atd’, ako zdroj frekvencie 100,0%
pomerne ku kalibracii P0.10.

Maximalny frekven¢ny vystup méze dosiahnut 3200 Hz, instrukcie pre frekvenéné
rozli$enie a frekvencny rozsah vstupu sa vztahuju na Standard, mozu sa nastavit
prostrednictvom P0.22.

Ked'sa nastavi P0.22 na hodnotu 1, frekvenéné rozliSenie 0,1 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,0 Hz - 320,0 Hz;

Ked' sa nastavi P0.22 na hodnotu 2, frekvenéné rozlisenie 0,01 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,00 Hz - 3200,00 Hz;

Horna hranica zdroja

) Standardne 0
frekvencie
0 Nastavenie P0.12
1 FIV
P0.13
Rozsah 2 FIC
nastavenia 3 Rezervované

4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacny vstup

Definuje hornd hranica zdroja frekvencie, ktorym méze byt horna hrani¢na

frekvencia podla nastavenia (P0.12), a tiez z analégového nastavenia. Ked bol obmedzeny
analégovou vstupnou frekvenciou, zodpovedajuci analégovy vstup zodpoveda 100%
nastaveniu P012.
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Napriklad, v pripade riadenia navijania v rezime riadenia krutiaceho momentu, aby sa
zabranilo roztrhnutiu materialu, ked sa objavi jav "ride", mdZe sa pouzit analégové
frekvencné obmedzenie, kedy menic¢ bezi na hornej hranicnej frekvenénej hodnote.

Horna hranica frekvencie| Standardne 50.00 Hz

P0.14 . Spodna hranica frekvencie P0.16 — maximalna
Rozsah nastavenia frekvencia PO.12

Horna hranica frekvencie
P0O.15 - posunutie
Rozsah nastavenia 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.12

Standardne 0.00 Hz

Ked je nastavena horna hranica pre analégové alebo IMPULZNE nastavenie frekvencie,
P0.13 je posunutie poZzadovanej hodnoty, prekryva frekvenciu ofsetu a nastavenie hornych
limitnych hodnot frekvencie P012, je to konecna hodnota limitnej frekvencie.

Spodna hranica frekvencie Standardne 0.00 Hz

PO.16 0.00 Hz -Horna hranica frekvencie

Rozsah nastavenia PO.14

InStrukcia pre frekvenciu v P0.16 nastavi spodnu hranicu frekvencie, Menic sa moze
zastavit a spustit na nizSej frekvencii alebo nastavi nulovu rychlost, jeho prevadzkovy rezim
mbze byt nastaveny v P8.14 (nastavena frekvencia je nizsia ako spodna hranica frekvencie
v prevadzkovom rezime).

Nosna frekvencia Standardne Zavisi od modelu

Rozsah nastavenia 1kHz - 16.0kHz

PO.17

Tato funkcia nastavuje nosnu frekvenciu menica, Nastavenim nosnej frekvencie mozete
znizit elektricky Sum, vyhnut sa rezonanénému bodu mechanického systému a znizit rusenie
spbsobené menicom.

Ked' je nosna frekvencia nizka, zvysuje sa vystupny prud vyssej harmonickej zlozky, zvySuje
sa strata motora a teplota motora.

Ak je nosna frekvencia vyssia, strata motora sa znizuje, zniZuje sa narast teploty motora, ale
stUpa strata menica, zvysSuje sa ndrast teploty menica, zvysuje sa rusenie.

Nastavenie nosnej frekvencie ovplyvni vykonnost nasledujiceho:
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Nosna frekvencia nizka -> vysoka
Hlu¢nost motora velkd -> mala
Vystupny prudovy priebeh Zle -> dobre
Teplota motora Vysoka --> nizka
Teplota menica Nizka --> vysoka
Elektricky zvod Mala -> velka
Miera cudzieho rusenia Mala -> velka

Pre iné napajanie menica, vyrobné nastavenie nosnej frekvencie je iné.

Hoci pouzivatel to méze podla potreby upravit, treba venovat pozornost nasledovnému: ak
je nosna frekvencia nastavena na vysSiu hodnotu ako tovarenska, povedie to k zvySeniu
teploty menica, uzivatel potrebuje znizit frekvenciu menic¢a, v opatnom pripade hrozi
nebezpecenstvo prehriatia.

Vplyv teploty na nosnu frekvenciu Standardne 0

P0.18 . 0: Nie
Rozsah nastavenia )
1: Ano

Teplota vplyva na nastavenie nosnej frekvencie, to znamend, Ze meni¢ detekuje vysoku
teplotu, redukuje automaticky nosnu frekvenciu a tym znizZuje narast teploty menica. Ked
ma chladic nizku teplotu, nosna frekvencia sa vrati na nastavenu hodnotu. Tato funkcia méze

zabranit poruche kvoli prehriatiu menica.

'Prlrast.ok casupre. Standardne 1
zrychlenie/spomalenie
P0.19 Roxsah 0 1s
ozsah 1 0.1s
nastavenia
2 0.01s

Pre splnenie potrieb vSetkych druhov poziadaviek, ponuka V 800 tri prirastky ¢asovych
jednotiek: 1 sekundu, 0,1 sekundy a 0,01 sekundy.

Upozornenie: Modifikaciou parametrov funkcie, Styroch skupin desiatkovych Cislic, sa zmeni
doba spomalenia, ktord zodpoveda zmene ¢asu. Venujte zvlastnu pozornost nastaveniu v
priebehu aplikacie.
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Frekvencny posun pomf)cneho zdroja Standardne 0.00 Hz
PO.21 frekvencie pre prevadzku Xa 'Y
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12

Tento kdd funkcie je platny len v ¢ase vyberu frekvenéného zdroja doplnkovym vypoctom.
Ak zdroj frekvencie pri komplementarnom vypocte P0.21 je posunuta frekvencia a
vysledok komplementarneho vypoctu je zlozena frekvencia, ktord je povazovana za ciefovu
frekvenciu.

Odkaz na frekvenciu Standardne 2
P0.22 Rozsah 1 0.1 Hz
nastavenia 2 0.01 Hz

Vsetky parametre sa pouZiju na urcenie rozliSenia kdédu funkcie priradeného k frekvencii.
Pri frekvenénom rozliseni 0,1 Hz m6ze maximalna vystupna frekvencia

V 800 dosiahnut 320 Hz a pri frekvenénom rozlisenie 0,01 Hz, maximalna vystupnd
frekvencia je 3200,00 Hz.

Upozornenie: Ak upravite parameter funkcie P0.22, vSetko suvisiace s frekvencnymi
parametrami sa zmeni, t.j. zodpovedajuce frekvencné hodnoty sa zmenia, venujte tomu
osobitny pozornost v aplikaciach.

Trvalé digitdlne nastavenie frekvencie .
8 . , Standardne 0
pri zapnuti
P0.23 2
Rozsah 0 Nezapaméatané (no memory)
nastavenia 1 Zapamatané (memory)

Funkcia zdroja frekvencie pre digitalny signal je ucinna len ak je nastavena.

" No memory " sa vztahuje na menic¢ po pauze, digitalne hodnoty frekvencie sa vratia na
hodnotu parametra P0.10 (prednastavena frekvencia), tlacidlami A, V¥ alebo signdlom na
svorkdch UP a DOWN upravite nastavenie frekvencie.

" Memory " sa vztahuje na meni¢ po pauze, nastavenie frekvencie ostane také aké bolo
pred pauzou, tlacidlami A, ¥ alebo signalom na svorkach UP a DOWN upravite
nastavenie frekvencie.

Zaklladna ,frekvenua p[‘l Standardne 0
zrychleni / spomaleni
P0O.24 0 Maximalna frekvencia (P0.12)
Rozsah' 1 Nastavena frekvencia
nastavenia
2 100Hz
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Doba zrychlenia / spomalenia sa vztahuje na frekvenciu od nuly po hodnotu nastavenu
parametrom P0.24.

Ked' je P024 nastaveny na 1, ¢as spomalenia je spojeny s nastavenou frekvenciou, ak sa
nastavend frekvencia Casto meni, zrychlenie motora je premenlivé, venujte tomuto
pozornost v aplikacii.

Zakladna frekvencia zmenena tandardne 0
cez UP/DOWN pocas behu
PO.25 Rozsah 0 Frekvencia behu
nastavenia 1 Nastavena frekvencia

Tento parameter je platny len vtedy, ak je frekvenény zdroj nastaveny digitalne.

Pouzite tlacidla A, ¥ alebo signal na svorkach UP a DOWN pre volbu akym sp6sobom sa
nastavi korekcia frekvencie, cielova frekvencia je zaloZend na pracovnej frekvencii, zvyseni
alebo zniZeni alebo zakladnom nastaveni. Dve sady rozdielov sa pouzivaju pri menicoch v
procese spomalenia, konkrétne, ak je menic v prevadzke a sucasne nie je nastavena
frekvencia, parameter vyberu rozdielu je velmi velky.

Vézba prikazu k zdroju

) Standardne 000
frekvencie

Vazba prikazu ovladacieho panela k zdroju
frekvencie
Bez vazby
Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
FIV
FIC
Rezervované

P0.26
Rozsah

nastavenia

Impulzné nastavenie (S3)OPCIA

Viacnasobna instrukcia
PLC
PID
Nastavenie cez komunikacny vstup
Vézba prikazu terminalu k zdroju frekvencie (0-9,
rovnaké ako jednotky)
Vézba prikazu komunikacného rozhrania k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
PouZiva sa na prepojenie troch beZiacich prikazovych zdrojov s deviatimi zdrojmi frekvencie,

X |||V~ lw| Nk |O| %

X..:

¢o ulahcuje implementaciu synchréonneho prepinania.
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Podrobné informacie o frekvenénych zdrojoch najdete v popise P0.03 (Vyber hlavného
frekvenéného zdroja X). Rozli¢né zdroje beZiacich prikazov méZu byt viazané na rovnaky
zdroj frekvencie.

Ak ma prikazovy zdroj viazany zdroj frekvencie a ked'je proces frekvencného zdroja aktivny,
prikazovy zdroj nastaveny v PO03 az PO0O7 uz nebude ucinny.

Typ rozSirujucej komunikacnej tandardne 0
P0.27 karty
Rozsah nastavenia MODBUS komunika¢na karta
Skupina P1: Riadenie Startu / Stopu
ReZim $tartu Standardne 0
0 Priamy Start
P1.00 Rozsah - X - . .
. Opatovné spustenie so sledovanim otacok
nastavenia
2 Predbudeny motor (asynchréonny motor)

0: Priamy Start

Ak je doba brzdenia DC nastavend na hodnotu 0, AC motor zacne beZat pri Startovacej
frekvencii. Ak doba brzdenia DC nie je 0, AC jednotka najskér vykona brzdenie s
jednosmernym prudom a potom zaéne bezat pri Startovacej frekvencii. PouZiva sa v
aplikdcidch s malym zotrva¢nym zatazenim, ked sa motor pri Starte pravdepodobne otaca.

1: Opatovné spustenie so sledovanim otdcok

Pohon AC jednotka vyhodnocuje najskor rychlost a smer otacania a potom Startuje na
zistenej frekvencii. Taky hladky Start nema vplyv na rotujuci motor. Uplatiiuje sa pri
opatovnom spusteni pri kratkom vypadku napajania pri velkom zotrvaénom zatazeni. Ak
chcete zaistit reStartovanie so sledovanim otacok, spravne nastavte parametre motora v
skupine P2.

2: Predbudeny motor (asynchrénny motor)

Plati len pre asynchrénne motory a pouziva sa pre motory so zabudovanym magnetickym
polom. Pre tieto motory pozri nastavenie prudu a ¢asu v parametroch P1.05 a P1.06. Ak je
doba predbudenia nastavena na 0 sek., jednotka zrusi predbezné budenie a rozbehne sa
na Startovacej frekvencii. Ak doba predbudenia nie je nastavena na 0 sek., AC motor sa
predbudi pred Startom, ¢im sa zlepsSuje dynamicka odozva motora.

110



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

RezZim sledovania otacok Standardne 0
0 Z frekvencie zastavenia
P1.01 Rozsah T -
. 1 Z nulovej rychlosti
nastavenia
2 Z maximalnej frekvencie

Ak chcete dokon(it proces sledovania rychlosti otacania v ¢o najkratSom Case, vyberte
spravny rezim, v ktorom AC jednotka sleduje rychlost ota¢ania motora.

0: Z frekvencie pri zastaveni.

Je to beZne zvoleny rezim.

1: Z nulovej rychlosti.

PouZiva sa na opatovné spustenie po dlhom ¢ase vypadku napajania.

2: Z maximalnej frekvencie.

PouZiva sa na riadenie generatorov vykonu.

Rychlost sledovania otacok Standardne 20

P1.02

Rozsah nastavenia 1-100

V rezime restartovania sledovania rychlosti otacania vyberte rychlost sledovania otacok.
Cim je hodnota vacsia, tym castejie je sledovanie. Prili§ velka hodnota nastavenia viak
mbZe spdsobit nespolahlivé sledovanie.

5103 Startovacia frekvencia Standardne 0.00 Hz
' Rozsah nastavenia 0.00 Hz-10.00 Hz
Doba podrzania s.tartovacej Standardne 00s
P1.04 frekvencie
Rozsah nastavenia 0.0s5-100.0 s

Ak chcete zabezpedit kratiaci moment AC motora pri Starte, nastavte spravnu Startovaciu
frekvenciu. Okrem toho, aby ste pri $tartovani motora pouzili budenie, frekvencia spustania
sa musi udrziavat po urcity ¢as. Spustacia frekvencia (P1.03) nie je obmedzend spodnou
hranicou frekvencie. Ak nastavend cielova frekvencia je nizsia ako frekvencia spustania,
jednotka AC sa nespusti a zostane v pohotovostnom rezime.

Pocas prepinania medzi otacanim dopredu a vzad je funkcia zadrinej doby Startovacej

frekvencie blokovana. Zadrina doba nie je zahrnutd do doby zrychlenia ale je zahrnuta do
¢asu chodu jednoduchého PLC.

111



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Priklad 1:

P0.04 =0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 2.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 2,00 Hz.
P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P1.04=2.0s. Doba podrzania frekvencie je 2.0s.

V tomto priklade je jednotka AC v pohotovostnom rezime a vystupna frekvencia je 0.00 Hz.

Priklad 2:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.

P0.10 = 10.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 10.00 Hz.

P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.

P1.04=2.0s. Zadrzna doba frekvencie je 2.0s.

V tomto priklade jednotka AC zrychluje na 5,00 Hz a potom po 2s zrychluje na nastavenu
frekvenciu 10,00 Hz.

Startovaci brzdny pru.d DC /Prad Standardne 0%
P1.05 predbudenia
Rozsah nastavenia 0% - 100%
Startovacia brzdna dopa DC /Doba Etandardne 00s
P1.06 predbudenia
Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

Start DC brzdy sa véeobecne pouZiva pocas opatovného spustenia AC pohonu po zastaveni
motora. Predbudenie sa pouZiva na vytvorenie magnetického pola pre asynchréonny motor
pred Startom, aby sa zlepsila jeho citlivost.

Spustanie DC brzdenie je mozné len pre priamy $tart. V tomto pripade, AC jednotka vykona
brzdenie s jednosmernym prudom pri nastavenom Startovacom brzdnom DC prade. Po
uplynuti doby DC brzdenia, AC pohon sa rozbehne. Ak je pociato¢na doba brzdenia DC
nastavena na 0, AC pohon sa spusti okamZite, bez DC brzdenia. Cim je va¢si spustaci brzdny
prad DC, tym vacsia je brzdna sila.

Ak je predbudenie spustené pred Startom, jednotka AC vytvara magnetické pole na zaklade
nastaveného budiaceho prudu. Po uplynuti doby predbudenia, AC pohon sa rozbehne. Ak
je doba predbudenia nastavend na 0, AC pohon sa spusti okamzite, bez predbudenia.
Startovaci brzdny DC prud alebo prid predbudenia je percentualna hodnota vzhladom na
zadkladnu hodnotu.

Ak je menovity prad motora mensi alebo rovny 80% menovitého priddu menica AC,
zakladnou hodnotou je menovity prid motora. Ak je menovity prid motora vacsi ako 80%
menovitého prddu AC menica, zakladna hodnota je 80% menovitého pridu AC menica.
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, _Re2|m . Standardne 0
zrychlenia/spomalenia
P1.07 0 Linearne zrychlenie/spomalenie
Rozsah B , - -
. 1 S-krivka zrychlenia/spomalenia A
nastavenia
2 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

PouZiva sa na nastavenie rezimu zmeny frekvencie pocas procesu spustenia a zastavenia
frekvenéného menica.

0: Linearne zrychlenie/spomalenie

Vystupna frekvencia sa zvySuje alebo zniZuje linedrne. V 800 poskytuje Styri skupiny ¢asov
zrychlenia / spomalenia, ktoré mozno vybrat pomocou P5.00 az P5.08.

1: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Vystupna frekvencia sa zvysuje alebo znizuje podla krivky S. S krivka poskytuje jemny Start
alebo zastavenie v aplikaciach ako st vytahy, dopravné pasy atd. Funkéné kédy P1.08 a P1.09
urcuju pomer casu zrychlenia a spomalenia pociatocnej a koncovej fazy S-krivky.

2: S-krivka zrychlenia/spomalenia B

V tejto krivke je menovitd frekvencia motora vidy bodom inflexie. Tento rezim je bezne
pouzivany v aplikaciach, pri ktorych sa vyzaduje zrychlenie / spomalenie pri rychlosti vyssej
ako menovita frekvencia.

Ak je nastavena frekvencia vyssia ako menovita frekvencia, ¢as zrychlenia / spomalenia je:

=S
=J]— 4+ —¢ *
9f, 9
Vo vzorci je f nastavena frekvencia, fb je menovitd frekvencia motora a T je ¢as zrychlenia
od 0 Hz do menovitej frekvencie fp.

e

Vystupna (Hz) |
frekvencia

Nastavena
frekvencia 0

Menovitd
frekvencia ) = of= == === == - -

—
— —ai Time (1)
T T

Obrazok 4-1 S-krivka zrychlenia/spomalenia B
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Casovy podiel $tartovacej

& 0,
p1.08 fazy S-krivky Standardne 30.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - (100.0% - P1.09)
Casovy, pod|ellkoncovej tandardne 30.0%
P1.09 fazy S-krivky

Rozsah nastavenia

0.0% - (100.0% - P1.08)

Tieto dva parametre definuju Casové proporcie Startovacieho a koncového segmentu

zrychlenia / spomalenia S-krivky A. Musia splfiat tito poziadavku:

P1.08 +

P1.09S 100.0%.

Na obrazku 4-2 je t1 ¢as definovany v P1.08, v ktorom sa sklon vystupnej frekvencie

postupne zvysuje. t2 je cas definovany v parametri P1.09, v ktorom sklon vystupne;j

frekvencie postupne klesa na 0. Medzi ¢asmi t1 a t2 zostdva sklon zmeny vystupnej

frekvencie nezmeneny, teda zrychlenie / spomalenie je linearne.

Vyst 2
ystupna (Hz) ‘

frekvencia
Nastavena
frekvencia
1 1
1 1
I I
1 1
I 1 1 1
1 ] ] 1
I 1 1 I
I 1 1 |
I 1 1 1
o L ‘ -b_
j—n j—>i s Lime (1)
tl 2 t3 t4
Obrazok 4-2: S-krivka zrychlenia/spomalenia A
Stop rezim Standardne 0
P1.10 Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia Volné otacanie do zastavenia

0: Spomalenie do zastavenia

Po vydani prikazu stop, AC jednotka zniZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia a

zastavi motor, ked' frekvencia klesne na nulu.
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1: Zastavit
Po vydani prikazu stop, AC jednotka okamZite zastavi motor. Motor sa toci zotrvaénostou

a postupne sa zastavi.

Pomatoc_na frekvenué Standardne 0.00 Hz
P1.11 zastavenia DC brzdenia
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — Maximalna frekvencia
Cakacia doba zas-tavenla DC Standardne 00s
P1.12 brzdenia
Rozsah nastavenia 0.0s-36.0s
P1.13 Brzdny prud DC pri zastaveni Standardne 0%
Rozsah nastavenia 0%~ 100 %
p114 DC doba brzdenia Standardne | 0.00s
' Rozsah nastavenia 0.0s~36.0s

P1.11 (Pociatocna frekvencia zastavenia DC brzdenia)

Pocas procesu spomalovania az po zastavenie AC jednotka spusti DC brzdenie, ked je
beziaca frekvencia nizsia ako nastavend hodnota P1.11.

P1.12 (Cakacia doba zastavenia DC brzdenia)

Ked sa frekvencia behu zniZuje na pociatoc¢nu frekvenciu zastavenia DC brzdenia, AC
jednotka zastavi vystup po urciti dobu a potom spusti DC brzdenie. Zabranuje tak chybam,
ako napr. nadmernému prudu spdsobenému brzdenim DC pri vysokej rychlosti.

P1.13 (Brzdny prud DC zastavenia)

Tento parameter Specifikuje vystupny prad pri brzdeni DC a uddva sa percentom zo
zakladnej hodnoty. Ak je menovity prdd motora mensi alebo rovny 80% menovitého prudu
AC jednotky, zakladnou hodnotou je menovity pridd motora. Ak je menovity prid motora
vacsi ako 80% menovitého pridu AC jednotky, zakladna hodnota je 80% menovitého prudu
menica AC.

P1.14 (Stop DC doba brzdenia)

Tento parameter urcuje dobu trvania brzdenia DC. Ak je nastavené na hodnotu 0, brzdenie
DC sa zrusi. Proces DC brzdenia je zobrazeny na nasledujucom obrazku.
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Virstupna
frekvencia (H?)

Poéiatoéna frekvencia
zastavenia DC brzdenia Time (1)

-

Efektivna hodnota Cakacia doba

vystupného napitia DC brzdenia
1
Stop DC brzdenie ; - Time (t)
1 *ID 1; DC brzdeni
prikaz CHOD = L ove e
Obrazok 4-3: Postup DC brzdenia
b1 15 Miera brzdenia Standardne 100 %
' Rozsah nastavenia 0-100%

Plati len pre AC motor s vnutornou brzdovou jednotkou a pouZiva sa na nastavenie pomeru
vykonu brzdnej jednotky. Cim je vaé$ia hodnota tohto parametra, tym lepsi bude vysledok
brzdenia. Prilis velka hodnota vsak sp6sobuje velké kolisanie napatia zbernice AC pocas
procesu brzdenia.

Skupina P2: Parametre motora

Vyber typu motora Standardne 0
P2.00 . 0: BeZny asynchréonny motor
Rozsah nastavenia . . . .
1: Asynchrénny motor s premenlivou frekvenciou
Menovity vykon motora Standardne Zavisi od modelu
P2.01
Rozsah nastavenia 0.1 kW az 500.0 kW
Menovité napéatie motora Standardne Zavisi od modelu
P2.02
Rozsah nastavenia 1Vv-2000V
Menovity prid motora Standardne Zavisi od modelu
P2.03
Rozsah nastavenia 0.01A-655.35A
M ita frek i . (e
enovi atre vencia Standardne Z4visi od modelu
P2.04 motora
Rozsah nastavenia 0.01 Hz-3200 Hz
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Menovita rychlost otacania Standardne Zavisi od modelu
P2.05 motora
Rozsah nastavenia 1 ot/min ~ 65535 ot/min
tat v L.,
Odpo,rs atora Standardne Zavisi od modelu
P2.06 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.001 Q-65.5350
Odpor rotora (asynchrénny Standardne Zavisi od modelu
P2.07 motor)
Rozsah nastavenia 0.001 Q-65.5350
Z 3 indukci .
vodov{a indukcia Standardne Zavisi od modelu
P2.08 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.01 mH ~ 655.35 mH
Vzajomrja indukcia Standardne Zavisi od modelu
P2.09 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.1 mH ~ 6553.5 mH
Pru Ataz g
E:g anzt:zsr:nbe;z?’;ase Standardne Zavisi od modelu
P2.10 y y
Rozsah nastavenia 0.01A-P2.03

Nastavte parametre podla typového Stitka motora bez ohladu na to, ¢i je zvolené ovladanie
V/F alebo riadenie vektorom. Na dosiahnutie lepsieho vykonu V/F alebo ovlddania vektorom
je potrebné automatické ladenie motora. Presnost automatické ladenia motora zavisi od
spravneho nastavenia parametrov podla Stitku motora.

Parametre P2.06 az P2.10 su parametre asynchronneho motora.

P2.06 - parametre P2.10 su beZne nedostupné na typovom Stitku motora a su ziskané
pomocou automatického ladenia menica. Stacionarne automatické ladenie asynchrénneho
motora moZe poskytnut iba tri parametre P2.06 az P2.08. Dynamické automatické ladenie
asynchrénneho motora moéze ziskat okrem vSetkych parametrov P2.06 aZ P2.10, tieZ
sekvenciu fazového snimaca a prudovu slucku PI.

Pri kazdej zmene ,,menovitého vykonu motora” (P2.01) alebo ,menovitého napatia motora"
(P2.02), AC jednotka automaticky obnovi hodnoty P2.06 az P2.10 na hodnoty parametrov
beZnych pre sériu Y asynchrénnych motorov.

Ak nie je mozné vykonat stacionarne automatické ladenie asynchrénneho motora, zadajte
hodnoty tychto parametrov manudlne podla Gdajov poskytnutych vyrobcom motora.
P2.11-P2.36 —rezervované.
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Volba automatického “
. Standardne 0
ladenia
0 Automatické ladenie zakazané
P2.37
Rozsah 1 Asynchrénny motor - statické automatické ladenie

nastavenia

) Asynchrénny motor - kompletné automatické
ladenie

0: Automatické ladenie je zakazané.

1: Statické automatické ladenie asynchrénneho motora

Uplatiiuje sa v pripade, kde sa neda vykonat Uplné automatické ladenie, pretoze
asynchrénny motor sa neda fahko odpojit od zataze.

Pred vykonanim statického automatického ladenia, ako prvé spravne nastavte typ motora a
parametre Stitka motora v parametroch P2.00 - P2.05. Jednotka AC zisti statickym
automatickym ladenim tri parametre P2.06 aZz P2.08. Popis cinnosti: Nastavte tento
parameter na 1 a stlacte RUN. Potom AC jednotka spusti statické automatické ladenie.

2: Kompletné automatické ladenie asynchrénneho motora

Ak chcete vykonat tento typ automatického ladenia, skontrolujte, ¢i je motor odpojeny od
zataze. Pocas procesu Uplného automatického nastavenia sa striedavym meni¢om najskor
vykona statické automatické ladenie a potom sa zrychluje na nastavend menovitu
frekvenciu motora v ramci doby zrychlenia nastavenej v P0.08. Motor beZi urcity ¢as a potom
spomaluje, aby sa zastavil podla doby spomalenia nastavenej v P0.09. Nastavte tento
parameter na 2 a stlacte RUN. Potom jednotka AC spusti Uplné automatické ladenie.

POZNAMKA: Automatické ladenie motora sa moze vykonavat iba v reZime ovladacieho
panela.

Skupina P3: Parametre riadenia vektorom

Kéd funkcie skupiny P3 sa vztahuje iba na vektorovu riadenie, riadenie V/F je blokované.

Linedrna konstanta 1 Standardne 30
P3.00
Rozsah nastavenia 1-100
Integracnd konstanta 1 Standardne 0.50s
P3.01
Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s
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Frekvencia prepinania 1 Standardne 5.00 Hz
P3.02
Rozsah nastavenia 0.0 P3.05
Linedrna konstanta 2 Standardne 20
P3.03
Rozsah nastavenia 0-100
Integracna konstanta 2 Standardne 11.00s
P3.04
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00s
Frekvencia prepinania 2 Standardne 110.00 Hz
P3.05
Rozsah nastavenia P3.02 — maximalna vystupna frekvencia

Rychlost odozvy s parametrami Pl sa liSi v zavislosti od frekvencie chodu menica AC.

Ak je frekvencia chodu mensia alebo sa rovna "Frekvencii spinania 1" (P3.02), parametre PI
slucky su P3.00 a P3.01.

Ak sa frekvencia chodu rovna alebo je vacsia ako "Frekvencia spinania 2" (P3.05),
parametre Pl slucky su P3.03 a P3.04.

Ak je frekvencia chodu medzi P3.02 a P3.05, parametre Pl slucky su ziskané z linedrneho
prepinania medzi dvomi skupinami Pl parametrov, ako je znazornené na obrazku 4-4.

4 p1

parametre

P3.00

P3.01

P3.03

P3.04
Referenéna
frekvencia

Obrazok 4-4: Vztah medzi frekvenciou chodu a parametrami PI

Charakteristiky rychlostnej dynamickej odozvy vo vektorovej regulacii je mozné nastavit
nastavenim linearneho zosilnenia a integrac¢nej doby reguldtora rychlosti.

Aby ste dosiahli rychlejSiu odpoved systému, zvysite linearnu konStantu (zisk) a znizte
integrany dobu. Pamitajte, Ze to moze viest k oscilacii systému.

Odporucany postup Upravy je nasledovny:

Ak vyrobné nastavenie nespifia Vase poZiadavky, vykonajte spravne nastavenie. Najprv
zvyste linedrnu konsStantu, aby ste zabezpedili, Ze systém nebude oscilovat, a zniite
integracnu dobu, aby ste zabezpecili, Ze systém ma rychlu odozvu a malé prekrocenie.
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Poznamka: Nespravne nastavenie parametra Pl mbZe sposobit prilis velké prekrocenie
rychlosti a pri prekroceni moze dojst k prepatiu.

Zisk riadenia vektorového sklzu Standardne 100 %
Rozsah nastavenia 50 % —200 %

P3.06

Pre SFVC sa pouZiva na nastavenie presnosti stability rychlosti motora. Ked motor so zatazou
bezi s velmi nizkou rychlostou, zvyste hodnotu tohto parametra; ked motor so zatazou bezi
vel'mi rychlo, znizte hodnotu tohto parametra.

Casova konstanta filtra rychlosti slucky | Standardne 0.000s
Rozsah nastavenia 0.000s-0.100s

P3.07

V rezime riadenia vektorom, vystup regulacnej slucky suvisi s pridom krutiaceho momentu.
Tento parameter sa pouziva na filtrovanie krdtiaceho momentu. Vo vSeobecnosti nemusi
byt nastaveny a hodnota mozZe byt zvySena v pripade velkych kolisani rychlosti. V pripade
oscilacie motora spravne znizte hodnotu tohto parametra. Ak je hodnota tohto parametra
mald, vystupny krutiaci moment striedavého meni¢a méze znacne kolisat, ale odozva je
rychla.

Zisk prebudenia Standardne 64
Rozsah nastavenia 0-200

P3.08

Pocas spomalenia AC pohonu, nadmerné budenie méze zabranit zvyseniu napétia zbernice,
aby sa predi§lo poruche prepitia. Cim je vacsi prirastok prebudenia, tym je lepsi
obmedzujuci uc¢inok. Zvyste prirastok prebudenia, ak sa pocas spomalenia vyskytne chyba
prepéatia. Prili§ velky prirastok nadbytoéného budenia viak moze viest k zvySeniu
vystupného prudu. Preto nastavte tento parameter na sprdvnu hodnotu v redlnych
aplikaciach. Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikdcidch s malou zotrvaénostou
(napétie zbernice sa nezvysi pocas spomalenia) alebo tam, kde sa pouZiva brzdny odpor.

Zdroj horného limitu kratiaceho <
. . . . Standardne 0
momentu v rezime riadenia rychlosti
0 P3.10
1 FIV
P3.09
] 2 FIC

Rozsah nastavenia -
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunika¢né rozhranie
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Digitdlne nastavenie hornej hranice
P3.10 |krutiaceho momentu v rezime riadenia | Standardne 150.0%
rychlosti
Rozsah nastavenia 0.0-200.0%

V rezime reguldcie otacok je maximalny vystupny kratiaci moment AC menic¢a obmedzeny
hodnotou P3.09. Ak je horny limit krdtiaceho momentu analégovy, impulzny alebo
nastaveny cez komunikacné rozhranie, 100% nastavenia zodpovedda hodnote P3.10 a 100%
hodnoty P3.10 zodpoveda menovitému kritiacemu momentu AC menica.

Uprava zisku linedrnej konstanty
P3.13 budenia

Rozsah nastavenia 0-20000

Standardne 2000

Uprava zisku integrac¢nej konstanty
P3.14 budenia

Rozsah nastavenia 0-20000

Standardne 1300

Uprava zisku linedrnej konstanty
krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava zisku integrac¢nej konstanty
krutiaceho momentu

Rozsah nastavenia 0-20000

P3.15 Standardne 2000

P3.16 Standardne 1300

Rychlost integracnej slucky Standardne 0

P3.17 0: neplatné

Rozsah nastavenia

1: platné

Toto su parametre prudovej slucky Pl pre vektorové riadenie. Tieto parametre sa ziskavaju
pomocou "automatického kompletného ladenia asynchréonneho motora", a beZne sa
nemusia menit.

Upozorriujeme, Ze prilis velké zvySenie Pl pradovej slutky moéze viest k oscilacii celej
regulacnej slucky. Preto ak prudové oscilacie alebo kolisanie kritiaceho momentu je velké,

rucne znizte linearnu alebo integracnd konstantu.
P3.18-P3.22 — rezervované.

Skupina P4: Riadiace parametre V/F

Riadiaci rezim V/F je pouzitelny pre aplikacie s malym zatazenim (ventilator alebo ¢erpadlo)
alebo aplikacie, kde jeden AC menic pracuje s viacerymi motormi alebo existuje velky rozdiel
medzi vykonom AC menica a vykonom motora.
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Nastavenie krivky V/F Standardne 0

0 Linearna krivka V/F
1 Viacbodova krivka V/F
2 Stvorcova krivka V/F
3 1.2-nasobna krivka V/F

P4.00 4 1.4-nésobna krivka V/F

Rozsah nastavenia

6 1.6-nasobna krivka V/F
8 1.8-nésobna krivka V/F
9 Rezervované
10 V/F Gplné oddelenie
11 V/F polovi¢né oddelenie

0: Linearna krivka V/F

PouZiva sa pri beZznom konstantnom zatazeni kritiaceho momentu.

1: Viacbodova krivka V/F

PouZiva sa pre Specidlne zatazenie, ako su napriklad odstredivky. Akakolvek takato V/F
krivka sa da ziskat nastavenim parametrov P4.03 az P4.08.

2: Stvorcova krivka V/F

Uplatriuje sa na odstredivé zatazenie, ako su ventilatory a Cerpadld.

3 - 8: V/F krivka medzi linedrnou a Stvorcovou.

10: aplny V/F rezim oddelenia

V tomto reZzime je vystupna frekvencia a vystupné napatie AC menica nezavislé. Vystupna
frekvencia je uréend frekvenénym zdrojom a vystupné napétie je urené "Napatovym
zdrojom pre separaciu V/F" (P4.13). Je pouzitelny pre indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie krdtiaceho momentu motora.

11: poloviény V/F reZzim oddelenia

V tomto reZime s V a F linedrne a linedrny vztah sa dé nastavit parametrom P4.13. Vztah
medzi V a F slvisi aj s menovitym napatim motora a menovitou frekvenciou motora v
skupine P2.

Predpokladajme, Ze vstup zdroja napétia je X (0 az 100%), vztah medziVaFje: V/F=2* X *
(menovité napatie motora) / (menovita frekvencia motora).

Zvysenie kratiaceho momentu Standardne Zavisi od modelu

P4.01
Rozsah nastavenia 0.0%-30.0 %
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P4.02 | Obmedzenie krutiaceho momentu Standardne 50.00 Hz

Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia

Aby ste kompenzovali nizku frekvenciu kratiaceho momentu V/F regulacie, mozete zvysit
vystupné napatie AC menica pri nizkej frekvencii Gpravou parametra P4.01. Ak je zosilnenie
krdtiaceho momentu nastavené na prilis velki hodnotu, motor sa méze prehriat a AC menic
méze trpiet nad pridom. Ak je zataZenie velké a krutiaci moment motora je nedostatocny,
zvyste hodnotu P4.01. Ak je zatazenie malé, znizte hodnotu P4.01. Ak je parameter
nastaveny na hodnotu 0.0, meni¢ AC vykondva automatické zvySenie kritiaceho momentu.
V tomto pripade pohon AC meni¢ automaticky vypocita hodnotu zvySenia krutiaceho
momentu na zdklade parametrov motora vratane odporu statora. P4.02 S3pecifikuje
frekvenciu, ktord obmedzuje zvySenie kritiaceho momentu. Zvysenie krdtiaceho momentu
po prekroceni tejto frekvencie nie je moZné, ako je znazornené na nasledujucom obrazku.
V}"smlpne’ T
napétie

Vb

Vb: maximalne
vystupné
napétie

V1: napétie
manualneho
zvysenia krutiaceho
momentu

Vi

N i

P
L

1 b Vystupna frekvencia

Obrazok 4-5: Manualne zvysenie kratiaceho momentu

f1: obmedzenie frekvencie manualneho zvySovania krdtiaceho momentu, fb: menovita
hodnota frekvencie pocas chodu motora

o103 Viacbodova V/F krivka frekvencia 1 (F1) Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 HZ-P4.05

04,04 Viacbodova V/F krivka napétie 1 (V1) Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%

P05 Viacbodova V/F krivka frekvencia 2 (F2) Standardne 0.00Hz
Rozsah nastavenia P4.03-P4.07

P06 Viacbodova V/F krivka napétie 2 (V2) Standardne 0
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
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p4.07 Viacbodova V/F krivka frekvencia 3 (F3) Standardne 0
Rozsah nastavenia P4.05 - menovita frekvencia motora
04,08 Viacbodova V/F krivka napitie 3 (V3) Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%

Tychto Sest parametrov sa pouziva na definovanie viacbodovej krivky V/F. Viacbodova krivka
V/F je nastavend na zadklade zataZovej charakteristiky motora. Vztah medzi napatim a
frekvenciou musi spifiat: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Pri nizkej frekvencii moze vyssie napatie
spbsobit prehriatie alebo dokonca vyhorenie z motora a nadprudovej ochrany alebo
nadprudovej ochrany AC menica. Nastavenie viacbodovej krivky V/F je popisany na
obrazku 4-6.

Napitie 4
% N -
Vb= e e - === =
1
Vi m === = |
1 |
1 |
1 |
T 1 !
1 |
! 1 I
! 1 |
. ! 1 1
Vi - 1 1 1
1 1 1 1 o

i

fl b Frekvencia %

i
i

V1-V3: 1. 2. a 3. napadtie; F1-F3: 1. 2. a 3. frekvencia v percentach;
Vb: menovité napatie motora; Fb: menovita frekvencia motora

Konstanta kompenzacie sklonu V/F Standardne 0.0%

P4.09
Rozsah nastavenia 0%~200.0%

Tento parameter je platny len pre asynchrénny motor.

Mobze kompenzovat sklon rychlosti otacania asynchrénneho motora pri zvySovani zataze
motora, stabilizuje rychlost motora v pripade zmeny zataZenia.

Ak je tento parameter nastaveny na 100%, znamena to, Ze kompenzacia, ked motor je v
menovitom zatazeni, je nomindlny sklz motora. Menovity sklz motora sa automaticky ziska
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pomocou AC meni¢a pomocou vypoctu zalozeného na menovitej frekvencii motora a
menovitom otdcani motora v skupine F1.

Ked nastavite kompenzaciu sklonu V/F, vieobecne, pri menovitom zatazeni a ak sa otacky
motora liSia od ciefovej rychlosti, mierne nastavte tento parameter.

V/F prebudenie Standardne 64

P4.10
Rozsah nastavenia 0-200

Pri spomaleni frekvenéného meniéa mdze nadmerné budenie branit zvySeniu napatia
zbernice, aby sa zabranilo prepatiu. Cim vadsie je prebudenie, tym lepsi je vysledok
obmedzenia.

Zvyste prirastok prebudenia, ak sa AC menic¢ dostane do prepatia pocas spomalenia. Avsak,
prilis velky prirastok prebudenia méze viest k zvyseniu vystupného prudu. Nastavte hodnotu
P4.09 na spravnu hodnotu v aktudlnych aplikaciach.

Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikaciach, kde je mala zotrvac¢nost a napétie zbernice
sa nezvySuje pocas spomalenia motora alebo tam, kde je brzdny odpor.

V/F potladenie oscilacie Standardne Zavisi od modelu

P4.11

Rozsah nastavenia 0-100

Nastavte tento parameter na hodnotu ¢o najmensiu za predpokladu Ucinného potlacenia
oscilacie, aby sa zabranilo ovplyvneniu ovladania V/F.

Nastavte tento parameter na hodnotu 0, ak motor nema oscilaciu. Zvyste hodnotu len vtedy,
ked’ motor mé jasné oscildcie. Cim je hodnota vicsia, tym je lepsi vysledok potlagenia
oscilacie. Ak je aktivovand funkcia potlacenia oscilacie, musi byt nastaveny spravny
menovity prid motora a prud naprazdno. V opa¢nom pripade efekt potlacenia oscilacie V/F
bude nedostatocny.

Napatovy zdroj pre V/F separéciu Standardne ’ 0
0 Digitalne nastavenie (P4.14)
1 FIV
2 FIC
3 Rezervované
P4.13 Rozsah 4 Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
nastavenia 5 Krokové —pevné rychlosti
6 Jednoduché PLC
7 PID
8 Komunikaéné rozhranie
100.0% zodpovedd menovitému napatiu motora (P2.02)
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Digitalne napatové nastavenie pre .
P4.14 & P . P Standardne ov
V/F separaciu
Rozsah nastavenia 0V az menovité napatie motora

Oddelenie V/F je vSeobecne pouzitelné v aplikaciach, ako je indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie to¢ivého momentu motora.

Ak je povolené oddelené ovlddanie V/F, je mozné nastavit vystupné napatie podla kodu
funkcie P4.14 alebo prostrednictvom analdégového, viacnasobného/jednoduchého PLC, PID
alebo komunikaéného rozhrania. Ak nenastavite vystupné napdtie pomocou digitalneho
vstupu, 100% nastavenia zodpovedd menovitému napéatiu motora. Ak je nastavené
negativne percento, jeho absolitna hodnota sa poufzije ako efektivna hodnota.

0: Digitalne nastavenie (P4.14)

Vystupné napétie je nastavené priamo v P4.14.

1: FIV, 2: FIC

Vystupné napatie je nastavené pomocou svoriek Al.

3: Rezervované

4: Impulzné nastavenie (S3)

Vystupné napétie je nastavené impulzne cez svorky S3.

Specifikacia impulzu: rozsah napétia 9-30 V, frekvenény rozsah 0-100 kHz.

5: Viacnasobny zdroj

Ak sa pouZiva viacndsobny zdroj napatia, parametre v skupine P4 a PC musia byt nastavené
tak, aby urcili zodpovedajtci vztah medzi nastavenym signdlom a nastavenym napatim.
100,0% nastavenia viacerych referencii v skupine FC zodpoveda menovitému napatiu
motora.

6: Jednoduché PLC

Ak je zdrojom napétia jednoduchy reZzim PLC, musia byt nastavené parametre v skupine FC
aby bolo nastavené vystupne napatia.

7:PID

Vystupné napatie sa generuje na zaklade uzavretej slucky PID. Podrobnosti ndjdete v popise
PID v skupine PA.

8: Komunikacné rozhranie

Vystupné napatie je nastavené hostitelskym pocitatom pomocou daného komunikacného
prostriedku.

Zdroj napétia pre oddelené V/F je nastaveny rovnakym sp6sobom ako zdroj frekvencie.
100.0% nastavenia v kazdom reZime zodpovedd menovitému napatiu motora. Ak je
prislusna hodnota zaporn4, pouzije sa jej absolutna hodnota.

pa1s Doba narastu napatia pri V/F separacii Standardne 0.0s
. Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s
Doba poklesu napatia pri V/F separacii Standardne 0.0s
a0 Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s
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P4.15 udava cas potrebny na zvysenie vystupného napatia z 0 V na menovité napatie
motora, zobrazené ako doba t1 na nasledujucom obrazku.

P4.16 udava Cas potrebny na to, aby vystupné napatie kleslo z menovitého napéatia motora
na 0V, zobrazené ako doba t2.

Vystupné napitie A

Menovité
napitie motora f===========-= —

Shcasné napitie f---=----

.
. . Doba
Doba néarastu napétia poklesu napitia
Nastavena tl 2 Nastavena
doba narastu doba poklesu

Obrazok 4-7: Priebeh napétia pri V/F separacii
Skupina P5: Vstupné terminadly
Menic série V 800 so 6 multifunkénymi digitalnymi vstupmi (53 — OPCIA, méze byt

pouzity ako vysokorychlostna impulzna vstupna svorka) a dvoma analégovymi vstupnymi
svorkami.

P5.00 FWD volba funkcie Standardne 1 CHOD vpred (FWD)
P5.01 REV volba funkcie Standardne 2 Reverzny CHOD (REV)
P5.02 S1 volba funkcie Standardne 9 (RESET chyby)
P5.03 S2 volba funkcie Standardne 12 (Pevna rychlost 1)
P5.04 S3 volba funkcie Standardne 13 (Pevna rychlost 2)
P5.05 S4 volba funkcie Standardne 14 (Pevna rychlost 3)

Nasledujuca tabulka uvadza funkcie dostupné pre multifunkéné vstupné terminaly.
MéZete si zvolit tieto funkcie:
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Hod. Funkcia Popis
0 Bez funkcie Nastavte O pre rezervované terminaly, aby nedoslo k
poruche.
CHOD vpred (FWD) Terminal sa pouZiva na ovladanie smeru otac¢ania
2 Reverzny CHOD (REV) | dopredu alebo dozadu.
S . Termindl urcuje trojvodicové ovladanie striedavého
3 Trojvodi¢ové riadenie Ly S .
menica. Podrobnosti ndjdete v popise P5.11.
4 | chop dJ0G (FIOG) Funkcia FJOG indikuje krokovy pohyb dopredu, zatial
vpre ¢o RJOG indikuje spatny krokovy chod. Krokova
. frekvencia, doba zrychlenia a doba spomalenia (v
5 | Reverzny CHOD (RIOG) | yrokovom rezime —JOG) st opisané v P8.00, P8.01 a
Ak je frekvencia urcend externe, svorky s tymito dvoma
6 Svorka UP funkciami sa pouZivaju prikazy prirastku a Gbytku
nastavenej frekvencie. Ked' je zdrojom frekvencie
7 Svorka DOWN digitalne nastavenie, pouZivaju sa na Upravu
frekvencie.
STOP volnobesné Mernc z?bloklﬂe vystup, mo'tor sa zastavi a) n’IEJE
8 . ovladany menicom. Je to to isté ako pozvolné
zastavenie . .
zastavenie opisané v P1.10.
Vstup sa pouziva na resetovanie poruch, rovnako ako
9 Reset chyby (RESET) tla¢idlo RESET na ovladacom paneli. Vdaka tejto funkcii
je mozné vykonat vzdialeny RESET.
Menic¢ spomaluje aZ do zastavenia, ale vSetky
10 Pozastavenie pocas parametre PLC, PID, frekvencia su zapamatané. Po
CHODU zruseni tejto funkcie, menic sa vrati do stavu aky bol
predtym.
Otvoreny vstupny kontakt Ak je tfento.vstup zapnuty, 'meni(: o%namuje E15 a.v.
11 . . vykona akciu ochrany proti porucham. Podrobnejsie
(NO) pre riadenie ochrany | . L. .
informacie ndjdete v popise P9.47.
12 Pevna rychlost 1
Nastavenie 16 rychlosti alebo 16 dalsich referencii
13 Pevna rychlost 2 mozno implementovat prostrednictvom kombinacii 16
stavov tychto Styroch termindlov. Viac podrobnosti
14 Pevna rychlost 3 najdete v tabulke ¢. 1.
15 Pevna rychlost 4
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Svorka 1 pre volbu ¢asu

Kombinaciou dvoch stavov tychto dvoch terminalov

16 ) . )
zrychlenia / spomalenia | mozno zvolit celkom 3tyri skupiny asov zrychlenia /
17 Svorka 2 pre volbu casu spomalenia
zrychlenia / spomalenia
Termindl sa pouZiva na prepinanie a vyber réznych
L . frekvenénych zdrojov. Zvolte kéd funkcie P0.03 podla
Prepinanie zdroja . . . . .
18 iy zdroja frekvencie. Ak sa ako zdroj frekvencie nastavia
frekvencii L . . . .
dva druhy spinania frekven¢ného zdroja, terminal sa
pouZije na prepinanie medzi oboma zdrojmi frekvencie.
Ak je zdrojom frekvencie digitdlne nastavenie, terminal
. sa pouZiva na nulovanie modifikdcie pomocou funkcie
Nulovanie cez UP a DOWN . , .
19 . f . UP / DOWN alebo klavesu prirastku / Ubytku na
(terminal, ovladaci panel) , . . . .
ovladacom paneli a vratenie nastavenej frekvencie na
hodnotu P0.10.
Ak je zdroj prikazu nastaveny na ovlddanie cez terminal
(P0.02 = 1), tento terminal sa pouziva na vykonanie
I prepinania medzi riadenim cez terminal a riadenim cez
Svorka na prepinanie . . L ,
20 Jdroia prikazu ovladaci panel. Ak je zdroj prikazu nastaveny na
jap ovladanie cez komunikacné rozhranie (P0.02 = 1), tento
terminal sa pouZiva na prepinanie medzi
komunika¢nym rozhranim a ovladacim panelom.
Zrychlenie / Umoziuje menicu udrzat aktudlnu vystupnu frekvenciu
21 spomalenie bez toho, aby bol ovplyvneny externymi signalmi
zakazané (okrem prikazu STOP).
. PID je docasne zakazany. Meni¢ udrzuje aktudlny
Pozastavenie ., . .
22 frekvencny vystup bez podpory nastavenia zdroja
PID .
frekvencie cez PID.
. Termindl sa pouziva na obnovenie povodného stavu
23 PLC obnovenie stavu . . P , . Y P . ,
riadenia PLC, ked' PLC je reStartované po zastaveni.
. Menic vysiela centralnu frekvenciu a funkcia prenosu
24 Swing pauza . .
frekvencie sa pozastavi.
25 Vstup pocitadla Tento terminal sa pouZiva na pocitanie impulzov.
26 Nulovanie pocitadla Tento terminal sa pouZiva na vynulovanie pocitadla.
27 Vstup dizky Tento termindl sa pouziva na po&itanie dizky.
28 Nulovanie dizky Tento termindl sa pouziva na nulovanie dizky
29 Reguldcia krutiaceho Riadenie krutiaceho momentu je zakazané, riadi sa

momentu zakazana

rychlost otacania.
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30

Impulzny vstup (povolené

S3 sa pouziva pre impulzny vstup (OPCIA)

len pre S3)
31 Rezervované Rezervované
vi s . Po zapnuti tejto svorky sa menic prepne priamo do
32 Okamzité DC brzdenie P ) . y prepne p
stavu DC brzdenia.
33 PTC tepelna ochrana Po aktivacii vstupu, meni¢ hlasi chybu EF a zastavi
elektromotora motor.
34 Zmena frekvencie je Po aktivacii vstupu meni¢ nebude reagovat na ziadnu
zakazana poziadavku zmeny frekvencie.
, Po aktivacii vstupu, PID smer otacanie sa nastavi podla
35 Reverzny smer PID P P
PA.03.
V rezime ovladania cez ovladaci panel, sa moéze pouzit
36 |Svorka pre externy STOP 1 | na zastavenia menica. Menic zastavi pohon
spomalenim po krivke.
Pouziva sa na prepinanie medzi riadenim termindlu a
37 Svorka na prepinanie | ovlddanim cez komunikacné rozhranie. Ak je zdrojom
zdroja prikazu 2 prikazu riadenie cez terminal, po prepnuti tohto
termindlu systém prepne na riadenie cez komunikacné
38 Pozastavenie integrovania | Po aktivacii vstupu sa pozastavi funkcia integrovania.
PID linearne a diferencialne riadiace funkcie su povolené.
Prepinanie medzi hlavnym P . . ,
P . . y Po aktivacii vstupu sa frekvenény zdroj X nahradi
39 | zdrojom frekvencie X a .
predvolenou frekvenciou nastavenou v P0O10.
prednastavenou frekvenc.
Prepinanie medzi
40 pomocnym zdrojom Ked je tato svorka aktivna, zdroj frekvencie Y sa
frekvencie Y a nahradi prednastavenou frekvenciou nastavenou v
prednastavenou frekvenc. | P010.
4l Rezervované
42
Ak je prepinanie par. PID vykonané prostrednictvom
L terminalu X (PA.18 = 1), parametre PID su PA.O5 az
43 |Prepinanie parametrov PID ( )P

PA.07, ked'sa vstup stane neaktivnym; ked' je vstup
aktivny, pre PID platia parametre PA.15 az PA. 17.

44

Rezervované

45

Rezervované

130




Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Prepinanie - riadenie
46 rychlosti / riadenie
krutiaceho momentu

Tento vstup umozZiuje prepinat medzi riadenim otacok
a riadenim krutiaceho momentu. Ked' je aktivny, menic
sa prepne do iného riadiaceho rezimu. V opacnom
pripade je menic v reZime nastavenom v C0.00.

Bezpecne odpojeny

Funkcia STO umoznuje, aby sa menic zablokoval a na

47 . . e
moment STO hriadeli elektromotora sa negeneroval krdtiaci moment
V akomkolvek reZzime ovladania (ovladaci panel,
, terminal alebo komunikécia) sa m6ze pouzit na
48 | Svorka pre externy STOP 2 ) P

zastavenia menica. Meni¢ zastavi pohon spomalenim
po krivke.

49

DC brzdenie s oneskorenim

Ak je vstup aktivny, meni¢ spomali na poc€iatocnu
frekvenciu zastavenia DC brzdenia a potom sa prepne
do stavu DC brzdenia.

50

prevadzky

Nulovanie aktualneho ¢asu

Ak je vstup aktivny, vymaze sa aktudlny ¢as chodu
menica. Tato funkcia musi byt podporovana funkciami
P8.42 a P8.53.

Doplnkova tabulka 1: Popis viactucelovych terminalov.
Styri viactéelové terminély maju 16 kombindcif stavov, zodpovedajtcich 16 hodnotam
uvedenych v nasledujucej tabulke.

K4 K3 K2 K1 Oznacenie Suvisiaci parameter
OFF | OFF | OFF OFF Referencia 0 PC.00
OFF OFF OFF Referencia 1 PC.01
off | off [ \ Referencia 2 PC.02
off | oFf NS Referencia 3 PC.03
ON Referencia 4 PC.04
ON OFF Referencia 5 PC.05
ON ON ‘ Referencia 6 PC.06
ON ON O Referencia 7 PC.07
‘ OFF Referencia 8 PC.08
| ofFf | OFF [JISXIl Referencia 9 PC.09
‘ OFF ON ‘ Referencia 10 PC.10
Kl on o Referencia 11 PC.11
ON Referencia 12 PC.12
ON Referencia 13 PC.13
ON \ Referencia 14 PC.14
Referencia 15 PC.15
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Ak je zdrojom frekvencie viacnasobny odkaz, hodnota 100 % parametrov PC.00 az PC. 15
zodpovedda maximalnej frekvencii P012.

Okrem funkcie s viacerymi otdackami mozZe byt viacnasobny odkaz pouZity ako zdroj
nastavenia PID alebo zdroj napatia pre separaciu V/F, ¢o spiiia poZiadavky na prepinanie
réznych nastavenych hodnét.

Doplnkova tabulka 2: opis funkcii terminalu pri volbe ¢asu zrychlenia / spomalenia

Svorka 2 Svorka 1 | Volba doby zrychlenia/spomalenia Suvisiace parametre
OFF OFF Doba zrychlenia/spomalenia 1 P0.08; P0.09
Doba zrychlenia/spomalenia 2 P8.03; P8.04
Doba zrychlenia/spomalenia 3 P8.05; P8.06
Doba zrychlenia/spomalenia 4 P8.07; P8.08
Doba filtrovania X Standardne 0.010 s
P5.10
Rozsah nastavenia 0.000s-1.000s

PouZiva sa na nastavenie doby filtrovania softvéru S terminalu. Ak su svorky S vystavené
ruseniu a mézu spdsobit poruchu, zvyste hodnotu tohto parametra, aby ste zvysili schopnost
zabranenia ruseniu.

ReZim prikazov cez svorkovnicu Standardne 0

0 Dvojvodicovy rezim 1

P5.11 Rozsah 1 Dvojvodicovy rezim 2
nastavenia 2 Trojvodicovy rezim 1

3 Trojvodicovy rezim 2

Tento parameter definuje externy terminal, riadi Styri rozne rezimy menica.
0: Dvojvodicovy rezim 1: je to najCastejSie pouzivany rezim. Pozitivna a reverznd prevadzka
motora je riadena svorkami Xx, Xy. Parametre nastavenia su uvedené nizsie:

Svorka Nastavena hodnota Popis
Sx 1 CHOD vpred (FWD)
Sy 2 CHOD vzad (REV)

132



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

V tom Sx, Sy su svorky S1 az S4, FWD, REV su multifunkéné vstupné terminaly, Uroviiovo
riadené. Pozn.: COM = GND

VECTOR V800 K1 K2 Prikaz
cl Sx FWD 0 . Stop
— Sy REV 1 0 FWD
K2 0 1 REV
GND -
l 1 Stop

Obrazok 4-8: Nastavenie dvojvodi¢ového rezimu 1

1: Dvojvodicovy rezim 2 - pouzite toto nastavenie, ked svorka Sx urcuje prevadzku a
svorka Sy je urCend na spustenie.

Svorka Nastavena hodnota Popis
Sx 1 CHOD vpred (FWD)
Sy 2

CHOD vzad (REV)

V tom Sx, Sy su svorky S1 az S4, FWD, REV st multifunkéné vstupné terminaly, droviiovo
riadené.

VECTOR V 800 Kl K2 Prikaz

KA1 Sx FWD 0 0 Stop

Sy REV 1 0 FWD

K2 1 ] REV
GND

0 1 Stop

Obrazok 4-9: Nastavenie dvojvodicového rezimu 1
2: Trojvodicovy rezim 1:

V tomto reZime Sn svorka povoluje CHOD a smer urcuju svorky Sx a Sy.
Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Sx 1 CHOD vpred (FWD)
Sy 2 CHOD vzad (REV)
Sn 3 Trojvodicové riadenie
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Svorka Sn musi byt zopnutd, aby bol povoleny systém riadenia motora dopredu a dozadu
pomocou vstupov Sx alebo Sy.
Ked je potrebné zastavenie, musi sa odpojit Sn signal. V tom Sx, Sy a Sn st svorky S1 az S4,

FWD, REV su multifunkéné vstupné termindly, Sx, Sy st impulzne riadené. Sn je Uroviiovo
riadeny.

Obrazok VPRED &B1IT1 .
4-10-1 STORP sazrrl_ Sx FWD
Sn sSTOP

WZAD SBﬁI‘T’I
——~ Sy REV

GND

Na obrazku 4-10-1 znamena SB1: tlacidlo vpred

SB2: tladidlo zastavenia (povolenie chodu/zastavenie chodu)
SB3: tlacidlo vzad.

3: Trojvodicovy reZim 2:

V tomto reZzime Sn povoluje vykonanie prikazu. Prikaz CHOD je dany signalom Sx a smer
urcuje signal Sy. Parametre nastavenia su nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Sx 1 CHOD vpred (FWD)
Sy 2 CHOD vzad (REV)
Sn 3 STOP (Trojvodiové riadenie)

Vstup Sn musi byt zopnuty. Signal Sx spusta motor a signal Sy riadi smer ota¢ania motora.
Pre zastavenie motora sa musi vstup Sn rozpojit. V tom Sx, Sy a Sn su svorky S1 az S4, FWD,
REV st multifunkéné vstupné terminaly, Sx je impulzne riadeny. Sy, Sn su Urovinovo riadené.

adidlo V 800
SHon SB1 FI_I K Smer Chodu
Tiagidio ——— SX RUN (povolenia chodu)
Obrazok o sszm\r Sn STOP
razo A
n (pri rozpojeni zastavi) 0 Vpred (FWD)
4-10-2 Prepinag K
ehodu — Sy Smer chodu
e 1 | vzad (REV
Za
GND (REV)
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Zmena hodnoty svorkami .
Standard 1.00H
b5 12 UP / DOWN andardne z/s
Rozsah nastavenia 0.01 Hz/s — 65 535 Hz/s

Sluzi na nastavenie terminalu UP / DOWN pre nastavenie frekvencie. Zmeny frekvencie su
v Hz/sekundu.

Ak je P0.22 (Frekvencné referenéné rozlisenie) 2, rozsah nastavenia je 0,001 aZz 65535 Hz/s.
Ak P0.22 je 1, rozsah nastavenia je 0,01-655,35 Hz/s.

Fl krivka 1 minimélny vstup |Standardne 0.00V
P5.13 R h
0zsa ' 0.00V-P5.15
nastavenia
iy L vsnap | Standarane oo
P5.14 Y P
Rozsah -100.00%~100.0%
nastavenia
FI krivka 1 maximalny vstup |Standardne 1ov
P5.15
Rozsah P5.13-10.00V
nastavenia
ZOdpE:’isSaJ;;‘:ar;as\'z\;eme Pl \$tandardne 100%
P5.16 Y P
Rozsah -100.00%~100.0%
nastavenia
FI krivka 1 filtracny cas Standardne 0.10s
P5.17
Rozsah 0.00s~10.00s
nastavenia

Tieto parametre sa pouZivaju na definovanie vztahu medzi analégovym vstupnym napatim
a prislusnym nastavenim. Ked analdgové vstupné napatie prekroci maximalnu hodnotu
(P5.15), maximalna hodnota analégového napétia sa vypocita podla "maximalneho vstupu".
Ak je analégové vstupné napatie mensie ako nastaveny minimalny vstup (P5.13), hodnota
nastavend v P5.34 (nastavenie pre Fl je menSie ako minimdlny vstup) sa vypocita podla
minimalnej hodnoty vstupu alebo je 0.0%

Ked' je analégovy vstup prudovym vstupom, prud 20 mA zodpoveda 5 V napatiu. Prad 4 mA
zodpoveda napétiu 1 V.
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Doba filtrovania vstupu Fl sa pouziva na nastavenie doby filtrovania softvéru Fl. Ak je
analdgovy vstup ruseny, zvysite hodnotu doby filtrovania, aby ste stabilizovali detekovany
analdgovy vstup.

Avsak zvysenie doby filtrovania Fl krivky 1 spomaluje odozvu analdgovej detekcie. Tento
parameter nastavte spravne na zaklade skuto¢nych podmienok.

V réznych aplikaciach zodpoveda 100% analdgového vstupu réznym menovitym
hodnotam. Podrobnosti najdete v popise jednotlivych aplikacii.

Na nasledujucom obrazku su uvedené dva typické priklady nastaveni.

zodpovedajica nastavend A
hodnota (frekvencia,

krittiaci moment)
100% [ """ TTTTTT T m e s

0V (0mA) >
10V/20mA  FIV/FIC

zodpovedajiica nastavena
hodnota (frekvencia,

kritiaci moment) A
100%

-

-
'

FIV/FIC

0V (0mA)

10V (20mA)

______________________________________

-100.0%

Obrazok 4-11: Vztah medzi analégovymi vstupmi a nastavenymi hodnotami

P5 18 Fl krivka 2 minimalny vstup ‘ Standardne | 0.00V
Rozsah nastavenia ‘ 0.00V-P5.20

P5 19 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky 2 min. vstup ‘ Standardne ’ 0.0%
Rozsah nastavenia | -100.00%~100.0%

B5 20 FI krivka 2 maximalny vstup ‘ Standardne ‘ 10.00V
Rozsah nastavenia ‘ P5.18~10.00V
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p5 21 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky 2 max. vstup ‘ Standardne ‘ 100.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

o5 2 Fl krivka 2 filtraény cas | Standardne |  0.105s
Rozsah nastavenia l 0.00S-10.00s

b5 23 Fl krivka 3 minimdlny vstup ‘ Standardne ‘ -10.00V
Rozsah nastavenia l -10.00V~P5.25

p5 24 Zodpovedajuce nastavenie Fl krivky 3 min. vstup ‘ Standardne ‘ -100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

pS 25 FI krivka 3 maximalny vstup |§tandardne| 10.00V
Rozsah nastavenia ‘ P5.18~10.00V

P5.26 Zodpovedajuce nastavenie FI krivky 3 min. vstup ‘ Standardne | 100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100.00%~100.0%

b5 27 Fl krivka 3 filtragny ¢as ‘ Standardne ‘ 0.10s
Rozsah nastavenia ‘ 0.00s~10.00s

Metdda a funkcie nastavenia krivky Fl 3 si podobné ako pri nastavovani funkcie krivky Fl 1.

IMPULSE minimalny vstup Standardne 0.00 kHz
P>.28 Rozsah nastavenia 0.00kHz~P5.30
s 29 | minmiinehovstupnéhg mpuiza | SnERTdne 00%
Rozsah nastavenia -100.00%~100.0%
pS 30 IMPULSE maximalny vstup Standardne 50.00 kHz
Rozsah nastavenia P5.28~100.00kHz
31 | monmainenovstapnén impazy | SO 1000%
Rozsah nastavenia -100.00%~100.0%
Filtracny c¢as Impulznej krivky Standardne 0.10s
Pe32 Rozsah nastavenia 0.00s-10.00s

Tieto parametre sa pouzivaju na nastavenie vztahu medzi impulznym vstupom S3 a
zodpovedajucimi nastaveniami. Impulzy mézu byt zadavané len pomocou S3. Metdda
nastavenia tejto funkcie je podobna metdde nastavenia krivky Fl 1. Pozrite sa na popis krivky
FI 1.
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Volba FI krivky Standardne ‘ 321
Volba FIV krivky

Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-P5.16)

Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-P5.21)

Krivka 3 (2-bodova, pozri P5.23-P5.26)

Krivka 4 (4-bodova, pozri C6.00~C6.07)

Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08~C6.15)
Volba FIC krivky (1-5, rovnako ako FIV)
Rezervované

P5.33 Rozsah
nastavenia

|3 :
:.><U'IJ>UJNI—\X

Cislice na pozicii Jednotiek, desiatok a stoviek ¢islq tohto parametra sa pouZiju na vyber
prislusnej krivky FIV / FIC. Kazda z piatich kriviek sa da vybrat pre 2 analégové vstupy. Krivka
1, krivka 2 a krivka 3 st 2-bodové krivky, ktoré je potrebné nastavit v skupine P5. Krivka 4 a
krivka 5 su obe 4-bodové krivky, nastavené v skupine C6.

VECTOR V 800 poskytuje Standardne dva termindly FI.

N ie FI Si «
astavenie . na.rr?ensm Standardne 000
hodnotu ako je mini. vstup
X Nastavenie FIV na mensiu hodnotu ako je mini.
h vstup
P5.34 0 Minimalna hodnota
Rozsah. 1 0.0%
nastavenia - — ——
X Nastavenie FIC na menSiu hodnotu ako je mini.
o vstup (0-1, rovnako ako FIV)
X.. Rezervované

Tento kéd funkcie sa pouZiva na uréenie zodpovedajuceho nastavenia, ked' je analégové
vstupné napdtie menSie ako minimdlna hodnota. Jednotky, desiatky a stovky z Cisla
nastavenia tohto kédu funkcie zodpovedaju nastaveniu pre FIV a FIC.

Ak je hodnota urcitej Cislice nastavenda na hodnotu 0 a analégové vstupné napétie je mensie
ako minimalny vstup, pouZije sa prislusné nastavenie minimalneho vstupu (P5.14, P5.19,
P5.24).

Ak je hodnota urcitej Cislice nastavend na hodnotu 1 a analégové vstupné napatie je mensie
ako minimalny vstup, prislusna hodnota tohto analégového vstupu je 0,0%.

ps 35 FWD doba oneskorenia ‘ Standardne 0.0s
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-3600.0s
REV doba oneskorenia Standardne 0.0s
P5.36
Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s
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S1 doba oneskorenia Standardne 0.0s

P5.37

Rozsah nastavenia 0.0s-3600.0s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie doby oneskorenia menic¢a pri zmene stavu
terminalu.

Len svorky FWD, REV a S1 podporuju funkciu oneskorenia.

Volba povolenia logiky svoriek Standardne 00000
..... X FWD logika
0 Pozitivna logika
1 Negativna logika
P5.38 Rozsah. X REV logika (0-1, rovnako ako FWD)
nastavenia
X.. S1 logika (0-1, rovnako ako FWD)
X S2 logika (0-1, rovnako ako FWD)
X.... S3 logika (0-1, rovnako ako FWD)
Volba povolenia logiky svorky Standardne | 00000
X S4 logika
P5.39 Rozsah — -
. 0 Pozitivna logika
nastavenia - -
1 Negativna logika

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie rezimu logiky digitalnych vstupnych terminalov.
Terminal S je povoleny pri pripojeni ku GND a blokovany pri odpojeni od GND.

Skupina P6: Vystupné terminaly

V 800 je vybaveny Standardne 1 multifunkénym analégovym vystupnym konektorom FOV,
1 multifunkénym vystupny reléovym vystupnym a termindlom MO1 (pouzivany pre
vysokorychlostny impulzny vystup alebo vystup otvoreného kolektora) a1l reléovym
vystupnym terminalom RA-RB-RC.

MO1 vystupny rezim Standardne ’ 1
P6.00 0 0: Pulzny vystupny signal (M01/MCM)
Rozsah nastavenia
1 1: Spinaci/rozpinaci vystup
P6.01 MO1 funkcia (vystup — otvoreny kolektor OC) Standardne 0
P6.02 Funkcia reléového vystupu (RA-RB-RC) Standardne 2
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Tieto dva parametre sa pouZivaju na vyber funkcii piatich digitalnych vystupnych svoriek.
RA-RB-RC su prislusné relé na riadiacej doske a na pridavnej karte. Funkcie vystupnych
svoriek sU popisané v nasledujucej tabulke.

Tabulka 4-5 Funkcie vystupnych svoriek.

Hodnota Funkcia Popis
0 Ziadny vystup | Svorka nema priradent funkciu
1 Menié v chode Ked je r’r,1en|c v chode a ma vystupnu frekvenciu (méze byt
nula), vystup je ON
2 Chyba (stop) Ak sa meni¢ zastavil kvoli chybe, vystup je ON

Zistovanie Grovne

cyklus PLC

Pozri is P8.1 P8.20.
3 frekvencie FDT1 | ' 07" POP!S 8.19aP8.20
Frekvencia . .
4 dosiahnuta Pozri popis P8.21.
5 Chod s nulovou | Ak menic pracuje s vystupnou frekvenciou 0, vystup je ON.
rychlostou Ak menic zastaveny, vystup je OFF.
. Meni¢ rozhodne, ¢i zataZzenie motora prekroéi Uroven
Predbeiné " . e L
. predbezného varovania pred pretazenim pred aktivaciou
varovanie pred ., o . . ..
6 retasenim ochrany. Ak je Uroven predbezného varovania prekroceny,
P motora vystup svoriek je ON. Pre parametre pretazenia motora, pozri
popisy P9.00 az P9.02.
Predbeiné
7 varovanie pred | Vystupy sa zapnu 10 sekand predtym, ako sa vykona akcia
pretazenim ochrany proti pretazeniu menica.
menica
Dosiahnuta , . , v .
ostannu ,a Vystup je v stave ON, ked hodnota pocitadla dosiahne
8 nastavena .
- hodnotu nastavenu v Pb.08.
hodnota pocitadla
Dosi .
05|ahnut’a Vystup je v stave ON, ked  hodnota pocitadla dosiahne
9 nastavena .
- hodnotu nastavenu v Pb.09.
hodnota pocitadla
10 Diska dosiahnuts Vystup je'v stave ON, ked skuto¢na di?ka prekro¢i hodnotu
nastavenu v Pb.05.
11 Ukonceny cely | Ked PLC dokonci jeden cyklus, terminal vyda impulzny signal

so Sirkou 250 ms
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Dosiahol sai Ak kumulativny ¢as chodu menica prekrodi ¢as nastaveny v
12 kumulovany cas P8.17, vystup sa zopne (ON)
prevadzky -/ VYStup P ’
Ak nastavena frekvencia prekro¢i hornd hranicu alebo
13 Obmedzenie spodnu hranicu frekvencie a vystupna frekvencia menica
frekvencie dosiahne hornu hranicu alebo spodnu hranicu, vystup sa
zopne (ON).
Obmedzeny \Y reyme r!ad.enlal rychlostl, ak vystupny krijtlac! moment
14 e dosiahne limit krutiaceho momentu, menic prejde do stavu
krdtiaci moment L ,
ochrany a medzitym sa vystup zopne (ON).
A . | Ak su hlavny obvod a riadiaci obvod stabilné a menic nezisti
Menic pripraveny | .. . . , ,
15 Ziadnu poruchu a je pripraveny na CHOD, vystup sa zopne
na CHOD
(ON).
16 FIV > FIC Ked' je vstup FIV vacsi ako vstup FIC, vystup sa zopne (ON).
17 Dosiahla sa horna | Ak frekvencia CHODU dosiahne hornu hranicu, vystup sa
hranica frekvencie| zopne (ON).
18 Dosiahla sa dolna | Ak sa frekvencia CHODU dostane na spodnu hranicu, vystup
hranica frekvencie| sa zopne (ON). V pripade zastavenia sa vystup rozopne.
19 Stav pod napatim | Ak je menic¢ pod napéatim, vystup sa zopne (ON).
Komunikacné L 0o
20 . Pozrite si komunikacny protokol.
nastavenie
21 Rezervované Rezervované
22 Rezervované Rezervované
23 Chod s nulovou | Ak je vystupna frekvencia menica 0, vystup sa zopne (ON).
rychlostou 2 V pripade zastavenia je vystup stale zapnuty.
Dosiahol sa , Y . . -
, . | Ak kumulativny ¢as zapnutia menica (P7.13) prekroci
24 akumulovany ¢as , ,
vrs hodnotu nastavenu v P8.16, vystup sa zopne (ON).
pod napatim
Zistenie Urovne
25 Pozri is P8.28 a P8.29.
frekvencie FDT2 ozri popis a
Dosiahnuta . .
26 Frekvencia 1 Pozri popis P8.30 a P8.31.
Dosiahnuta
27 ostahnuta o 1 popis P8.32 a P8.33.

Frekvencia 2
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aktudlny ¢as chodu

28 Dosiahnuty prud 1| Pozri popis P8.38 a P8.39.
29 Dosiahnuty prud 2| Pozri popis P8.40 a P8.41.
Ak je funkcia ¢asovania (P8.42) povolena, vystup sa zapne
30 Dosiahnuty ¢as | (ON) po tom, ¢o skuto¢na doba chodu meniéa dosiahne
nastaveny €as.
FIV vstupny limit Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P9.46 (horna hranica
31 rekrzéZn , vstupného napétia FIV) alebo niZsia ako hodnota P9.45 (dolna
P ¥ hranica vstupného napatia FIV), vystup sa zapne (ON).
32 Zatazenie O ZatazZenie 0, vystup sa zopne (ON).
33 Reverzny CHOD | Ak je meni¢ v reZzime spatného CHODU, vystup sa zopne.
34 Nulovy prud Pozri popis P8.28 a P8.29.
35 Dosiahnuta Ak teplota chladi¢a menica (P7.07) dosiahne nastaveny prah
teplota modulu | teploty modulu (P8.47), vystup sa zopne (ON).
Prekrocend . .
36 hranica pridu Pozri popis P8.36 a P8.37.
Dosiahnuta . . . . ,
A . Ak frekvencia CHODU dosiahne spodnu hranicu, vystup sa
37 spodna hranica zopne (ON). Pocas zastavenie je vystup stdle zapnuty
frekvencie P ' Je vystup pnuty.
38 Alarm ék do;d.e k poruche.v n?enlu a meni¢ nebude pokracovat v
¢innosti, zopne sa signal poplachu.
39 Rezervované Rezervované
40 Dosiahnuty Ak aktualna doba chodu menica prekroci hodnotu P8.53,

vystup sa zopne (ON).

P6.03 aZ P6.06 REZERVY

P6.07

FOV volba funkcie vystupu Standardne 0

P6.08

Rezervované

Vystupny rozsah FOV je 0-10 V alebo 0-20 mA. Vztah medzi rozsahmi impulznych a
analdégovych vystupov a zodpovedajucimi funkciami je uvedeny v nasledujlcej tabulke.
Tabulka 4-6 Vztah medzi rozsahmi impulznych a analégovych vystupov a zodpovedajdcimi

funkciami.
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Hod. Funkeia Rozsah (zodpovedajuci rozsahu impulzov alebo
analdégovych vystupov 0,0% -100,0%)
0 |Frekvencia po¢as CHODU 0 - maximalna vystupna frekvencia
1 Nastavena frekvencia 0 - maximalna vystupna frekvencia
2 Vystupny Prad 0 - 2-nasobok menovitej hodnoty pridu motora
3 Vystupny krutiaci 0 - 2-nasobok menovitej hodnoty krutiaceho momentu
moment motora
4 Vystupny vykon 0 - 2-nasobok menovitej hodnoty napdjacieho napatia
5 Vystupné napatie 0 - 1.2-ndsobok menovitej hodnoty napdtia menica
6 Impulzny vstup 0.01 kHz-100.00 kHz
7 FIV ov-10V
8 FIC 0V-10V (alebo 0—20 mA)
9 Rezervované
10 Dizka 0 — maximalna nastavena dizka
11 Napocitana hodnota 0 - maximalna nastavena hodnota pocitadla
12 |Komunikacné nastavenie 0.0 % - 100.0%
13 |Rychlost otd¢ania motora 0-rychlost Oté:;;i::jap:;??roevkiiijgza maximalnej
14 Vystupny prad 0.0A-1000.0A
15 Vystupné napatie 0.0V -1000.0V

Ak sa terminal YO pouZziva na pulzny vystup, tento funkény kéd P6.09 sa pouZziva na vyber
maximalnej frekvencie impulzného vystupu.

6.09 Maximalna M01 vystupna frekvencia | Standardne | 50.00 kHz
P6.
Rozsah nastavenia 0.01 kHz az 100.00 kHz
FOV nulovy koeficient posunutia Standardne ‘ 0.0%
P6.10
Rozsah nastavenia ‘ 100.0%~+100.0%
FOV zisk ‘ Standardne ’ 1.00
P6.11
Rozsah nastavenia ‘ -10.00 - +10.00
P6.12 Rezervované
P6.13
az Rezervované
P6.16
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Tieto funkcné kddy sa pouzivaju na korekciu posunu nuly analégového vystupu a odchylky
vystupnej amplitidy. M6Zu sa poufZit aj na definovanie poZzadovanej krivky FOV.

Ak "b" predstavuje nulovy posun, "k" predstavuje zisk, "Y" predstavuje skutocny vystup a
"X" predstavuje Standardny vystup, skuto¢na hodnota vystupu je: Y = kX + b.

Koeficient nulového posunu 100% FOV zodpovedd 10V (alebo 20 mA). Standardny vystup sa
vztahuje na hodnotu zodpovedajicu analégovému vystupu 0 az 10 V (alebo 0 az 20 mA) bez
nastavenia nulového posunu alebo zisku.

Napriklad ak sa analégovy vystup pouziva ako frekvencia CHODu a ocakava sa, Ze vystup je
8V pri maximalnej frekvencii 3V, zisk sa nastavi na -0,50 a odchylka nuly sa nastavi na 80%.

P6.17 MO1 ¢as oneskorenia Standardne 0.0s
- Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-3600.0s
RA-RB-RC ¢as oneskorenia Standardne 0.0s
P6.18
Rozsah nastavenia ‘ 0.0s—-3600.0s
P6.19 az P6.21 Rezerva

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie oneskorenia vystupnych svoriek M01, relé 1
od doby zmeny stavu po skutocny vystup.

Vyber reZimu vystupného terminalu| Standardne 00000
_X MO1 rezim
P6.22 Rozsah 0 Pozitivna logika
nastavenia 1 Negativna logika
X_: RA-RB-RC rezim (0-1, to isté ako M01)

Pouziva sa na definovanie logiky vystupnych termindlov M0O1 a RA, RB, RC.

0: Pozitivna logika
Vystupny terminal je aktivny, ked' je pripojeny k GND, a je neaktivny, ked'je odpojeny od
GND.

1: Negativna logika
Vystupny terminal je neaktivny, ked' je pripojeny k GND, a je aktivny, ked' je odpojeny od
GND.

Skupina P7: Ovladaci panel a displej

Korekény faktor vykonu Standardne | 10.0
Rozsah nastavenia ‘ 0 0.0-200.0
Mbze upravit vystupny vykon zmenou parametra P7.00, (vystupny vykon je mozné zobrazit
pomocou parametra D0.05)

P7.00
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Vyber funkcie klavesy

JOG

0: JOG tlacidlo je vypnuté na panely DP6-G-3
1: Prepinanie medzi ovladanim z panelu
a ovladanim externym (kanal prikazu
termindlu alebo komunikacény kanal)

P7.01 Plati len pre rrvwodely 2: Prepinanie medzi chod VPRED a chod VZAD
V800-4T0370 az 4T1600 Lo
S dvoiriadkovym panelom 3: Aktivacia VPRED JOG
J ymp 4: Aktivécia VZAD JOG
5: Aktivacia STOP tlacidla na panely DP6-E-2
STOP/RESET tlagidlo Standardne 1
0 STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri
P7.02 ovladani na ovladacom paneli
Rozsah nastavenia - — -
1 STOP/RESET tlacidlo je funkéné v akomkolvek
prevadzkovom rezime
LED displej <
E’ ) Standardne 31
Par. 1 pocas behu
[7lelsfa]3[2]1]0]
Frekvencia CHODu 1 (Hz)
Nastavena frekv. (Hz)
Napaétie zbernice (V)
Vystupné napétie (V)
Vystupny prud (A)
Vystupny vykon (kW)
Vystupny moment (%)
Stav vstupu S (V)
P7.03
Rozsah 0000 | |[L1sl14l13]12f11]10]9]8 ]
nastavenia | -FFFF

Stav vystupu YO
FIV napétie (V)
FIC prud (mA)
Rezervované
Hodnota pocitadia
Hodnota dizky
Rychlost nagitania
displeja

PID nastavenie

Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat parametre,
nastavte zodpovedajuci bit na hodnotu 1 a nastavte v
P7.03 hexadecimalny ekvivalent tohto binarneho cisla.
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P7.04

LED displej
Parametre 2

Standar
dne

Rozsah
nastave
nia

0000
-FFFF

[7le]s]4]3f2f1]0]

|15]14]13]12]11]10] 9| 8 |

PID sp. vazba

PLC stav

IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)
Frekvencia CHODu 2 (Hz)
Zostavajuci ¢as chodu

FIV napétie pred
korekciou

FIC prud pred
korekciou

Rezervované

Linearna rychlost
Aktuaina doba pod napétim
(v hedinach)

Aktualna doba chodu
(v minutach)
IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)
MNastavenie
komunikacie
Rezervované
Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)

Zobrazenie pomocne]
frekvencie Y (Hz)

Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat parametre,
nastavte zodpovedajuci bit na hodnotu 1 a nastavte v P7.04
hexadecimalny ekvivalent tohto binarneho disla.

Po povoleni zobrazenia parametrov, parametre, ktoré je mozné zobrazit, su viditelné
[ubovolnom spustenom stave menica.
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LED displej
Par. po¢as STOPu

Standardne

33

[7]6]5]4[3[2]1]0]

[15]14]13[12]11]10[ 9] 8 |

Nastavena frekv. (Hz)
Napatie zbernice (V)
Stav vstupu X

Stav vystupu YO

FIV napétie (V)

FIC prad (mA)
Rezervované

Hodnota poéitadia

P7.05 Rozsah 0000 ,
nastavenia | -FFFF Hodnota iy
PLC stav
Rychlost nacitania
PID nastavenie
IMPULZNE nast.
frekvencie (kHz)
Rezervované
Rezervované
Rezervované
Ak sa pocas chodu potrebujeme zobrazovat
parametre, nastavte zodpovedajuci bit na hodnotu 1
a nastavte v P7.05 hexadecimalny ekvivalent tohto
bindrneho ¢isla.
Ko?ficient. zol?rvaze.nia Standardne 1.0000
P7.06 rychlosti zataZzenia

Rozsah nastavenia

0.0001 - 6.5000

Tento parameter slZi na nastavenie vztahu medzi vystupnou frekvenciou menica a
rychlostou zatazenia. Podrobnosti najdete v popise P7.12.
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P7.07

Teplota chladi¢a menica

Standardne

Len pre Citanie

Rozsah nastavenia

0.0°C az 150.0°C

PouZiva sa na zobrazenie teploty vystupného bipolarneho tranzistora (IGBT) menica a

hodnota ochrany IGBT proti prehriatiu v zavislosti od modelu.

Redlna teplota modulu Standardne Len pre Citanie
P7.08
Rozsah nastavenia 0.0°C az 150.0°C
Celkovéa doba CHODU Standardne 0 hod
P7.09
Rozsah nastavenia 0 hod - 65 535 hod

SlUZi na zobrazenie celkovej doby chodu menica. Ak tdto hodnota dosiahne hodnotu

nastavenu v P8.17, zopne sa digitalny vystup (ON)

P7.10 Rezervované Standardne
Verzia softvéru
P7.11 . . ’ . . .
Rozsah nastavenia Verzia softvéru riadiacej dosky
Poc innych mi .
ocet de.satllnnyc .mlef,t prfe Standardne 0
zobrazenie rychlosti nacitania
0 0 desatinnych miest
P7.12 Rozsah 1 1 desatinné miesto
nastavenia 2 2 desatinné miesta
3 3 desatinné miesta

P7.12 sa pouZiva na nastavenie poctu desatinnych miest pre zobrazenie rychlosti nacitania.
Nasledujuci priklad vysvetluje, ako vypocitat rychlost nacitania:

Predpokladajme, Ze P7.06 (koeficient zobrazenia rychlosti nacitania) je 2.000 a P7.12 je 2
(2 desatinné miesta). Ak je frekvencia chodu meniéa 40,00 Hz, rychlost zataze je 40.00 x 2
000 = 80.00 (zobrazenie 2 desatinnych miest).

Ak je menic v stave STOP, rychlost nacitania je rychlost zodpovedajlca nastavenej
frekvencii, konkrétne "nastavena rychlost nacitania". Ak je nastavena frekvencia 50,00 Hz,
rychlost naditania v stave zastavenia je 50.00 x 2.000 = 100,00 (zobrazenie 2 desatinnych
miest).

P7.13

Celkova doba pod napatim

Standardne

Rozsah nastavenia

0 hod — 65 535 hod
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PouZziva sa na zobrazenie kumulativneho ¢asu zapnutia menica od dodania. Ak ¢as dosiahne

Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

nastaveny Cas zapnutia (P8.17), digitalny vystup 24 sa zopne (ON).

Celkova spotreba elektrickej

Standardne

P7.14 energie
Rozsah nastavenia 0-65 535 kWh
PouzZiva sa na zobrazenie kumulativnej spotreby menica.
Skupina P8: Pomocné funkcie
Tipovacia (JOG) frekvencia Standardne 2.00 Hz
P8.00
Rozsah nastavenia ‘ 0.00 Hz — maximalna frekvencia
p8.01 Zrychlenie pri tipovani ‘ Standardne ‘ 20.0 s
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0s-6500.0s
P8.02 Spomalenie pri tipovani ‘ Standardne ‘ 20.0 s
' Rozsah nastavenia | 0.0s-6500.0s

Tieto parametre sa pouzivaju na definovanie nastavenej frekvencie a ¢asu zrychlenia /
spomalenia motora pri tipovani. Startovaci reZim je "Priamy $tart" (P1.00=0) a reZim
zastavenia je "Spomalenie do zastavenia" (P1.10=0).

Doba zrychlenia 2 Standardne Podla modelu
P8.03
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 2 Standardne Podla modelu
P8.04
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba zrychlenia 3 Standardne Podla modelu
P8.05
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 3 Standardne Podla modelu
P8.06
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba zrychlenia 4 Standardne Podla modelu
P8.07
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
Doba spomalenia 4 Standardne Podla modelu
P8.08
Rozsah nastavenia 0.0s-6500.0s
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V 800 poskytuje celkovo S$tyri skupiny casov zrychlenia / spomalenia, to znamena
predchadzajuce tri skupiny a skupinu definovanu v P0.08 a P0.09. Definicie Styroch skupin
sU Uplne rovnaké. MobzZete prepinat medzi tymito Styrmi skupinami ¢asu zrychlenia /
spomalenia prostrednictvom réznych kombindcii stavov S termindlov. Viac podrobnosti
najdete v popise P5.01 az P5.05.

Skokova frekvencia 1 Standardne 0.00Hz

P8.09
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Skokova frekvencia 2 Standardne 0.00Hz

P8.10
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Amplitida skokovej frekv. Standardne 0.00Hz

P8.11
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Ak je nastavena frekvencia v rozsahu frekvencného skoku, aktualna frekvencia je skokova
frekvencia blizka nastavenej frekvencii. Nastavenie frekvencie skoku pomaha vyhnut sa
mechanickej rezonancii pri zatazi.

V 800 poskytuje dve skokové frekvencie. Ak si obidve nastavené na hodnotu 0, funkcia

skoku frekvencie je vypnuta. Princip skokovych frekvencii a amplitudy skoku je znazorneny
na nasledujucom obrazku.

Vystupna A
frekvencia (Hz) /
Amplitada skokove) ____ # _________
Skokova frekvencie *
frekvencia 2 Amplitdda skokovej [
frekvencie @ p————---mmooe-
___________ Amplitida skokovej
) frekvencie
Skokova | ) .Y
frekvencia 1 A . Amplitida skokovej
frekvencie
-
Cas (1)

Obrdazok 4-12: Princip skokovych frekvencii a amplitudy
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Doba mftvej zony pri zmene otacania Standardne 0.0s

P8.12

Rozsah nastavenia 0.00s—-3000.0s

PouZiva sa na nastavenie Casu, ked'je vystup 0 Hz pri zmene otacania motora, ako je uvedené
na nasledovnom obrdazku.

Vystupna
frekvencia (Hz) L

Otacanie vpred

\j

Mrtva zéna

Otacanie vzad

Obrazok 4-13: Otacéanie vpred / vzad

Riadenie spatného chodu Standardne 0
P8.13 Rozsah 0 Povolené
nastavenia 1 Zakazané

Pouziva sa na nastavenie, ¢i meni¢ umoznuje reverzaciu. V aplikaciach,
kde je zakdzany spatny chod, nastavte tento parameter na hodnotu 1.

Rezim prevadzky, ked nastavena .
ey . . Standardne 0
frekvencia je nizZSia ako spodnad hranica
P8.14 0 CHOD na dolnej hranici frekvencie
Rozsah. 1 Stop
nastavenia .
2 CHOD pri nulovej rychlosti

PouZiva sa na nastavenie rezimu chodu menica AC, ked nastavena frekvencia je nizsia nez
spodna hranica frekvencie. Menic poskytuje tri prevadzkové rezimy na splnenie
poziadaviek réznych aplikacii.

Riadenie vyvazenia Standardne 0.00 Hz

P8.15

Rozsah nastavenia 0.00 Hz - 10.00 Hz
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Tato funkcia sa pouZiva na vyvaZovanie alokécie pracovného zataZzenia, ked' sa pouZivaju
viaceré motory na pohon rovnakej zataze. Vystupna frekvencia menicov sa pri zvySovani
zataZe znizuje. MOZete znizit pracovné zataZenie motora pri zatazeni znizenim vystupne;j
frekvencie pre tento motor a implementovat vyvaZenie pracovného zataZenia medzi
viacerymi motormi.

Limit celkovej doby zapnutia Standardne 0 hod

P8.16

Rozsah nastavenia 0-65000 hod

Ak celkovy Cas zapnutia (P7.13) dosiahne hodnotu nastavenu v parametri P8.16, prislusné
vystupy svoriek M0O1su zapnuté (ON), (P6.01 = 24).

Celkova doba prevadzky menica Standardne 0 hod

P8.17

Rozsah nastavenia 0-65 000 hod

Slizi na nastavenie limitu celkovej doby prevadzky menica. Ak celkova doba prevadzky
(P7.09) dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, prislusné vystupné svorky M01 su
zapnuté (ON), (P6.01 = 40).

Ochrana pri Starte Standardne 0

P8.18 ) 0 Povolené
Rozsah nastavenia

1 Zakazané

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie, ¢i sa ma povolit bezpe¢nostna ochrana.

Ak je nastavena hodnota 1, meni¢ nereaguje na spusteny prikaz platny pri zapnuti menica
(napriklad vstupna svorka je zapnuta pred pripojenim napatia). Menic reaguje iba po zruseni
spustacieho prikazu a opdtovnom spusteni.

Meni¢ navySe nereaguje na vydany prikaz, ktory je platny po resetovani chyb v menici.
Ochrana chodu méze byt deaktivovana az po zruseni spustacieho prikazu.

Tymto spdsobom je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, motor méze byt chraneny
pred reakciou na vydané prikazy po zapnuti napajania alebo po vynulovani neocakdvanej
chyby.

Hodnota zistovania frekvencie (FDT1) Standardne 50 Hz
P19 Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia

Hodnota zistovania hysterézie (FDT1) Standardne 5.0%
P8.20 Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (FDT1)

152



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Ak je frekvencia chodu vyssia ako hodnota detekcie frekvencie, prislusna svorka MO01 sa
zapne (ON). Ak je frekvencia chodu nizsia ako hodnota P8.19, zrusi sa vystup na svorkach
MO1.

Tieto dva parametre sa pouZiju na nastavenie hodnoty detekcie vystupnej frekvencie a
hodnoty hysterézie pri zruseni vystupu. Hodnota P8.20 je percento frekvencie hysterézy z
hodnoty frekvencie (P8.19). Funkcia FDT je zndzornena na nasledujicom obrazku.

Vystupna frekvencia (Hz) &
FDT droven /: \\ [ FDT hysterézia
' 1 =P8.19"P8.20
1
! i
! :
1 1
1 1
‘ l
i | _
i ' L
4 : &as (1)

Signal pre zistenie ! ON '

frekvencie

(YO, relé)

Cas (1)
Obrazok 4-14: FDT urovne
Dosiahnuty rozsah zistenia frekvencie Standardne 0.0%
P8.21
Rozsah nastavenia 0.00Hz — 100% (maximalna frekvencia)

Ak je frekvencia chodu menica v ur¢itom rozsahu nastavenej frekvencie, prislusna svorka
YO sa zapne (ON).

Tento parameter slUZi na nastavenie rozsahu, v ktorom je zistovana vystupna frekvencia,
aby sa dosiahla nastavena frekvencia. Hodnota tohto parametra je percento vzhladom na
maximalnu frekvenciu. Dosiahnuty rozsah detekcie je uvedeny na nasledujicom obrazku.
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Vystupna L
frekvencia (Hz)

Nastavena frekvencia ----------7A\M -------- l' Rozsah

? zistovania

NP Y Y — T -

Signél pre zistenie A Cas ®
frekvencia ON ON
Cas (1)
Obrazok 4-15 Rozsah detekcie frekvencie
Skokova frekvencia poéas zrychlenia / spomalenia | Standardne 1
P8.22 v ;
Rozsah nastavenia O: ypnut(le
1: Zapnuté

PouZiva sa na stanovenie, ¢i je skokova frekvencia povolend pocas procesu zrychlenia /
spomalenia.

Ak je skokova frekvencia pocas zrychlenia / spomalenia povolend a frekvencia chodu je v
rozsahu skokovej frekvencie, skuto¢na frekvencia chodu prekond amplitidu nastavenej
skokovej frekvencie (rastie priamo z najnizsej na najvyssiu skokovu frekvenciu). Nasledujuci
obrazok zndazorniuje diagram, ked je skokova frekvencia povolend pocas zrychlenia /
spomalenia.

Vystupna A
frekvencia (Hz) /
. [ S Amplitida skokove] frekvencie
Skokova | Y___
frekvencia 2 | Amplitida skokovej frekvencie
Skokové_ _____________ T3 Amplitida skokovej frekvencie
frekvencia 1 ! Amplitida skokovej frekvencie

Cas (1)

Obrazok 4-16: Diagram, ked je skokova frekvencia povolena pocas procesu zrychlenia /
spomalenia
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Frekvencny prepinaci bod
medzi dobou zrychlenia 1a | Standardne 0.00 Hz

P8.25 dobou zrychlenia 2

Rozsah nastavenia ‘ 0.00Hz — maximalna frekvencia

Frekvencny prepinaci bod
medzi dobou spomalenia 1 a| Standardne 0.00 Hz

P8.26 dobou spomalenia 2

Rozsah nastavenia ‘ 0.00Hz — maximalna frekvencia
Tato funkcia je povolend, ked menic zvoli ¢as zrychlenia / spomalenia, ktory nie je povoleny
pomocou prepnutia svorky X. PouZiva sa na vyber rozdielnych skupin ¢asov zrychlenia /
spomalenia zaloZzenych skor na rozmedzi prevadzkového kmitoctu ako na svorke X pocas
chodu menica.

Pocas zrychlenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, sa zvoli doba zrychlenia
2. Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba zrychlenia 1.

Pocas spomalenia, ak je frekvencia chodu mensia ako hodnota P8.25, sa zvoli doba
spomalenia 2.

Ak je frekvencia chodu vacsia ako hodnota P8.25, zvoli sa doba spomalenia 1.

Vystupna
frekvencia (Hz)
MNastavend | — - — - = — = —
frekvencia i '
1 1
P825s |--- ; :
! 1 1
) ! 1 |
L e il
1 1 1 I
I 1 1 I
! ! 1 ! Cas (f)
I 1 I I
1 1 1 1 >
r—p! ! 1 b,
Doba :4—b-: :4_|-: Doba
zrychlenia 2 popa Doba spomalenia 2

zrychlenia 1 spomalenia 1

Obrazok 4-17: Prepinanie Casu zrychlenia / spomalenia

Lol preterom eS| Sanirane :
P8.27 P
Rozsah nastavenia 0: Vypnuté  1:Zapnuté

SlUzZi na nastavenie, ¢i ma terminal pre krokovanie najvyssiu prioritu.
Ak terminal krokovania je preferovany, menic sa prepne do stavu chodu krokovania (JOG).
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P8.28 Hodnota zistovania frekvencie (FDT2) Standardne 50 Hz
Rozsah nastavenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia

p8.29 Hodnota zistovania hysterézie (FDT2) ‘ Standardne | 5.0%
Rozsah nastavenia | 0.0% - 100.0% (FDT2 uroven)

Funkcia detekcie frekvencie je rovnaka ako funkcia FDT1. Podrobnosti najdete v opisoch
P8.19 a P8.20.

P8.30 Frekvencia dosahujuca hodnotu detekcie 1 Standardne 50 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
P8.31 Frekvencia dosahujuca hodnotu amplitudy 1 ‘ Standardne | 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia)
P8.32 Frekvencia dosahujuca hodnotu detekcie 2 ‘ Standardne | 50 Hz
Rozsah nastavenia 0.00Hz — maximalna frekvencia
Frekvencia dosahujuca hodnotu amplitady 2 ‘ Standardne ‘ 0.0%
P8.33 Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia)

Ak vystupna frekvencia menica v kladnej a zapornej amplitude frekvencie dosahuje
deteként hodnotu, prislusné vystupy M01su zapnuté (ON), (P6.01 = 26/27).

V 800 poskytuje dve skupiny s akoukolvek frekvenciou dosahujucou detekéné parametre,
vratane hodnoty detekcie frekvencie a amplitudy detekcie, ako je znazornené na
nasledujucom obrazku.

Frekvencia &
chodu
. Frekvencia
Frekvencia |[----------ff--x------------ - .
dosahujuca
detekénd
amplitadu
Cas (1)
Signal pre OFF )FF OFF
zistenie
frekvencie YO :;
alebo relé Cas(t)

Obrazok 4-18: Detekcia akejkolvek frekvencie
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Urover detekcie nulového pradu Standardne 50 Hz
P8.34
Rozsah nastavenia 0.0% - 300.0% (menovitého pradu motora)
Cas oneskorenia detekcie nulového pradu Standardne 0.0%
P8.35
Rozsah nastavenia 0.015-600.00s

Ak je vystupny prud menica rovnaky alebo nizsi ako je Uroven detekcie nulového priadu a
trvanie prekroci ¢as oneskorenia detekcie nulového pradu, prislusny terminal M01 sa
zapne (ON). Zistovanie nulového pridu je znazornené na nasledujicom obrazku.

Vystupny prud A

Uroveti detekcie
nulového priadu H=--=-----~- _——— -

] 1
P8.34 - , >
1 1 -
Signal detekcie A ! ! Cas (1)
nulovéhoe prudu : I
X ON ,
1
4 =
] I
. | ) Cas (t)
Cas oneskorenia detekcie
nulového pradu P8.35
Obrazok 4-19: Detekcia nulového prudu
Prekrocenie hranice vystupného pradu Standardne 200 %
83 Rozsah nastavenia 0.0% - nedetekuje sa
0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora)
Doba oneskolrenla pll’l preklrocenl hranice tandardne 0.00 s
P8.37 vystupného prudu
Rozsah nastavenia ‘ 0.015-600.00s

Ak je vystupny pruad menica rovnaky alebo vyssi ako nastaveny limit a trvanie prekroci ¢as
oneskorenia detekcie, prislusny vystup YO sa zapne. Funkcia vystupu detekcie prekrocenia
prudu je znazornena na nasledujicom obrazku.
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Vystupny prad

Hranic vystupného
pradu P8.36

I
I
I
I
I
I
1 -
Signal pre detekcie : Cas (t)
prekro¢enia hranice i
pradu : ON
I
+ -
I 1 w
R Cas (t)
Doba oneskorenia pri
prekro¢eni hranice P8.37
Obrazok 4-20 Detekcia prudu
P8.38 Prdd dosahujuci hodnotu detekcie 1 ‘ Standardne ’ 100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 —300.0 % (menovity prud motora)
P8.39 Prad dosahujuci hodnotu amplitddy 1 Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 -300.0 % (menovity prud motora)
P8.40 Prdd dosahujuci hodnotu detekcie 2 Standardne 100.0 %
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 -300.0 % (menovity prud motora)
Pridd dosahujlci hodnotu amplitudy 2 Standardne 0.0%
P8.41
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 —-300.0 % (menovity prud motora)

Ak je vystupny prad menica v kladnej a zapornej amplitide akéhokolvek priudového dosahu,
prislusny vystup MO1 sa zapne (ON).

V 800 poskytuje dve skupiny s akymkolvek pridom dosahujucim detekéné
parametre vratane hodnoty detekcie prudu a amplitud, ako je to znazornené na
nasledujucom obrazku.
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Vystupny prad 4

: Lubovolny prad
Akykolvek [ 77 7 7 L N ~  dosahujuci
“prud i ek "~ §~ nastavent
- == —:—--f-l—-—- --- - amplitadu
o : I I I
I I I
o, I I
1 I 1 I
o : I ] I N -
Vystupny signél 'on' TN ' oon ! Cas ()

YO alebo relé (_)ppI I I I OFF OFF

Obrazok 4-21 Detekovanie fubovolného prudu

Vyber funkcie ¢asovania Standardne ‘ 0
P8.42 0 Vypnuté
Rozsah nastavenia -
1 Zapnuté
Vyber funkcie ¢asovania Standardne ‘ 0
0 P8.44
1 FIV
P8.43 . 2 FIC
Rozsah nastavenia
3 Rezervované
100% analdgového vstupu zodpoveda hodnote P8.44

Doba trvania Standardne 0.0 min

P8.44

Rozsah nastavenia 0.0 min —6500.0 min

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie funkcie ¢asovania menica.

Ak je parameter P8.42 nastaveny na 1, menic sa spusti pri Starte. Po dosiahnuti nastaveného
¢asového intervalu sa menic zastavi automaticky a sucasne sa zapnu zodpovedajuce vystupy
MO1.

Menic spusti ¢asovanie od 0 po kazdom spusteni a zostavajuca doba méze byt zistena cez
D0.20. Casovanie je nastavené na hodnotu P8.43 a P8.44 v minttach.

pg 45 Dolnd hranica vstupného napétia FIV | Standardne 3.10V
' Rozsah nastavenia 0.00V - P8.46
Horna hranica vstupného napétia FIV | Standardne 6.80V
P8.46
Rozsah nastavenia P8.45-10.00V
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Tieto dva parametre sa pouzivaju na nastavenie limitov vstupného napétia na zabezpecenie
ochrany menica. Ak je vstup FIV vacsi ako hodnota P8.46 alebo mensi ako hodnota P8.45,
prislusny vystup MO1 sa zapne, ¢o znamen3, Ze vstup FIV prekrocil nastaveny limit.

Teplota menica Standardne 100°C

P8.47

Rozsah nastavenia 0-150°C

Ked' teplota chladi¢a menic¢a dosiahne hodnotu tohto parametra, prislusny vystup MO1 sa
zapne, €o znameng, Ze teplota modulu dosiahla prahovu hodnotu.

Riadenie ventilatora Standardne 0

P8.48 0: Ventilator pracuje len pocas chodu

Rozsah nastavenia s . .
1: Ventilator pracuje nepretrzite

Slizi na nastavenie pracovného rezimu chladiaceho ventilatora. Ak je tento parameter
nastaveny na hodnotu 0, ventildtor funguje, ked je menic v stave chodu. Ked sa menic
zastavi, ventilator pracuje, ak je teplota chladi¢a vys$sia ako 40 ° C a prestane pracovat, ak je
teplota chladi¢a nizSia ako 40 ° C.

Ak je tento parameter nastaveny na hodnotu 1, chladiaci ventilator pracuje hned po zapnuti
menica.

Frekvencia pri prebudeni Standardne 0.00 Hz
P8.49 . Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna frekvencia
Rozsah nastavenia
(P0.12)
Oneskorenie prebudenia Standardne 0.0s
P8.50
Rozsah nastavenia 0.0s-6500 s
Frekvencia pocas spanku Standardne 0.00 Hz
P8.51
Rozsah nastavenia 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49)
Oneskorenie spanku Standardne 0.0s
P8.52
Rozsah nastavenia 0.0s—-6500 s

Tieto parametre sa pouZivaju na nastavenie funkcii spanku a prebudenia v aplikaciach
tykajucich sa cerpadiel.

Ak je AC pohon v prevadzke, menic sa prepne do rezimu spanku a po uplynuti nastavenej
doby spanku (P8.52) sa automaticky zastavi, ak nastavena frekvencia je nizsia alebo sa rovna
spankovej frekvencii (P8.51).

Ked je meni¢ v stave spanku a aktualny spustaci prikaz je aktivny, po uplynuti &asu
prebudenia (P8.50) sa menic spusti, ak nastavena frekvencia je vyssia alebo rovna frekvencii
prebudenia (P8.49).
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Vo vseobecnosti, nastavte frekvenciu budenia rovnaku alebo vysSiu nez je frekvencia
spanku. Ak je frekvencia prebudenia a spanku nastavena na hodnotu 0, funkcie spanku a
prebudenia su vypnuté.

Ak je aktivna funkcia spanku a zdrojom frekvencie PID, PID prevadzka v spanku sa vykonava
podla parametra PA.28. V tomto pripade povolte PID prevadzku v stave zastavenia (PA.28
=1).

Dosiahnuta doba chodu Standardne 0.0 min

P8.53

Rozsah nastavenia ‘ 0.0 min — 6500 min
Ak aktudlna doba chodu dosiahne hodnotu nastavenu v tomto parametri, zodpovedajuci
vystup MO1 sa zapne (ON).

Skupina P9: Poruchy a ochrana.

Volba ochrany proti pretazeniu motora |Standardne 1
P9.00 . 0 Zakazana ochrana
Rozsah nastavenia -
1 Povolena ochrana
p9.01 Zvysenie ochrany motora proti pretaZeniu|Standardne 1.00
. Rozsah nastavenia 0.20-10.00
P9.00=0

Funkcia ochrany motora proti pretazeniu je vypnuta. Motor je vystaveny potencidlnemu
poskodeniu v désledku prehriatia. Odporuca sa instalovat tepelné relé medzi meni¢ a motor.
P9.00=1

Menic¢ posudzuje, ¢i je motor pretazeny podla inverznej ¢asovej krivky ochrany motora proti
pretaZeniu.

Inverzna krivka ¢asového oneskorenia ochrany proti pretazeniu motora je:

220% * P9.01 * menovity prad motora (ak zatazenie zostdva na tejto hodnote jednu minutu,
meni¢ hlasi chybu motora pri pretazeni) alebo

150% * P9.01 * menovity prdd motora (ak zataZenie zostava na tejto hodnote po 60
minudtach, menic hlasi chybu motora pri pretazeni).

Nastavte P9.01 na zaklade skutoénej kapacity pretaZzenia. Ak je hodnota parametra P9.01
nastavena na prilis velkd hodnotu, mézZe déjst k poskodeniu motora, ak sa motor prehrieva,
ale menic nehlasi alarm.

Vystraziny koeficient pretazenia motora| Standardne 80 %

P9.02

Rozsah nastavenia 50 % - 100 %
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Tato funkcia sluzi na poskytnutie varovného signalu riadiacemu systému cez vystup M01
pred ochranou proti pretazeniu motora. Tento parameter sa pouZiva na urcenie
percentudlneho podielu, v ktorom sa pred pretazenim motora vykondva predbeiné
varovanie. Cim v&dsia je hodnota, tym je kratsia doba predbeZného varovania.

Ak je celkovy vystupny prid menica vacsi ako hodnota inverznej ¢asovej krivky pretazenia
vyndasobena hodnotou P9.02, multifunkcny digitalny vystup MO1 (predbezné varovanie pred
pretazenim motora) sa zapne (ON).

Zvy3enie pretaZzenia | Standardne | 10
P9.03 Rozsah nastavenia 0 (Ziadne prepatie) — 100
Pre aktivaciu brzdovej jednotky nastavte P9.03=0

Ochranné napatnf c’hranlace pred tandardne 130 %
P9.04 prepatim
Rozsah nastavenia 120 % - 150 % (Tri fazy)

Ak napétie DC zbernice prekroc¢i hodnotu P9.04 (ochranné napétie proti prepatiu) pocas
spomalenia motora, menic zastavi spomalovanie a zachova aktualnu beziacu frekvenciu. Po
znizeni napéatia zbernice sa motor nadalej spomaluje. P9.03 (zvySenie pri pretazeni pri
prepiti) sa pouZiva na nastavenie ochrany potlaéenia prepatia v menici. Cim je hodnota
vacsia, tym vacsia bude ochrana.

Za predpokladu, Ze nedoslo k vzniku prepatia, nastavte hodnotu P9.03 na malu hodnotu.
Pri malom zatazeni by mala byt hodnota mala. V opaénom pripade bude dynamicka reakcia
systému pomald. Pri velkom zotrva¢nom zatazeni by mala byt hodnota velka. V opatnom
pripade bude vysledok potladenia slaby a moze déjst k poruche prepatim. Ak je zvySenie
prepétia nastavené na hodnotu 0, funkcia prepatia je vypnuta.

Prirastok nadpradu Standardne 20
P9.05
Rozsah nastavenia 0-100
Nadprudova ochrana Standardne 150 %
P9.06
Rozsah nastavenia 100 % - 200 %

Ak vystupny prud prekrodi ochranny prud pocas zrychlenia / spomalenia AC

motora, menic¢ zastavi zrychlenie / spomalenie a zachova aktualnu beziacu frekvenciu.
P9.05 (Prirastok pridu) sa pouziva na nastavenie nadpridovej ochrany AC pohonu. Cim
vacsia je hodnota, tym vacsia bude nadpriddova ochrana. Za predpokladu, Ze nedoslo k
nadprudu, nastavte hodnotu P9.05 na malu hodnotu.

Pri malom zataZzeni by mala byt hodnota mala. V opaénom pripade bude dynamicka reakcia
systému pomala. Pri velkom zotrvaénom zatazeni by mala byt hodnota velkd. V opa¢nom
pripade vysledok potlacenia bude slaby a moéze dojst k vzniku poruchy. Ak je prirastok
pretazenia nadmerného pradu nastaveny na 0, funkcia pretaZenia je vypnuta.
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Skrat vocéi zemi po zapnuti Standardne 1

P9.07 , 0 Zakazané testovat (Vypnuté)
Rozsah nastavenia

1 Povolené testovat (Zapnuté)

PouZiva sa na nastavenie, ¢i sa ma pri zapnuti menica skontrolovat, ¢i nie je motor
skratovany voci zemi. Ak je tdto funkcia zapnutd, na UV W meni¢a bude po zapnuti
privedené vystupe napatie aZ po uritom ¢ase kontroly.

Casy automatického obnovenia po poruche Standardne 0

P9.09

Rozsah nastavenia 0-20

SlUzi na nastavenie Casov automatického vynulovania poruchy, ak je tato funkcia pouzita. Po
prekroceni hodnoty zostane jednotka AC v poruchovom stave.

Stav vystupu MO1 pocas automatického obnovenia po

N Standardne 1
P9.10 poruche

Rozsah nastavenia 0: ziadna aktivita; 1: aktivita

PouZziva sa pri rozhodovani o tom, ¢i MO1 sa aktivuje pri automatickom vynulovani poruchy.

Casovy interval automatického obnovenia po poruche | Standardne 1.0s

P9.11

Rozsah nastavenia 0.15s-100.0s

Slizi na nastavenie Cakacej doby automatického vynulovania po poruche.

P9.12 Rezervované

Vyber ochrany pri vypadku fazy Standardne 1

P9.13 Rozsah nastavenia 0: Zakazané chranit (Vypnuté)
1: Povolené chranit (Zapnuté)

PouZiva sa na urcenie, ¢i sa ma vykonat ochrana pri strate vystupnej fazy.

P9.14 Prvy typ poruchy
P9.15 Druhy typ poruchy 0-99
P9.16 Treti (posledny) typ poruchy

PouZiva sa na zaznamenavanie typov poslednych troch porich menica. Cislica 0 znamena
Ziadna porucha. Pripadné priciny a rieSenie kazdej poruchy najdete v kapitole 5.
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Zobrazuje frekvenciu, pri ktorej doslo k

P9.17 | Frekvencia pri 3. chybe poslednej chybe.

i . Zobrazuje aktualny stav, ked nastala

P9.18 | Prud pri 3. chybe .
poslednd porucha.

o . . Zobrazi napétie zbernice, ked nastala

P9.19 | Napatie zbernice pri 3. chybe .
poslednd chyba.

Zobrazuje stav vsSetkych vstupnych
svoriek, ked nastala posledna chyba.
BIT9 | BIT8 | BIT7 | BIT6 | BITS | BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1|BITO
S4 | 83| S2 | S1 |REV|FWD
, . . Postupnost je nasledovna:

P9.20 | Vstupny stav svoriek pri 3.chybe Ak je vstupni svorka zapnutd (ON),
nastavenie je 1, nastavenie 0 znamena
rozopnutie (OFF). Hodnota je
ekvivalentna desatinnému Cislu,
prepocitana zo stavu S.

Zobrazuje stav vsSetkych vystupnych
svoriek, ked nastane poslednd chyba.
BIT3 | BIT2 BIT1 BITO
RARBRC | YO
P9.21 | Vystupny stav svoriek pri 3. chybe | Postupnost je nasledovna:
Ak je vstupna svorka zapnutd (ON),
nastavenie je 1, nastavenie 0 znamenad
rozopnutie (OFF). Hodnota je
ekvivalentna desatinnému ¢islu,
prepocitana zo stavu S.
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe Rezervované
o Zobrazuje aktualnu dobu zapnutia, ked'

P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe nastala posledna porucha.

P9.24 | Doba chodu po 3. chybe Zobrazuje aktué!nu dobu chodu, ked'
nastala posledna chyba.

P9.25 | Rezerva

P9.26 | Rezerva

P9.27 | Frekvencia pri 2. chybe

P9.28 | Prud pri 2. chybe Rovnaké ako P9.17 - P9.24

P9.29 | Napatie zbernice pri 2.chybe
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P9.30 | Vstupny stav svoriek pri 2. chybe
P9.31 | Vystupny stav svoriek pri 2. chybe
P9.32 | Stav menica pri 2. chybe
P9.33 | Doba zapnutia pri 2. chybe
P9.34 | Doba chodu po 2. chybe
P9.35 | Rezerva
P9.36 | Rezerva
P9.37 | Frekvencia pri 1. chybe
P9.38 | Prud pri 1. chybe
P9.39 | Napatie zbernice pri 1.chybe
P9.40 | Vstupny stav svoriek pri 1. chybe
pny P y Rovnaké ako P9.17 - P9.24
P9.41 | Vystupny stav svoriek pri 1. chybe
P9.42 | Stav menica pri 1. chybe
P9.43 | Doba zapnutia pri 1. chybe
P9.44 | Doba chodu po 1. chybe
P9.45 | Rezerva
P9.46 | Rezerva
Vyber akcie ochrany proti tandardne 00000
porucham 1
Jednotky | pretazenie motora (OL1)
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
2 Pokracovanie v chode
P9.47 Desiatky | Rezervované
Rozsah
nastavenia Stovky Strata fazy (LO) (rovnaka ako jednotkova
Cislica)
Tisicky Chyba externého zariadenia (EF) (rovnaka ako
jednotkova Cislica)
Desattisice | Chyba komunikacie (CE) (rovnaka ako
jednotkova Cislica)
Vyber akcie oclhrany proti &tandardne 00000
porucham 2
P9.48 Rozsah Jednotky Rezervované
nastavenia - -
0 Spomalenie do zastavenia
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1 Prepnutie na ovladanie V/F, STOP podla
rezimu zastavenia
) Prepnutie na ovladanie V/F, pokraduje
CHOD motora
Desiatky Kéd funkcie chybného citania (EEP)
0 Spomalenie do zastavenia
1 STOP podla rezimu zastavenia
Stovky Rezervované
Tisicky Rezervované
Desattisice Dosiahol sa celkovy ¢as (END1) (rovnaky ako
jednotkova Cislica v P9.47)
Vyber akcie oc/hrany proti Etandardne 00000
porucham 3
Jednotky Rezervované
Desiatky Rezervované
Stovk Dosiahla sa celkovd doba pod napatim
y (END2) (rovnaka ako jedn. Cislica v P9.47)
Pg.49 Tisicky ZacCiatok zatazenia (LOAD)
Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia 1 STOP podla rezimu zastavenia
Pokracuje v prevadzke na urovni 7%
2 menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zat. obnovi
. PID spatna vazba pri CHODE (PIDE) (rovnaka
Desattisice ako jednotkova Cislica v P9.47)
P9.50 |Rezervované
P9.51 | Rezervované
0: Frekvencia chodu
1: Nastavena frekvencia
2: Napaétie DC zbernice
3: Vystupné napétie
p9.52 Volba zobrazenia veli¢iny | 4: Vystupny prud
' na 2 riadku displeja 5: Vystupny vykon
6
7
8

: Vystupny kratiaci moment
: Stav svorky S
: Stav svorky M01

9 az 40 Podla parametrov DO

166




Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Ak je vybratd moznost "Stop do zastavenia", meni¢ zobrazi kdd chyby a zastavi sa.

Ak je zvolené "Stop podla rezimu zastavenia", menic zobrazi kod chyby a zastavi sa podla

rezimu zastavenia. Po zastaveni sa na displeji menica zobrazi chybovy kéd.

Ak je vybratd moznost "Pokradovat v Chode", menic pokracuje v prevadzke
a zobrazi sa kéd chyby. Frekvencia chodu je nastavend v P9.54.

Volba frekvencie pre pokracovanie v spusteni

Standardne 0

0 Aktudlna frekvencia chodu
P9.54 1 Nastavena frekvencia
Rozsah 2 Hornd hranica frekvencie
nastavenia 3 Dolna hranica frekvencie
4 Zalohovana frekvencia pri
Zalohovana frekvencia pri chybe Standardne 100.0%
P9.55
R h
ozsan. 60.0% - 100.0 %
nastavenia

Ak dojde k poruche pocas chodu menica a v pripade poruchy je nastavend "PokraCovat v
prevadzke", menic zobrazi kéd poruchy a nadalej bezi na frekvencii nastavenej v P9.54.
Hodnota v P9.55 je percento vzhfadom z maximalnej frekvencie.

P9.56 Rezervované
P9.57 Rezervované
P9.58 Rezervované
Vyber ¢innosti pri ndahlom vypadku napajania Standardne 0
0 Neplatné
P9.59 Rozsah : -
. 1 Spomalenie
nastavenia - -
2 Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavflsledovanie,r.lap.étia pri nahlom &tandardne 0.0%
P9.60 vypadku napajania
Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 %
Doba sledovania napa,t'la [I')rl nahlom vypadku tandardne 050 s
P9.61 napajania
Rozsah nastavenia 0.00s-100.00s
Napatie pri nahlom vypadku napajania Standardne | 80.0 %
P9.62 Rozsah nastavenia 60.0 % - 100.0 % (napatia

Pri nahlom vypadku nap3djania alebo nahlom poklese napétia, zniZi sa napatie DC zbernice.

Tato funkcia umozfiuje meni¢u kompenzovat zniZzovanie napatia DC zbernice energiou

spatnej vazby zniZzenim vystupnej frekvencie tak, aby sa udrZala nepretrzitd prevadzka AC

motora.
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Ak P9.59 = 1, pri nahlom vypadku napdjania alebo pri nahlom zniZzeni napatia, AC pohon
spomaluje. Po obnoveni normalneho napatia zbernice sa menic zrychluje na nastavenu
frekvenciu. Ak napatie zbernice zostane normalne po dobu presahujicu hodnotu
nastavenu v P9.61, povaZuje sa napétie zbernice za normalne. Ak je P9.59 = 2, pri nahlom
vypadku napajania alebo nahlom poklese napatia meni¢ spomali az do zastavenia.

Obrazok 4-22 zobrazuje ¢innosti menica po nahlom vypadku napajania.

Doba sledovania pri ndhlom vypadku
napdjania P9.61
|

1

1

Napatie zbernice 1
|

Napatie pringhlom | _ _ _ _ A - - - - - _
vypadku napajania
P9.61

Frekvencia chodu &

Pauza v sledovani
napétia pri ndhlom I
vypadku napajania :
P9.60 1
1
1
L

 P9.59=1
1 : Spomalenie
1

Doba Doba Doba
spomalenia 3 spomalenia 4 zrychlenia 3

Frekvencia chodu &

Pauza v sledovani

napétia pri nahlom

vypadku napajania
P9.60

Doba Doba
spomalenia 3 spomalenia 4

Obrazok 4-22: Cinnost meni¢a po nahlom vypadku napéjania

Ochrana pri nulovom zatazeni ‘étandardne‘ 0
P9.63 . 0 Zakdzané
Rozsah nastavenia .
1 Povolené
Urover detekcie nulového zataZenia ‘ Standardne ‘ 10.0%
P9.64
Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 % (menovitého prudu motora)
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P9.65

Doba detekcie nulového zatazenia

Standardne 1.0s

Rozsah nastavenia

0.0s-60.0s

Ak je aktivovana ochrana pri nulovom zataZeni a vystupny priud menica je nizsi nez detekénd

uroven (P9.64) a nepretrzity Cas prekracuje Cas detekcie (P9.65), vystupna frekvencia menica

automaticky klesne na 7% nominalnej frekvencie. Pocas ochrany sa meni¢ automaticky

zrychluje na nastavenu frekvenciu ak sa obnovi normalne zatazenie.
P9.67 - P9.70 Rezervované

Skupina PA: Funkcia PID riadenia procesu

PID riadenie je vSeobecna metdda riadenia procesov. Pomocou linearnych, integracnych a

diferencialnych operacii medzi signdlom spatnej vazby a cielovym signalom sa upravuje

vystupnu frekvenciu a vytvdra spatnovazbovy systém na stabilizaciu riadenej cielovej

hodnoty.

Aplikuje sa na riadenie procesu, ako je riadenie prietoku, regulacia tlaku a reguldcia teploty.

Nasledujuci obrazok znazornuje hlavnu blokovu schému PID riadenia.

NRE
Ti S
Ciel + PID vystup
Y TdS+1 — P
1
Spatna vizba
Obrazok 4-23: Blokovy diagram PID riadenia
Nastavenia zdroja zelanej hodnoty PID | Standardne 0
0 PA.01
1 FIV
2 FIC
PA.00 Rozsah -
. 3 Rezervované
nastavenia , -
4 IMPULSNE nastavenie (S3) OPCIA
5 Komunikacné nastavenie
6 Viacnasobny vyznam
Digitalne nastavenie PID Standardne 150.0 %
PA.O1
Rozsah nastavenia 0.0-100.0%
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PA.00 sa pouZiva na vyber kandlu nastavenia PID. Nastavenie PID je relativna hodnota a
pohybuje sa od 0,0% do 100,0%. PID sp&tna viazba je tie? relativna hodnota. Ucelom
ovladania je rovnaké nastavenie PID a spdtnej vazby PID.

Nastavenia zdroja spatnej vazby PID Standardne 0
0 FIV
1 FIC
2 Rezervované
3 FIV aZ FIC

PA.02 Rozsah R -
. 4 IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA

nastavenia
5 Komunikacné nastavenie
6 FIV + FIC
7 MAX (|FIV],|FIC])
8 MIN (|FIV],|FIC])

Tento parameter sltzi na vyber kanalu spatnovazobného signalu PID.
PID spatna vazba je relativna hodnota a pohybuje sa od 0.0% do 100.0%.

Smer pdsobenia PID Standardne 0

PA.03 . 0 Akcia dopredu
Rozsah nastavenia ;
1 Akcia dozadu

0: Akcia dopredu

Ak je hodnota spatnej vdazby mensia ako nastavenie PID, vystupna frekvencia menica stipne.
Napriklad riadenie napatia vinutia vyzaduje PID akciu vpred.

1: Akcia dozadu

Ak je hodnota spatnej vazby mensia ako nastavenie PID, vystupnad frekvencia menica sa znizi.
Napriklad reguldcia napnutia odvijania vyZzaduje spatna PID akciu. Upozorinujeme, Ze tato
funkcia je ovplyvnena obrdtenim cinnosti multifunkéného terminalu PID. V aplikdcii tomu
venujte pozornost.

Rozsah nastavenia spatnej vazby PID Standardne 1000
Rozsah nastavenia ‘ 0-65535

Tento parameter je bezrozmernd hodnota. SlUZi na zobrazenie nastavenia PID (D0.15) a
spatnej vazby PID (DO.16).

Relativna hodnota 100% spatnej vazby nastavenia PID zodpoveda hodnote PA.04. Ak je

PA.04

hodnota PA.04 nastavena na hodnotu 2000 a nastavenie PID je 100%, zobrazenie nastavenia
PID (D0.15) je 2000.
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PA.O5 Linearna konstanta Kp1 | Standardne | 20.0
Rozsah nastavenia 0.0-100.0
PAOE Integrac¢na konstanta Til ‘ Standardne ‘ 2.00s
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00 s
Derivacna konstanta Td1 | Standardne | 0.0s
PA.07 Rozsah nastavenia 0.0-10.0

PA.O5 (Linedrna konstanta Kp1)

Uréuje intenzitu reguldcie PID regulatora. Cim vysia je Kp1, tym vidsia je intenzita regulacie.
Hodnota 100,0 udava, kedy odchylka medzi PID spatnou vazbou a PID nastavenim je 100,0%,
nastavenie amplitudy PID regulatora na referencnom vystupnom kmitocte je maximalna
frekvencia.

PA.06 (Integracna konstanta Til)

Uréuje intenzitu integracie. Cim je ¢as integracie krat$i, tym je intenzita reguldcie vacsia. Ked'
je odchylka medzi PID spatnou vdzbou a nastavenim PID 100.0%, integralny regulator
vykondva kontinudlne nastavenie pre ¢as nastaveny v PA.06. Potom dosiahne amplituda
nastavenia maximalnu frekvenciu.

PA.07 (Derivacna konstanta Td1)

Uréuje intenzitu diferenénej regulacii PID. Cim je ¢as derivovania dlhsi, tym vaciia je intenzita
reguldcie. Derivacny Cas je Cas, v ktorom zmena spatnej vazby dosiahne 100,0% a potom
amplituda nastavenia dosiahne maximalnu frekvenciu.

Frekvencia odpojenia PID reverzného otacania Standardne 2.0 Hz

PA.08

Rozsah nastavenia 0.0 — max. frekvencia

V niektorych situdacidch, ak vystupnd frekvencia PID je zdpornd hodnota (reverzné otacanie
motora), mbze byt nastavenie PID a spatna vazba PID rovnaké. Pri niektorych aplikaciach je
vSak prilis vysoka frekvencia spatného

otacania zakdzana a PA.08 sa pouZiva na urcenie hornej hranice frekvencie spatného
otacania.

Limit odchylky PID Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0-100.0 %
Ak je odchylka medzi spatnou vdzbou PID a nastavenim PID mensia nez hodnota PA.09,

PA.09

riadenie PID sa zastavi. Mala odchylka medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID sp6sobi,
Ze vystupna frekvencia bude stabilnd a nemennd, ¢o je obzvlast efektivne pre niektoré
aplikacie riadenia s uzavretou sluckou.

PID diferenény limit Standardne 0.10%

PA.10 .
Rozsah nastavenia 0.0-100.0%
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Pouziva sa na nastavenie diferenéného vystupného rozsahu PID. Pri ovladani PID moéze
diferencialna operacia lahko spdsobit oscilaciu systému. Diferenéna regulacia PID je teda
obmedzena na maly rozsah. PA.10 sa pouZiva na nastavenie rozsahu diferenéného vystupu
PID.

Nastavenie ¢asu zmeny PID Standardne 0.00s

PA.11

Rozsah nastavenia 0.00-650.0s

Cas zmeny ¢asu PID udava ¢as potrebny na zmenu nastavenia PID z 0,0% na 100,0%.
Nastavenie PID sa meni linedrne podla meniaceho ¢asu, ¢im sa zniZzuje ndraz spdsobeny
nahlou zmenou nastavenia v systéme.

PA12 Doba filtra spatnej vazby PID Standardne 0.00s
' Rozsah nastavenia 0.00-60.0s
Doba filtra vystupu PID Standardne 0.00s
PA.13
Rozsah nastavenia 0.00-60.0s

PA. 12 sa pouziva na filtrovanie PID spatnej vazby, ¢o pomaha zniZovat rusenie spatnej
vazby, ale spomaluje reakciu systému.

PA.13 sa pouZiva na filtrovanie vystupnej frekvencie PID, ¢o pomaha potlacit nahlu zmenu
vystupnej frekvencie menica, ale spomaluje reakciu systému.

bALS Linedrna konstanta Kp2 ‘ Standardne ‘ 20.0
Rozsah nastavenia ‘ 0.00-100.0
PALE Integracnd doba Ti2 ‘ Standardne ‘ 2.00s
Rozsah nastavenia ‘ 0.01s-10.00s
bAL7 Deriva¢nd doba Td2 ‘ Standardne ‘ 0.00's
Rozsah nastavenia ‘ 0.0-10.0
Podmienka prepinania parametrov PID Standardne 0
0 Ziadne prepinanie
PALS Rozsah nastavenia ! Prepinanie cez 5
5 Automatické prepinanie na
zaklade odchylky
PA19 Odchylka prepinania parametrov PID 1 Standardne ‘ 20%
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 % - PA.20
PA20 Odchylka prepinania parametrov PID 2 Standardne ‘ 80 %
' Rozsah nastavenia ‘ PA.19-100 %
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V niektorych aplikdciach sa vyZaduje prepinanie parametrov PID, ak jedna skupina
parametrov PID nedokaZe splnit poZiadavku celého beZiaceho procesu. Tieto parametre sa
pouZivaju na prepinanie medzi dvoma skupinami parametrov PID.

Parametre regulatora PA.15 aZ PA.17 su nastavené podobnym spdsobom ako PA.05 aZ
PA.07.

Prepinanie méze byt vykonané bud cez S terminal alebo automaticky na zadklade odchylky.
Ak vyberiete prepinanie cez vstup S, vstupu S musi byt priradena funkcii 43 "Prepinanie
parametrov PID". Ak je funkcia S vypnuta, vyberie sa skupina parametrov 1 (PA.05 aZz PA.07).
Ak je S zapnuté, je vybratd skupina 2 (PA.15 az PA.17).

Ak zvolite automatické prepinanie, ked je absolutna hodnota odchylky medzi spatnou
vazbou PID a nastavenim PID menSia ako hodnota PA.19, parameter PID vyberie skupinu 1.
Ak je absolutna hodnota odchylky medzi spatnou vazbou PID a nastavenim PID vyssia ako je
hodnota PA.20, parameter PID vyberie skupinu 2. Ked' je odchylka medzi PA.19 a PA.20,
parametre PID su linedrne interpolované hodnoty dvoch skupin hodnét parametrov.

PID parametre &

Skupina 1 PID
parametrov
PA.05, PA.O6, PA.O7

Skupina 1 PID
parametrov
PA.15, PA.16, PA.17

P

PA.19  PA20 PID parametre

Obrazok 4-24 Prepinanie PID parametrov

Inicializaéna hodnota PID Standardne 0%
PA.21
Rozsah nastavenia 0.0 % - 100.0 %
Pociato¢na hodnota oneskorenia PID | Standardne 0.00s
PA.22
Rozsah nastavenia 0.00s—-650.00s

Ked' sa spusti menic, PID spusti algoritmus uzavretej slucky iba po tom, ako je vystup PID
stabilizovany na hodnotu PID (PA.21) a tato doba oneskorenia je nastavena v PA.22.
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Vystupnd
frekvencia

Pociatocna
hodnota PID W

PA21

Cas (t)

I
I
I
I
I
i
I
1
L
I
- o |
' Doba oneskorenia !
potiatocnej hodnoty PID !
PA.22

Obrazok 4-25 Funkcie pociatocnej hodnoty PID

Maidmélnaf odchylka medzi dvoma Standardne 1.00 %
PA.23 vystupmi PID v smere dopredu
Rozsah nastavenia 0.0%-100.0 %
Maximal hylk i .
axllma na.odc ylka medzi dvoma Etandardne 1.00 %
PA.24 vystupmi PID v smere dozadu
Rozsah nastavenia 0.0% - 100.0 %

Tato funkcia slizi na obmedzenie odchylky medzi dvoma vystupmi PID (2 ms na vystup PID),
ktoré potlacuju rychlu zmenu vystupu PID a stabilizuju chod AC pohonu.

PA.23 a PA.24 zodpovedaju maximalnej absoltutnej hodnote vystupnej odchylky v smere
dopredu a v opacnom smere.

Vlastnosti PID integrovania Standardne 00
Jednotky Oddelené integrovanie
0 Zakazané
1 Povolené
PA.25 )
Rozsah nastavenia . Zastavenie integrovania, ked' vystup
Desiatky . . P
dosiahne pozadovany limit
0 Pokracovanie
Stop

Oddelené integrovanie

Ak je oddelené integrovanie povolené, PID zastavi operdcia, ked' je X priradené funkcii 38
"PID integrovanie pozastavené". V tomto pripade su ucinné iba linearne a diferencialne
operacie.
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Ak je oddelené integrovanie zakazané, nezalezi na tom, ¢i funkcia 38 " PID integrovanie
pozastavené ", priradend S, je zapnuta alebo nie.

Zastavenie integrovania, ked' vystup dosiahne pozadovany limit.

Ak je zvolené "zastavenie integrovania", zastavi sa operacia integrovania v PID, o mo6ze
pomoct znizit prekrocenie PID parametrov.

Detekcia straty spatnej vazby PID reguldtora Standardne | 0.00 %

PA.26 , 0.0%: nedetekuje sa strata spatnej vazby
Rozsah nastavenia
0.1%: 100.0%

Detekény &as pri strate spatnej vazby PID regulatora| Standardne 0.0s

PA.27

Rozsah nastavenia 0.0s-20.0s

Tieto parametre sa pouzivaju na posudenie straty spatnej vazby PID.
Ak je spatna vazba PID menSia ako hodnota PA.26 a nepretrzity ¢as presahuje hodnotu
PA.27, menic hlasi Err31 a pracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruche.

Spravanie sa PID pri strate spatnej vazby Standardne 0
PA.28 . 0 Ziadna akcia PID a STOP
Rozsah nastavenia -

1 Akcia PID a STOP

Tieto parametre sa pouzivaji na posudenie straty spatnej vazby PID.
Ak je spatna vdazba PID mensia ako hodnota PA.26 a celkovy Cas presahuje hodnotu PA.27,
menic hlasi PIDE a pokracuje podla zvolenej akcie ochrany pri poruchach.

Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet

Funkcia frekvencie vykyvu sa aplikuje v oblasti vyroby textilii a chemickych vldkien a na
aplikacie, kde st potrebné funkcie navijania. Funkcia frekvencie vykyvu indikuje, Ze vystupna
frekvencia striedavého menica sa meni nahor a nadol okolo nastavenej strednej frekvencie.
Priebeh frekvencie na Ccasovej osi zndzorneny na nasledujicom obrazku.
Amplitida frekvencie vykyvu je nastavend v Pb.00 a PB.01. Ked'je hodnota Pb.01 nastavena
na hodnotu 0, amplitida frekvencie vykyvu je 0 a funkcia frekvencie vykyvu sa nepouziva.
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Amplituda premenlivej frekvencie

Vyst 4
ystupna Aw=Fset*Pb.01

frekvencia Hz
Hornéa hranica
premenlivej frekvencie

Dolnd hranica
premenlivej frekvencie

_ -

Nastavena
premenliva frekvencia

Textile kick
fre']uency
Aw=hset*Pb.02

]

o

R ]

T Y -
| —! | ———n ) I-q—b' Cas (t)
] | 1 : I 1 |
1 Doba zrychlenia Swing Doba narastu Doba spomalenia
. cyklus
L
Prikaz CHOD
Obrazok 4-26: Ovladanie frekvencie vykyvu
Nastavenie rezimu frekvencie vykyvu Standardne 0

0 Pomerne k strednej hodnote

Pb.00 ) frekvencie
Rozsah nastavenia

Pomerne k maximalnej hodnote
frekvencie

Tento parameter slizi na vyber zdkladnej hodnoty amplitudy vykyvu.
0: Vzhladom na strednu frekvenciu (volba zdroja frekvencie P0.03). Je to premenlivy
hodnota vykyvu. Amplitida sa meni podla strednej frekvencie (nastavenej frekvencie).

1: Vzhladom na maximalnu frekvenciu (maximalna vystupna frekvencia P0.12)
Je to pevnd hodnota vykyvu. Amplitida sa nemeni.

Amplitida frekvencie vykyvu ‘ Standardne 0.00 %
Po.01 Rozsah nastavenia 0.0%-100.0 %

Amplituda frekvencie skoku ‘ Standardne ‘ 0.00 %
P.02 Rozsah nastavenia 0.0 %-50.0%

Tento parameter sa pouziva na urcenie amplitudy frekvencie vykyvu a frekvencie skoku.
Frekvencia vykyvu je obmedzena hornou hranicou frekvencie a spodnou hranicou
frekvencie.
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Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skutocna amplitida vykyvu AW je vysledkom
vypoctu P0.03 (vyber zdroja frekvencie) vyndsobeny Pb.01. V porovnani s maximalnou
frekvenciou (Pb.00 = 1) je skutocnd amplitida vykyvu AW vysledkom vypoctu P0.12
(maximalna frekvencia) vyndsobena Pb.01. Frekvencia skoku = Amplitdda vykyvu AW x Pb.02
(Amplituda frekvencie skoku). Pokial ide o strednu frekvenciu (Pb.00 = 0), skokova
frekvencia je premenna hodnota. Pokial ide o maximalnu frekvenciu (Pb.00 = 1), skokova
frekvencia je pevnda hodnota.

Frekvencia vykyvu je obmedzena hornou a spodnou hranicou frekvencie.

Pb.03 Cyklus vykyvu frekvencie | Standardne | 10.0s
' Rozsah nastavenia ‘ 0.1s-3000.0s
Casovy koeficient stLIJpanla trojuholnikove;j Standardne 50.00 %
Pb.04 viny
Rozsah nastavenia 0.1%-100.0 %

Cyklus vykyvu frekvencie: doba uplného cyklu vykyvu.

Pb.04 Specifikuje Casovy percentualny koeficient stipania trojuholnikovej viny na hodnotu
Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie).

Doba nabehu trojuholnikovej viny = Pb.03 (Cyklus vykyvu frekvencie) x Pb.04 (Casovy
koeficient stupania trojuholnikovej viny, jednotka: s).

Doba poklesu trojuholnikovej viny = Pb.03 (cyklus vykyvu frekvencie) x (1 - Pb.04 Koeficient
stuipania trojuholnikovej viny. Jednota: s).

Pb.05 Nastavena dizka Standardne 1000 m
Rozsah nastavenia ‘ Om- 65535 m

Pb.06 Skuto¢na dizka ‘ Standardne 0
Rozsah nastavenia ‘ Om- 65535 m

Pb.0O7 Pocet impulzov na jeden meter Standardne 100
Rozsah nastavenia ‘ 0.1 —6553.5

Predchadzajuce parametre sa pouZivaju na riadenie pevnej dlzky.
Informécie o dizke sa zhromazduju prostrednictvom multifunkénych digitdlnych vstupov.
Skuto¢na dizka Pb.06 sa vypodita vydelenim po&tom impulzov, registrovanych cez vstupu S,
hodnotou Pb.07 (pocet pulzov na jeden meter).

Ked' skutoéna dizka Pb.06 prekro&i nastavenu dizku v Pb.05, vystup MO1 priradeny funkcii
10 (dosiahnuté dizka) sa zapne (ON).

Potas rezimu merania dizky, moZe sa vykonat resetovanie dizky cez svorku S s priradenou
funkciou 28. Podrobné informacie najdete v popise P5.00 az P5.09.
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Priradte funkciu 27 (vstup pre meranie dizky) prislu$nému termindlu S v pozadovanych
aplikaciach. Ak je frekvencia impulzov vysoka, musi sa pouZit vstup S3.

Pb.08 Nastavena hodnota pocitadla Standardne 1000
Rozsah nastavenia 1- 65535
Urcend hodnota pocitadla Standardne 1000
Pb.09
Rozsah nastavenia 1- 65535

Vstupné impulzy sa privadzaju z multifunkénych vstupnych terminalov. Priradte prislusnej
vstupnej svorke funkciou 25 (vstup pocitadla). Ak je frekvencia impulzov vysoka, musi sa
pouZit vstup S3.

Ked hodnota pocitadla dosiahne nastavenu pocitaciu hodnotu (Pb.08), svorka MO1
priradend funkcii 8 (Dosiahnutd hodnota pocitadla dosiahnutd) sa zapne (ON). Potom
pocitadlo pocitanie zastavi.

Ked hodnota pocitadla dosiahne uréent hodnotu (Pb.09), svorka MO1 priradend k funkcii 9
(dosiahnutd hodnota uréena hodnota) sa zapne (ON). Pocitadlo potom pocita az do

dosiahnutia nastavenej hodnoty. Hodnota Pb.09 by sa mala rovnat alebo byt mensia ako
hodnota Pb.08

voun posias JUULUTUUUTAULTUULLAUL, AU

123 101112 192021 12

D0.12=20

Vstup pocitadla

Pb.09=11
Vystup po dosiahnuti nastavenej  [D(.12=11
hodnoty poditadla Pb.08=20
Vystup po dosiahnuti DO0.12=20

ur¢enej hodnoty pocitadla

Obrazok 4-27: Dosiahnuta nastavena hodnotu pocitadla
Skupina PC: Viacnasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia

V 800 ma mnoho viacndsobnych instrukcii ako viacnasobna rychlost. Okrem viacndsobnej
rychlosti mézu byt pouzité ako zdroj oddeleného napéatia V/F a nastavenia zdroja procesu
PID reguldtora. Jednoducha funkcia PLC sa lisi od funkcie uzivatelom programovatelného

V 800. Jednoduché PLC méze vykonat len jednoduchd kombinaciu viacndsobnych instrukcii,
priCom uZivatelskd programovatelna funkcia je bohatSia a praktickejSia. Podrobnosti
najdete v popise skupiny PC.
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PC.00 Pevna rychlost 0 Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

bcol Pevn rychlost 1 Standardne | 10.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

oc.02 Pevna rychlost 2 | 3tandardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.03 Pevna rychlost 3 ‘ Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

oc.o4 Pevna rychlost 4 Standardne | 10.0 %
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.0O5 Viacnasobna funkcia 5 | Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.06 Viacnasobna funkcia 6 ‘ Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC.O7 Viacnasobna funkcia 7 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.08 Viacnasobna funkcia 8 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

PC.09 Viacnasobna funkcia 9 Standardne | 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC. 10 Viacnasobna funkcia 10 Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC11 Viacnasobna funkcia 11 Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC. 12 Viacnasobna funkcia 12 Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC. 13 Viacnasobna funkcia 13 Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

bC. 14 Viacnasobna funkcia 14 Standardne ‘ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

pC. 15 Viacnasobnd funkcia 15 ’ Standardne ’ 10.0%
Rozsah nastavenia ‘ -100% az +100%

Viacnasobna instrukcia sa moZe pouzit v troch pripadoch: ako zdroj frekvencie, V/F oddeleny
zdroj napatia a zdroj nastavenia procesu PID reguldtora. Viacnasobnd instrukcia je relativna
hodnota a pohybuje sa od -100,0% do +100,0%.
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Ako zdroj frekvencie, nastavi sa percento vzhfadom na maximalnu frekvenciu. Ako zdroj
oddeleného napatia V/F, je to percento vzhladom na menovité napatie motora. Ako zdroj
nastavenia procesu PID nevyZaduje konverziu.

Viacndsobné instrukcie mozno prepinat na zaklade roznych stavov multifunkénych
digitdlnych S-terminalov. Podrobnosti najdete v popise skupiny P5.

Rezim chodu jednoduchého PLC Standardne 0
0 Stop po vykonani jedného cyklu chodu
PC.16 1 Udrziava posledné hodnoty po tom, ¢o
Rozsah nastavenia menic¢ vykona jeden cyklus

Opakovanie po vykonani jedného cyklu
chodu menica

0: Stop po vykonani jedného cyklu chodu menica

Menic sa zastavi po vykonani jedného cyklu a nespusti sa az do prijatia iného prikazu.

1: Udrziava posledné hodnoty po tom, c¢o meni¢c vykond jeden cyklus
Menic udrzuje konecnu frekvenciu chodu a smer po vykonani jedného cyklu.

2: Opakovanie po vykonani jedného cyklu chodu menica

Meni¢ po skonceni jedného cyklu, spusti automaticky dalsi cyklus a pokracduje az do prijatia
prikazu stop. Jednoduchd funkcia PLC ma dva funkcie: zdroj frekvencie alebo zdroj
oddeleného napatia V/F.

PC.19
[l
Smer A ! L pC2i
chodu | | ‘
| | ) ] PC.02 PC.14
1 1 ] |
1 | 1 I
1 1 ] 1 1
I ! I .
, C.00 : X I
1 1 J [ ! =
] ] [ Ll ; Ll
1 1 I s
. X 1 . . Cas (t)
1 1 ! 1 1
1 1 I 1
1 1 PC.O1 1 1
k T F 1 1
PC.18 PC.20 PC.23 :
MOQO1 alebo |_|
vvstup relé

Obrazok 4-28 Jednoduchy PLC pri pouZiti ako zdroj frekvencie
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Ked' sa ako zdroj frekvencie pouziva jednoduché PLC, hodnoty parametrov PC.00 az PC.15
su kladné alebo zaporné a urcuju smer chodu. Ak si hodnoty parametrov negativne,
znamena to, motor bezi v opacnom smere.

Ako zdroj frekvencie ma PLC tri rezimy chodu, ale ako oddeleny zdroj V/F, nema tri rezimy.
0: Stop po vykonani jedného cyklu chodu menica

Menic sa zastavi po vykonani jedného cyklu a nespusti sa aZ do prijatia iného prikazu.

1: UdrZiava posledné hodnoty po tom, ¢o meni¢ vykond jeden cyklus
Meni¢ udrZuje konecnu frekvenciu chodu a smer po vykonani jedného cyklu.
2: Opakovanie po vykonani jedného cyklu chodu menica

Menic po skonceni jedného cyklu, spusti automaticky dalsi cyklus a pokracuje az do prijatia
prikazu stop.

Nastavenie zapamatanie pri volbe jednoduchého PLC | Standardne 00
Zapamatanie po
k , o
PC.17 Jednotky vypadku napdjania
Rozsah nastavenia
0 Nie
Ano
Nastave'nle zapama)tanle privolbe Desiatky Zapamatanie po prikaze
jednoduchého PLC stop
PC.17
0 Nie

Rozsah nastavenia

1 Ano

Nastavenie zapamaétanie pri volbe jednoduchého PLC pri vypadku napajania znamena, Ze
menic si pamata beiny stav PLC a frekvenciu pred vypadkom napajania a bude pokradovat
v behu podla zapamatanych udajov. Ak jednotkova Cislica je 0, menic spusti proces PLC po
jeho opatovnom zapnuti.

Nastavenie PLC na zapamatanie si stavu po stope znamend, Ze meni¢ zaznamenava
parametre chodu a frekvenciu chodu v momente zastavenia a bude pokracovat v chode od
zaznamenaného okamziku po jeho opatovnom spusteni. Ak desiatkova Cislica je nastavena
na hodnotu 0, menic spusti proces PLC po opdtovnom spusteni.

pC.18 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 0 | Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia | 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!enla/spon"\alenla Standardne 0
PC.19 jednoduchého PLC prikazu 0
Rozsah nastavenia 0-3
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bC.20 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 1 | Standardne 0.0's (hod)
) Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.21 jednoduchého PLC prikazu 1 >tandardne 0
Rozsah nastavenia | 0-3
bC.22 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 2 | Standardne 0.0's (hod)
Rozsah nastavenia I -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!ema/spon?alenla Etandardne 0
PC.23 jednoduchého PLC prikazu 2
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.24 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 3 | Standardne 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
PC.25 jednoduchého PLC prikazu 3 Standardne 0
Rozsah nastavenia | 0-3
bC.26 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 4 | Standardne 0.0's (hod)
. Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!enla/spon',\alenla tandardne 0
PC.27 jednoduchého PLC prikazu 4
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 5 ‘ Standardne ‘ 0.0 s (hod)
PC.28
Rozsah nastavenia -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!enla/spon',\alenla tandardne 0
PC.29 jednoduchého PLC prikazu 5
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 6 | Standardne 0.0 s (hod)
PC.30
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenia/spomalenia .
jednoduchého PLC prikazu 6 >tandardne 0
PC.31
Rozsah nastavenia 0-3
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Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 7 | Standardne 0.0's (hod)
PC.32
Rozsah nastavenia 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!ema/spon?alenla Etandardne 0
PC.33 jednoduchého PLC prikazu 7
Rozsah nastavenia 0-3
Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 8 | Standardne 0.0's (hod)
PC.34
Rozsah nastavenia ‘ -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Poba zrych!ema/spon?alenla Etandardne 0
PC.35 jednoduchého PLC prikazu 8
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.36 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 9 ‘ Standardne ‘ 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenla/spor’rjalenla jednoduchého Standardne 0
PC.37 PLC prikazu 9
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC 38 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 10 ‘ Standardne ‘ 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenla/spor’fmalenla jednoduchého Standardne 0
PC.39 PLC prikazu 10
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.40 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 11 Standardne 0.0 s (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenla/spor’fmalenla jednoduchého Standardne 0
PC.41 PLC prikazu 11
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.42 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 12 Standardne 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychlenla/spor?alenla jednoduchého Standardne 0
PC.43 PLC prikazu 12
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.a4 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 13 ‘ Standardne ’ 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia ‘ 0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)

183




Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Doba zrychlenla/sporrlalenla jednoduchého Etandardne 0
PC.45 PLC prikazu 13
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
bC.46 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 14 Standardne 0.0s (hod)
' Rozsah nastavenia | -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychIema/sporT\aIenla jednoduchého Etandardne 0
PC.47 PLC prikazu 14
Rozsah nastavenia l 0-3
bC.48 Cas chodu jednoduchého PLC prikazu 15 ‘ Standardne ‘ 0.0's (hod)
' Rozsah nastavenia l -0.0 s (hod) — 6553.5 s(hod)
Doba zrychIema/sporT\aIenla jednoduchého Standardne 0
PC.49 PLC prikazu 15
Rozsah nastavenia ‘ 0-3
Jednotka ¢asu jednoduchého PLC Standardne 0
PC.50 ) 0 S (sekundy)
Rozsah nastavenia
1 H (hodiny)
Zdroj 0 Standardne 0
0 Nastavené z PC.00
1 FIV
2 FIC
PC.51 3 Rezervované
Rozsah nastavenia 4 IMPULSNE nastavenie
5 PID
Nastavte podla prednastavenej frekvencie
6 (P0.10), modifikovanej pomocou
terminalu UP / DOWN

Urcuje parametre nastavenie kandlu 0. MbzZete vykonat pohodlné prepinanie medzi
nastavovacimi kanalmi. Ked' sa ako zdroj frekvencie pouZiva viacnasobna instrukcia alebo
jednoduché PLC, prepnutie medzi dvoma frekvenénymi zdrojmi sa da lahko realizovat.

Skupina PD: Parametre komunikacie

Pozrite si zvlastnu prilohu "Komunikacny protokol V 800 a adresare "
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Skupina PP: Obnovenie tovarenského nastavenia a zablokovanie zmeny parametrov

UZivatelské heslo Standardne 0
Rozsah nastavenia 0-65535

PP.00

Ak je parameter nastaveny na akékolvek nenulové Cislo, je aktivovana funkcia ochrany
heslom. Po nastaveni a vykonani hesla musite pre zadanie do menu zadat spravne heslo. Ak
je zadané heslo nespravne, nemozZete zobrazovat ani upravovat parametre. Ak PP.00 je
nastavené na 00000, predchadzajlice nastavené uzivatelské heslo sa vymaze a funkcia
ochrany heslom je vypnuta.

Obnovenie Standardnych hodnét Standardne 0
00 Ziadna ¢&innost
Obnovenie tovdrenského nastavenia
PP.01 Rozsah nastavenia 01 okrem parametrov motora
02 Vymazanie zdznamov
11 Vysokofrekvencéné riadenie aktivované

1: Obnovenie tovarenského nastavenia okrem parametrov motora

Ak je PP-01 nastavené na 1, vacsSina funkénych kddov sa obnovi na predvolené nastavenie,
okrem parametrov motora, (P0.22 nastavenie fr. rozsahu; zaznamy poruch, celkového ¢asu
chodu (P7.09), celkového ¢asu zapnutia (P7.13) a celkovej spotreby energie (P7.14).

2: Vymazanie zaznamov

Ak je PP.01 nastavené na 2, vymazu sa zdznamy o poruchach, celkova doba chodu (P7.09),
celkovy ¢as zapnutia (P7.13) a celkova spotreba energie (P7.14).

11: Vysokofrekvenéné riadenie aktivované

Ak chcete riadit napr. vysokofrekvencné vreteno (vSeobecns nad 100 Hz) aktivujte tento
parameter

Blokovanie zmeny parametrov Standardne 0

PP.04 0: Povolena zmena parametrov

Rozsah nastavenia . .
1: Zmena parametrov je blokovana

Skupina CO: Riadenie kriitiaceho momentu a obmedzenie parametrov

Volba riadenia rychlosti .y
. ¥ / Standardne 0
krutiaceho momentu
C0.00 . . -
. 0 Riadenie rychlosti
Rozsah nastavenia - - —
1 Riadenie krutiaceho momentu
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Slizi na vyber riadiaceho rezimu menica: regulacia otacok alebo riadenie krutiaceho
momentu.

V 800 poskytuje svorky S s dvoma funkciami suvisiacimi s krdtiacim momentom, Riadenie
kratiaceho momentu je zakazané (funkcia 29) a prepinanie medzi Regulaciou otdcok /
momentu (funkcia 46). Oba S-terminaly musia byt pouzité spolo¢ne s C0.00 na vykonanie
prepinania riadenia rychlosti / krdtiaceho momentu. Ak funkcia 46 (prepinanie regulécia
otacok / regulacie krutiaceho momentu), priradena svorke S, je vypnuta (OFF), riadiaci rezim
je uréeny pomocou C0.00. Ak je 46 zapnuta (ON), riadiacim reZimom je otocit hodnotu
C0.00.

Ak je vsak funkcia ovladania kritiaceho momentu zakazana, menic je pevne nastaveny na
prevadzku v reZzime riadenia rychlosti.

o ot | Suanaane :
0 Digitalne nastavenie (C0.03)
1 FIV
2 FIC
0.01 Rozsah 3 Rezervované
nastavenia 4 IMPULZNE nastavenie (OPCIA)
5 Komunikacné nastavenie
6 MIN (FIV, FIC)
7 MAX (FIV, FIC)
0os | leitscenmomente | Sindardne 150%
Rozsah nastavenia -200% - +200%

C0.01 sa pouziva na Nastavenia zdroja riadenia krdtiaceho momentu. Existuje celkovo 8
zdrojov riadenia krutiaceho momentu. Nastavenie kratiaceho momentu je relativna
hodnota. 100,0% zodpovedd menovitému krutiacemu momentu. Rozsah nastavenia je -
200,0% az 200,0%, ¢o znamena, Ze maximalny krdtiaci moment menica je dvojnasobok
menovitého krdtiaceho momentu motora.

Pre nastavenie krutiaceho momentu sa pouziva 1-7, komunikacné rozhranie, analégovy
vstup a impulzny vstup. Format ddajov je -100.00% aZz 100.00%. 100% zodpoveda hodnote
C0.03.

Maximalna frek i d pri .
ax'lma ?a ’re. vencia vpred pn Standardne 50.00 Hz
C0.05 ovladani kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia
Ma),<|mallna frfekvenaa vzad pri Standardne 50.00 Hz
C0.06 ovladani kratiaceho momentu
Rozsah nastavenia ‘ 0.0 Hz — maximalna frekvencia
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Tieto dva parametre sa pouZivaju na nastavenie maximalnej frekvencie pri otacani
dopredu alebo dozadu v rezime riadenia kratiaceho momentu.

Pri riadeni kritiaceho momentu, ak je zataZovy kratiaci moment mensi ako vystupny kruatiaci
moment motora, rychlost otacania motora bude stupat nepretrzite.

Aby sa predi$lo poruche mechanického systému, maximalna rychlost ota¢ania motora musi
byt obmedzena v reguldcii krdtiaceho momentu.

Mozete vykonavat plynuld zmenu maximalnej frekvencie v dynamike ovladania kratiaceho
momentu ovladanim hornej hranice frekvencie.

Dobalzrychlenla pri riadeni tandardne 0.00s
C0.07 krdtiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00s-650.0s
Doba §p-omalen|a pri riadeni Sandardne 0.00s
C0.08 krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0.00s—-650.0s

Pri riadeni krutiaceho momentu rozdiel medzi vystupnym krutiacim momentom motora a
krdtiacim momentom zataze urcuje rychlost zmeny rychlosti motora a zatazenie. Rychlost
otacania motora sa mozZe rychlo zmenit, ¢o spbsobi hluk alebo prili§ velké mechanické
namahanie. Nastavenie ¢asu zrychlenia / spomalenia v riadeni krdtiaceho momentu plynulo
meni otacky motora.

V aplikaciach, ktoré vyZaduju rychlu reakciu krdtiaceho momentu, nastavte ¢as zrychlenia /
spomalenia v riadeni krutiaceho momentu na 0.00s. Napriklad dva menice su pripojené na
pohon rovnakého zatazenia. Ak chcete vyrovnat rozloZenie zataZenia, nastavte jeden menic
ako hlavny v riadeni rychlosti a druhy ako podriadeny v riadeni kritiaceho momentu.

Podriadeny meni¢ prijima vystupny krdtiaci moment z hlavného meni¢a ako prikaz
krdtiaceho momentu a musi rychlo reagovat. V tomto pripade je ¢as zrychlenia / spomalenia
podriadeného menica v regulatore krutiaceho momentu nastaveny na 0.0s.

Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

Horna hranica prepinania frekvencie PWM Standardne 12.00 Hz

C5.00
Rozsah nastavenia 0.0Hz—-15Hz

Tento parameter sa pouZiva iba pre ovladanie V/F.

PouZiva sa na uréenie rezimu modulacie vin pri riadeni V / F asynchrénneho motora.
Ak je frekvencia nizSia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny je 7-segmentova
kontinudlna modulacia. Ak je frekvencia vyssia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny
je 5-segmentova prerusovana modulacia.
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7-segmentova kontinudlna modulacia sposobuje viac strat, ale mensie pridové zvinenie. 5-
segmentova prerusovana moduldcia spésobuje mensiu stratu, ale vacsie zvinenie prudu. To
mobze viest k nestabilite motora pri vysokej frekvencii. Tento parameter bezne nemetite.

Pri nestabilite ovladania V/F pozri parameter P4.11. Pri naraste teploty pozri parameter
P0.17.

Rezim modulacie PWM Standardne 0

C5.01 . 0 0: Asynchrénna modulacia
Rozsah nastavenia

1 1: Synchrénna modulacia
Regulacia V/F je efektivna, ak sa pouZiva asynchréonna moduldcia a ked je vystupna
frekvencia vysoka (nad 100HZ), ¢o vedie ku kvalite vystupného napatia.

Sp6sob kompenzacie Standardne 1

5.02 0 Ziadna kompenzacia
Rozsah nastavenia 1 Rezim kompenzacie 1

ReZzim kompenzacie 2

Vo vSeobecnosti sa nemusi upravovat.

Nahodny rozmer PWM Standardne 0
0 Zakazané
C5.03 . . , . .
Rozsah nastavenia Nahodny rozmer nosnej frekvencie
1-10 PWM

Tento parameter znizuje hluénost motora, redukuje elektromagnetické rusenie.

Otvorené obmedzenie pradu Standardne 10

C5.04 0 Zatvorené
Rozsah nastavenia

1 Otvorené

Parameter moze obmedzit vznik poruchy kvoli nadprudu, zabezpeluje normalny chod
menica. Otvorenie obmedzenia prudu po dlhsiu dobu méze spdsobit prehriatie menica,
hlasenie poruchy CBC.

Detekcia prudovej kompenzacie | Standardne 5

C5.05

Rozsah nastavenia 0-100

PouZiva sa na nastavenie kompenzacie pridovej detekcie, neodporiéame menit.

Nastavenie podpatia Standardne 100 %

C5.06
Rozsah nastavenia 60 % - 140 %
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PouZiva sa na nastavenie chyby napatia LU pre nedostatok napéatia menica, r6zne Urovne
napdtia menica 100%, zodpovedajuce rdoznym napdtiam, jednofazovym 220V alebo
trojfazovym 220V: trojfazové 380V:350; trojfazové 690V: 650V.

Vyber rezimu optimalizacie SFVC Standardne 1

C5.07 0 Ziadna optimalizacia
Rozsah nastavenia 1 Rezim optimalizacie 1

2 ReZzim optimalizacie 2

1: Rezim optimalizacie 1

PouZiva sa, ked'je vysoka poZiadavka na linearnu reguldciu krdtiaceho momentu.
2: Rezim optimalizacie 2

PouZziva sa v pripade poZiadavky na stabilitu rychlosti.

Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)

FI krivka 4 minimum ‘§tandardne‘ 0.0V
C6.00 -
Rozsah nastavenia ‘ -10.0V -C6.02
Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 4 min. ‘gtandardne‘ 0%
C6.01 )
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
Fl krivka 4 inflexia 1 ‘ﬁtandardne‘ 3.00V
C6.02
Rozsah nastavenia C6.00 - C6.04
Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 1 ‘ §tandardne‘ 30.0%
C6.03
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
Fl krivka 4 inflexia 2 ‘gtandardne ‘ 6.0V
C6.04
Rozsah nastavenia ‘ C6.02 — C6.06
C6.05 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 inflexia 2‘§tandardne‘ 60 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
C6.06 Fl krivka 4 maximum ‘§tandardne ‘ 10.00V
' Rozsah nastavenia ‘ C6.06 —10.00 V
C6.07 Zodpovedajuce nastavenie krivky Fl 4 max. ’§tandardne ‘ 100 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
Fl krivka 5 minimum ‘§tandardne‘ ooV
C6.08
Rozsah nastavenia ‘ -10.0V-C6.10
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C6.09 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 min. ‘§tandardne‘ 0%
' Rozsah nastavenia l -100 % - +100 %
Fl krivka 5 inflexia 1 |§tandardne‘ 3.00V
C6.10
Rozsah nastavenia ‘ C6.08 - C6.12
611 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 1 ‘ §tandardne‘ 30.0%
' Rozsah nastavenia l -100 % - +100 %
Fl krivka 5 inflexia 2 |§tandardne‘ 6.0V
C6.12
Rozsah nastavenia ‘ C6.10 - C6104
6.13 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 inflexia 2 ‘ §tandardne‘ 60 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %
6.14 Fl krivka 5 maximum ‘§tandardne‘ 10.00 V
' Rozsah nastavenia ‘ C6.14 -10.00V
C6.15 Zodpovedajuce nastavenie krivky FI 5 max ‘gtandardne‘ 100 %
' Rozsah nastavenia ‘ -100 % - +100 %

Funkcia krivky 4 a 5 je podobna ako krivky 1 a 3, ale krivky 1 a 3 su spojité Ciary a krivka 4 a
5 st 4-bodové krivky, ¢im sa realizuje pruznejsi vzajomny vztah. Krivky 4 a 5 su znazornené
na nasledujucom obrazku.

Pri nastaveni krivky 4 a 5 si vS§imnite, Ze minimalne vstupné napatie, inflexia 1, inflexia 2,
napatie 2 a maximalne napétie krivky musia v tomto poradi stéle narastat.

P5.33 (vyber krivky Fl) sa pouZiva na stanovenie, ako vybrat krivku pre FIV aZ FIC z piatich
kriviek.

F1
nastavenie

Nastavenie
F1 max

Nastavenie

1
1
1
Flinfexial [~~~ ~ ] !
: fl kr\yka I Flvstupné
. inflexia 2 : napitie
OV(0mA) — - >
) F1 krivka O 10v20mA)
Nastavenie inflexia 1 !

F1 infexia 2

Nastavenie
F1min

Obrazok 4-29 Schéma krivky 4 a 5

Zodpovedajlice nastavenie skokového bodu vstupu FIV [Standardne| 0.0 %

C6.16

Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
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Zodpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy vstupu

Standardne| 0.5

%

C6.17 FIV
Rozsah nastavenia 0 %-+100 %
Zodpovedajtice nastavenie skokového bodu vstupu FIC |Standardne| 0.0 %
C6.18
Rozsah nastavenia -100 % - +100 %
Zodpovedajuce nastavenie skokovej amplitudy vstupu Standardnel 0.5 %
C6.19 FIC

Rozsah nastavenia

0 %-+100%

Analdgové vstupné svorky (FIV aZ FIC) menica V 800 podporuju prislusnu funkciu skokového
nastavenia, ktord fixuje zodpovedajlce nastavenie analégového vstupu v bode skoku, ked'
suvisiace nastavenie analégového vstupu je v rozsahu skoku.
Napriklad, vstupné napéatie FIV preskoCi okolo 5.00 V a rozsah skoku je 4.90-5.10V.
Minimalny vstup FIV 0.00 V zodpoveda 0.0% a maximalny vstup
10.00 V zodpoveda 100.0%. Detekované zodpovedajlce nastavenie vstupu FIV sa pohybuje
medzi 49,0% a 51,0%.

Ak nastavite hodnoty C6.16 na 50.0% a C6.17 na 1.0%, potom sa po funkcii skoku dosiahne
fixné vstupné FIV nastavenie na 50.0%, ¢im sa eliminuje fluktuacny efekt.

Skupina C9: Specialne funkcie PID

C9.00| PID frekvencia spanku 0azP0.12 0.00Hz | 0.00 Hz
C9.01| PID ¢as spanku 0az 5000.0 s 10.0s 0.0s
C9.02| PID hodnota zobudenia sa |0az 100 % 60.0 % 0.0%

Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO

CC.00 Zmerané napaétie FIV 1 Standardne Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V

cc.o1 Zobrazené napatie FIV 1 ‘ Standardne ‘ Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V

cc.o Zmerané napaétie FIV 2 ‘ Standardne ‘ Korekcia z vyroby
' Rozsah nastavenia ‘ 6.000V —9.999V

cco3 Zobrazené napatie FIV 2 | Standardne | Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 6.000V —9.999V
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Zmerané napatie FIC 1 | Standardne | Korekcia z vyroby
cc.o4 Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V
CC.05 Zobrazené napdtie FIC 1 l Standardne ‘ Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V
CC.06 Zmerané napatie FIC 2 l Standardne ‘ Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia | 6.000V —9.999V
Zobrazené napatie FIC 2 l Standardne ‘ Korekcia z vyroby
cco7 Rozsah nastavenia ‘ -9.999V - 10.000V

Tieto parametre sa pouzivaju na korekciu Fl, aby sa eliminoval vplyv posunu nuly.

Korekcia bola vykonana pred dodanim. Po obnoveni tovarenskych hodnét sa tieto
parametre obnovia na hodnoty nastavené vo vyrobe. VSeobecne nemusite vykonavat
korekciu tychto parametrov.

Namerané napatie udava skutocnu hodnotu vystupného napatia meranu pristrojmi, ako je
multimeter. Zobrazované napatie zodpoveda hodnote, ktoru vzorkuje menic. Podrobnosti
najdete v D0.21, D0.22. Pri korekcii privedte dve napatové hodnoty na kazdu svorku Fl a
uloZte namerané hodnoty a zobrazené hodnoty do kédov funkcii CC.00 az CC.07. Potom
bude meni¢ automaticky vykondvat posun nuly.

cC12 Zmerané napatie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V
cC13 Zobrazené napatie FOV 1 Standardne Korekcia z vyroby
' Rozsah nastavenia ‘ 0.500V - 4.000V
cc.14 Zmerané napatie FOV 2 ‘ Standardne ‘ Korekcia z vyroby
' Rozsah nastavenia ‘ 6.000V — 9.999V
15 Zobrazené napéatie FOV 2 ‘ Standardne ‘ Korekcia z vyroby
Rozsah nastavenia ‘ 6.000V —9.999V
CC.16 Rezervované
CcC.17 Rezervované
CC.18 Rezervované
CC.19 Rezervované

Tieto parametre sa pouZivaju na korekciu FOV.

Korekcia bola vykonana pred dodanim. Po obnoveni tovarenskych hodnét sa tieto
parametre obnovia na hodnoty nastavené vo vyrobe. VSeobecne nemusite vykonavat
korekciu tychto parametrov.
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Nastavené napatie oznacuje teoretické vystupné napéatie meni¢a. Namerané napatie udava
skuto¢nu hodnotu vystupného napéatia meranu pristrojmi, ako je napr. multimeter.

Skupina DO: Monitorované parametre

Skupina DO sa pouziva na monitorovanie stavu menica pocas chodu. Hodnoty parametrov si
mozete prezriet pomocou ovladacieho panela, ktory je vhodny na umiestnenie do prevadzky
alebo z hostitelského pocitaca prostrednictvom komunikacného rozhrania.

D0.00 az DO0.31 su monitorovacie parametre pocas behu a zastavenia definované
parametrami P7.03 a P7.04.

Dalsie podrobnosti najdete v tabulke.

Kdéd funkcie Ndazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napatie zbernice (V) 0.1v
D0.03 Vystupné napétie (V) v
D0.04 Vystupny prad (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kw
D0.06 Vystupny kratiaci moment (%) 0.1%
D0.07 S vstupny stav 1
D0.08 MO1 vystupny stav 1
D0.09 Rezervované
DO. 10 FIC napatie (V) 0.01V
DO. 11 Rezervované
DO. 12 Hodnota pocitadla 1
DO. 13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost nacitania 1
DO. 15 PID nastavenie 1
DO. 16 PID spatna vazba 1
DO. 17 PLC stav 1
DO. 18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
DO. 19 Otacky elektromotora ot./min.
D0.20 Zostavajlca doba chodu 0.1 min
D0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
D0.23 Rezervované
D0.24 Linearna rychlost 1 m/min
D0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
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D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1Hz
D0.28 Nastavenie komunikacie 0.01%
D0.29 Rezervované

D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
D0.31 Pomocnd frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie ubovolnej hodnoty adresy pamate

D0.33 Rezervované

D0.34 Rezervované

D0.35 Pozadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované

D0.37 Uhol dcinnika 0.1
D0.38 Rezervované

D0.39 Cielové napétie pri oddeleni V/F 1v
D0.40 Vystupné napétie pri oddeleni V/F 1v
D0.41 Rezervované

D0.42 Rezervované

D0.43 Rezervované

D0.44 Rezervované

D0.45 Informacia o poruche 0
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Kapitola 6: Kontrola chyb a ich odstranenie
6.1 Zobrazenie chyb a odstranenie

Meni¢ V 800 ma celkom 28 vystraznych informacii a ochrannych funkcii. Ako nahle sa objavi
porucha, ochranna funkcia, zastavenie vystupu menica, kod poruchy menica sa zobrazi na
displeja panela. Uzivatel sam mozZe analyzovat pri¢inu problému, ndjst rieSenie. Ak je
porucha oznacend bodkovanym ramcéekom, vyhladajte servis alebo Vasho dodavatela alebo
kontaktujte priamo nasu spolo¢nost.

Vo vacsine pripadov chyba prepétia hardvéru sposobuje alarm OUOC.

Zobra-
Nazov chyby zenie na Mozna pricina RieSenie
displeji
1: Vystupny obvod je . iy
Y p,y J . 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. )
. . . zavady.
2: Pripojovaci kdbel motora je vy .
ey , 2: Instalujte vystupny
prilis dlhy. .
. filter.
3: Modul sa prehrieva. . ,
. . ) . 3: Skontrolujte vzduchovy
Ochrana menica oC 4: VVnutorné spojenia sa . . La
avolnili filter a chladiaci ventilator.
o . 4: Vietky kable zapojte
5: Hlavna riadiaca doska je . y Pol
chybna spravne.
) . , 5,6,7: Vyhladajte technicku
6: Doska pohonu je chybna. odooru
7: Modul menica je chybny podpord.
1: Vystupny obvod je 1: Odstrante vonkajsie
uzemneny alebo skratovany. zavady.
2: Automatické ladenie motora | 2: Vykonajte automatické
sa nevykondva. ladenie motora.
3: Cas zrychlenia je prilis 3: Zvyste Cas zrychlenia.
kratky. 4: Upravte rucne zadané
4: Rucne zadany narast zvySenie krutiaceho
Nadprud poéas oc1 krutiaceho momentu alebo momentu alebo krivku V/F.
zrychlenia krivka V/F nie je vhodna. 5: Nastavte napatie na
5: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.
6: Start sa vykonava na 6: Zvolte restartovanie
rotujicom motore. sledovania rychlosti
7: Pocas zrychlenia sa prida otacania alebo spustite
nahle zatazenie. motor po jeho zastaveni.
8: Model AC meni¢a ma priliS | 7: Odstrante pridané
malu vykonovu triedu. zatazenie.

195



Kapitola 6 Kontrola chyb a ich odstranenie

Nadprud pocas

1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany.
2: Automatické ladenie
motora sa nevykonava.

3: Cas zrychlenia je prilis
kratky.

4: Rucne zadany narast
kratiaceho momentu alebo

1: Odstrante vonkajsie zavady.
2: Vykonajte automatické
ladenie motora.

3: Zvyste Cas zrychlenia.

4: Upravte rucne zadané
zvySenie krutiaceho momentu
alebo krivku V/F.

5: Nastavte napadtie na

zrychlenia oc1 krivka V/F nie je vhodna. normalny rozsah.
5: Napatie je prilis nizke. 6: Zvolte restartovanie
6: Start sa vykonava na sledovania rychlosti otacania
rotujucom motore. alebo spustite motor po jeho
7: Pocas zrychlenia sa prida | zastaveni.
néahle zatazZenie. 7: Odstrarite pridané zatazenie.
8: Model AC meniéa ma prilis | 8: Vyberte menic vyssej
malu vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: Vystupny obvod je
uzemneny alebo skratovany. | 1: Odstrarte vonkajSie zavady.
2: Automatické ladenie 2: Vykonajte automatické
motora sa nevykonava. ladenie motora.
3: Doba spomalenia je prili§ | 3: Zvyste ¢as spomalenia.
Nadprud pocas 02 kratka. 4: Nastavte napétie na
zrychlenia 4: Napatie je prilis nizke. normalny rozsah.
5: Pocas spomalenia sa prida | 5: Odstrante dodatocné
nahle zataZenie. zatazenie.
6: Brzdiaca jednotka a 6: Namontujte brzdovu
brzdovy odpor nie su jednotku a brzdny odpor.
nainstalované.
1: Vystupny obvod je 1: Odstrante vonkajsie zavady.
uzemneny alebo skratovany. | 2: Vykonajte automatické
2: Automatické ladenie ladenie motora.
Nadprad pri motora" s.a r'1evyll<.ciné,va. 3: Nas,tavte napatie na
konitantnej oc3 3: NaPatleJe [:,>r|||s nizke. , normaln}/vrozsah. o
rychlosti 4: Pocas prevadzky sa pridd | 4: Odstrante pridané zatazenie.

nahle zataZenie.
5: Model AC menica ma prilis
mald vykonovu triedu.

5: Vyberte menic vyssej
vykonovej triedy.
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1: Vstupné napatie je prilis
vysoké.
2: Vonkajsia sila pohana motor

1: Nastavte napatie na
normalny rozsah.

Prepdtie Y , . 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
. pocas zrychlenia. oy .
pocas ou1l < , . ey nainstalujte brzdny odpor.
) . 3: Cas zrychlenia je prilis sy , .
zrychlenia kratk 3: Zvyste ¢as zrychlenia.
V.o ., | 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | . ,
R , jednotku a brzdny odpor.
odpor nie su nainstalované.
1: Vstupné napatie je prilis
vysoké. 1: Nastavte napadtie na
Prepitie 2: Vonkajsia sila poharia motor | normalny rozsah.
pv pocas spomalenia. 2: ZrusSte vonkajsiu silu alebo
pocas ou2 . ey sy . ,
spomalenia 3: Doba spomalenia je prilis nainstalujte brzdny odpor.
P kratka. 4: Namontujte brzdovu
4: Brzdiaca jednotka a brzdny | jednotku a brzdny odpor.
odpor nie st instalované
. . 1: Vstupné napatie je prilis 1: Nastavte napétie na
Prepatie pri ’p P lep , P
y . vysoké. normalny rozsah.
konstantnej ous3 e L . " v
rchlosti 2: Vonkajsia sila pohana motor | 2: Zruste vonkajsiu silu alebo
y pocas spomalenia. nainstalujte brzdny odpor.
Chyba POFF Vstupné napatie nie je vramci | Nastavte vstupné napétie v
napajania pripustného rozsahu. povolenom rozsahu.
1: Na zdroji napajania sa
vyskytuju nahle vypadky
2: Vstupné napatie menica nie
je vramci pripustného rozsahu.| 1: Vynulujte chybu.
Nedostatoiné 3: Napatlc’e zbernice je 2: Nasta\llte napatie na
v LU neobvyklé. povoleny rozsah.
napatie

4: Mostik usmerniovaca a
vyrovnavaci poskodené

5: Doska pohonu poskod.

6: Hlavna doska ovladacieho
panelu je poskodena

3, 4, 5, 6: Vyhladajte technicku
podporu.
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Pretazenie

1: Zatazenie je prili$ velké
alebo na motore je pripojeny

1: Znizte zataZenie a
skontrolujte motor a

menita OL2 |iny motor. mechanicky stav.
2: Model menica ma prilis malu| 2: Vyberte menic vyssej
vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: P9.01j )
9-0 J? nespravne 1: Nastavte spravne P9.01.
nastaveny. . P
oy e 2: Znizte zatazenie a
oy 2: Zatazenie je prilis velké .
Pretazenie L, skontrolujte motor a
OL1 |alebo na motore je pripojeny S
motora . mechanicky stav.
iny motor. ey
sy .| 3: Vyberte menic vyssej
3: Model menica ma prilis malu wkonovei tried
vykonovu triedu. ¥ J V-
1: Kabel spdjajici menic a
motor je chybny. 1: Odstrante vonkajsie zavady.
Strata 2: Trojfazovy vystup 2: Skontroluijte, Ci je trojfazové
vystupnej fazy Lo striedavého menica je vinutie motora v poriadku.
(rezervované) nevyvazeny, ked motor bezi. | 3,4: Vyhladajte technicku
3: Doska v menici je chybna. podporu.
4: Menic je chybny.
1: Tepl kolia je prilis - s
vysc?l?éOta okolia Je prilis 1: Znizte okolitu teplotu.
) 2: Vy(isti hovy filter.
2: Vzduchovy filter je yC|st|vte vzdvuc ovy’ titer
L . 3: Vymerite poSkodeny
Prehriatie zablokovany. \x
-y OH e Y , ventildtor.
menica 3: Ventildtor je poskodeny. o Y .
S 4: Vymenite poskodeny tepelne
4: Tepelne citlivy rezistor o
. Y , citlivy rezistor.
modulu je posSkodeny. 5. VwmeRte menic
5: Modul meniéa je poskodeny.| ™ y
1: Signal externej poruchy je
Chyba zadany cez vstup X.
externého EF 2: Signal externej poruchy sa | Resetujte operaciu.
zariadenia zadava prostrednictvom

virtudlneho 1/0 rozhrania.
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1: Hostitel'sky pocitac je v
neobvyklom stave.
2: Komunikacény kabel je

1: Skontrolujte hostitelsky
pocitac.

v s chybny. 2: Skontrolujte komunikacny
Komunikacna . . .
chvba CE 3: P028 je nespravne kabel.
¥ nastaveny. 3: Nastavte P028 spravne.
4: Komunikacné parametre v | 4: Spravne nastavte
skupine PD su nespravne komunikacné parametre.
nastavené.
1: Doska pohonu a zdroj 1: Vymenite poskodenu dosku
Porucha DC G . pohonu alebo dosku
L rAy napdjania su chybné. e .
stykaca 2 DC Stvkaé ie chvbny napadjacieho zdroja.
' ykacje chybny. 2: Vymernite chybny DC stykac.
1: Vymerite chybnu Hallovu
Chyba detekcie IE 1: Hallova sonda je vadna. sondu.
pradu 2: Doska pohonu je chybna. 2: Vymente poskodenud dosku
pohonu.
1: Parametre motora nie su .
. . . 1: Spravne nastavte parametre
Chyba nastavené podla typového , e wer
L vr motora podla typového stitka.
automatického TE Stitka. . . ,
. _ . 2: Skontrolujte kabel, ktory
ladenia 2: Skoncil ¢as automatického . -
. spdja menic a motor.
ladenie motora.
Chyba . L
zépisu/Citania | EEP | Obvod EEPROM je pogkodeny. Zg;‘ime hlavnd riadiacu
EPROM pamite ’
Hardvérova 0UOC 1: Pritomné prepétie. 1: Odstrante prepatie.
chyba menica 2: Pritomny nadprud. 2: Odstrante nadprud.
Skrat na zem GND | Motor je skratovany na zem. | Vymernte kabel alebo motor.
Dosiahol Ly . . v Zte 74
os1a f)vsa Celkovy Cas spustenia dosiahol yma.z E.z z.a.zn.an’w Pomocou
celkovy cas END1 . funkcie inicializacie
) nastavenu hodnotu.
prevadzky parametrov.
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Dosiahol sa Ly . . Vymaite zdznam pomocou
Y Celkovy ¢as zapnutia dosiahol e
celkovy ¢as pod| END2 . funkcie inicializacie
s nastavenu hodnotu.
napatim parametrov.
Skontrolujte, ¢i je zatazenie
Nulové LOAD Prevadzkovy prud menica je odpojené alebo ¢i su
zatazenie nizsi ako P9.64. nastavenia P9.64 a P9.65
spravne.
Strata spatnej . . - Skontrolujte signal spatnej
N P VJ PID spatna vazba je mensia .. ) 8 P )
PID vdzby pocas| PIDE . vazby PID alebo nastavte PA.26
ako nastavenie PA.26. .
chodu na spravnu hodnotu.
1: Zatazenie je prilis velké 1: Znizte zatazenie a
Porucha limitu alebo sa na motore je skontrolujte motor a jeho
impulzného CBC | zablokovany rotor. mechanicky stav.
pradu 2: Model menica ma prilis 2: Vyberte menic vyssej
malu vykonovu triedu. vykonovej triedy.
1: Parametre rota¢ného .
e , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nespravne P
nastavené >himaca.
Prilis velka o . 2: Vykonajte automatické
, 2: Automatické ladenie motora .
odchylka ESP nie ie vwkonané ladenie motora.
rychlosti Je vy e 3: Nastavte P9.69 a P9.70
3: Parametre prilis velke; spravne na zaklade aktualnej
odchylky rychlosti P9.69 a siF;uécie )
P9.70 su nastavené. ’
1: Parametre rota¢ného ,
P , 1: Spravne nastavte parametre
snimaca su nastavené P
nespravne shimaca.
_ . 2: Vykonajte automatické
v s 2: Automatické ladenie motora .
Prilis velkd - ) ladenie motora.
oSP | nie je vykonané.

rychlost motora

3: Parametre detekcie
prekrocenia rychlosti motora
P9.69 a P9.70 su nespravne
nastavené.

3: Spravne nastavte parametre
detekcie prekrocenia rychlosti
motora na zaklade aktudlnej
situdcie.
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6.2 Bezné chyby a ich rieSenie
Pocas pouzivania menica sa moZete stretnit s nasledujicimi chybami. Pre jednoduchu
analyzu poruch si pozrite nasledujicu tabulku.

Tabulka 5-1 RieSenie problémov s beznymi poruchami menica

SN Chyba MozZna pricina RiesSenie
1: Menic nie je napajany, alebo
napajacie napatie je prili$ nizke.
2: Napdjanie spinac k h

Pri zapnuti E?E)a!anle spln,aca na doske pohonu 1: Skontrolujte napajanie.
o menica je chybné. . s
napajania sa na . . v . 2: Skontrolujte napétie
. . 3: Doska usmernovaca je poskodena. .

1 displeji . Yy, zbernice.

.| 4: Ovladacia doska alebo ovladaci panel - _
nezobrazuje |. , 3: Vyhladajte technicku
Ziadny udaj je chybny. podporu

" | 5: Kabel spajajuci riadiacu dosku , )
ovladaci panel a dosku pohonu je
poskodeny
1: Kabel medzi doskou pohonu a
riadiacou doskou ma chybny kontakt.
Ked je 2: Komponenty riadiacej dosky su
napajanie | poSkodené. s S
. . , Vyhladajte technick
2 zapnuté, 3: Motor alebo kabel motora su yhiadajte technicku
. , . podporu.
zobrazisa |skratované nazemi.
"'2000". 4: Hallova sonda je vadna.
5: Dodavany prikon menica je prilis
nizky.
Ked je L
i , S 1: Zmerajte izolaciu motora
napdjanie | 1: Motor alebo vystupny kabel motora , . .
) . . . a vystupného kabla.
3 zapnuté, je skratovany k zemi. g o
, . Y . 2: Vyhladajte technicku
zobrazi sa 2: Menic je poskodeny.
"GND" podporu.

Displej menica
je pri zapnuti
napajania
normalny. Ale
po spusteni sa
zobrazi "2000"
aihned'sa
zastavi.

1 Chladiaci ventilator je poskodeny
alebo dochadza k zablokovaniu jeho
rotora.

2: Vonkajsia ovladacia svorkovnica je
skratovana.

1: Vymerite poskodeny
ventildtor.

2: Odstrante vonkajsie
zavady.
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SN Chyba Moznd pricina RieSenie
1: Nastavenie nosnej frekvencie je 1: Znizte nosnu frekvenciu
OH chyba prilis vysoké. (PO17).
5 (prehrievanie | 2: Chladiaci ventilator je poskodeny | 2: Vymerite ventilator a
modulu) sa | alebo vzduchovy filter je zaneseny.. | vyCistite vzduchovy filter.

Casto vyskytuje.

3: Komponenty vo vnutri menica su
poskodené (termoclanky alebo iné).

3: Vyhladajte technicku
podporu.

Po striedavom

1: Skontrolujte motor a kable motora.
2: Parametre frekven¢ného menica su
nespravne nastavené (parametre

1: Skontrolujte, ¢i je kadbel
medzi meni¢om a motorom
v poriadku.

napajani 2: Vymente motor alebo
6 motora). (s S
motora sa . . odstrante mechanické
.+ | 3: Kdbel medzi doskou pohonu a )
motor neotada.| . | . . zavady.
riadiacou doskou ma vadny kontakt. .
. . 3: Skontrolujte a znovu
4: Doska pohonu je chybna.
nastavte parametre motora.
1: Skontrolujte a resetujte
1: Parametre su nastavené parametre v skupine P5.
nespravne. 2: Znova pripojte externé
7 Termindly S su | 2: Externy signal je chybny. signalne kable.
blokované. | 3:Prepojka medzi OP a +24 V sa 3: Opatovne skontrolujte
rozpojila. prepojku cez OP a +24 V.
4: Ovladacia doska je chybna. 4: Vyhladajte technickd
podporu.
8 Rezervované
1: Opatovne nastavte
1: Parametre motora st nespravne | Parametre motora alebo
Meni¢ €asto | nastavené. automaticke ladenie
9 |hlasinadprud a | 2: Cas zrychlenia / spomalenia je motora.
prepitie. | nesprdvne nastaveny. 2: Nastavte spravny cas
3: Zatasenie kolige. zrychlenia / spomalenia.
3: Vyhladajte technicku
1: Skontrolujte, ¢i nie je
Indikuje sa kabel stykaca uvolneny.
RAY, ked'su vl . 2: Skontrolujte, i nie je
(o Styka¢ makkého Startu nie je oy ) . el
10 napajanie whudeny stykac chybny.
alebo menic y v 3: Skontrolujte, Ci nie je 24
zapnuté. V napdjanie cievky stykaca

vadné.
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Kapitola 7: Udrzba

A\ varovanie

«UdrZba sa musi vykonavat podla uréenych metéd tdrzby.

eUdribu, kontrolu a vymenu suciastok smie vykondvat iba certifikovanad osoba.

*Po vypnuti hlavného napajacieho obvodu pockajte 10 minut pred dalSou udrzbou alebo
kontrolou.

*Nedotykajte sa priamo komponentov alebo zariadeni dosiek plosSnych spojov. Inak moze
dojst k poskodeniu menica elektrostatickym nabojom.

*Po udrzbe musia byt vSetky skrutky utiahnuté

7.1 Kontrola

Aby sa predislo poruche frekven¢ného menica a aby mohol pracovat spolahlivo s vysokym
vykonom po dlhi dobu, musi uZivatel meni¢ pravidelne kontrolovat (najmenej raz za pol
roka). Nasledujuca tabulka uvddza predmet kontroly.

Kontrolované casti Predmet kontroly

Teplota okolia musi byt nizsia ako 40 °C. Vlhkost musi byt 20 ~

Teplota / vihkost 90%.

Nesmie sa vyskytnut Ziadne hromadenie prachu, Ziadne stopy

Dym a prach .. .
y P vody a Ziadny kondenzat.
Menic Skontrolujte, ¢i nevznikd nadmerné teplo, neobvyklé vibracie.
o Skontrolujte, ¢i ventilator pracuje normalne, oci v iom nie su
Ventilator . P
uviaznute necistoty.
(o Napadjacie napétie a frekvencia musia byt v pripustnom
Napajanie paj P yLvenp
rozsahu.
Skontrolujte motor, ¢i nema neobvyklé vibracie, teplo, hluk
Motor

alebo vypadok fazy a pod.

7.2 Pravidelna udrzba

UZivatelia by mali kontrolovat pohon v pravidelnych intervaloch. Predmet kontrolny je
nasledovny:
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Kontrolované casti Predmet kontroly RieSenie

Skrutky na svorkach

. Ci nie st uvolnené Dotiahnut skrutky
svorkovnic

Ocistit od prachu

Dosky ploSnych spojov | Prach a necistoty vysavatom

Hluénost, vibracie, i je v Vydistit od nedistot alebo

Ventilator prevéadzke viac ako 20 000 hodin | vymenit ventilator

Elektrolyticky Vymerite elektrolyticky

Skontrolovat zmenu farby a pach

kondenzator kondenzator
iy " Ocistit od prachu
Chladic¢ Prach a necistoty . P
vysavacom.
< .. P .. Ocistit od prachu
Casti napajania Prach a necistoty P

vysavacom.

7.3 Vymena opotrebovanych dielov

Ventilatory a elektrolytické kondenzétory su sucastou dodavky, pravidelne ich nahradzujte,
aby ste zabezpecili dlhodobu, bezpecnu a bezporuchovi prevadzku. Obdobia vymeny su
nasledovné:

¢ Ventilator: musi byt vymeneny kazdych 20 000 hodin;

4 Elektrolyticky kondenzator: je potrebné ho vymenit ak je v prevéadzke 30000 - 40000 hodin.

7.4 Zaruka na menic frekvencie V 800

7.4.1 Skasky menica

Frekvencny menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval.
Vlastnosti vyrobku V 800 zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, ze je
nainstalovany a pouZivany v zhode s pokynmi a odporuceniami uvedenymi v technickej
dokumentdcii a v ndvode na obsluhu.
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Testovany obvod | Vysledok testu | Prislu$na norma
Izolacny odpor > 1MQ GB 12668
Pevnost izolacie 2,5kV AC; 60 s tnikovy prad < 1 mA GB12668
Kontaktny vyboj +-4kV
ESD Vzdusny wboj +-8kV EN61000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4kV
RST +-4kV
EET uvw +-2kV EN61000-4-4
Signalne drahy +-25kV
Prepatie na vedeni e e En61000-4-5
Protismemé +-4kV
CS test ( Frekvenény rozsah 150 kHz az 80 MHz) 10V (e.mf) EN61000-4-6

7.4.2 Zarucna doba

Zarucna doba pre spotrebitelov je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku

7.4.3 Zarucné podmienky

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a zévady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouzitych
materidlov. Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave.
Zarucnu opravu odberatel uplatriuje u vyrobcu. Menic frekvencie kupujuci dopravi na
opravu predavajucemu na vlastné naklady.

7.4.4 Zaruka sa nevztahuje na zavady spésobené

a./ Vinou kupujuceho - uzivatela pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo
padom), alebo pri pouZivani v rozpore s technickou dokumentaciou, nespravnym
zapojenim, nespravnym istenim, resp. ak zavada vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.
b./ Pri poskodeni zariadenia vonkaj$imi vplyvmi (zaprasenie vnutornych ¢asti menica,
navlhnutie vnatornych obvodov) a Zivelnou udalostou (Uéinky vysokych prepati napr.

v dosledku zasahu bleskom, poZiar, zatopenie vodou, atd’)

c/. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za
poskodenia vonkajsimi vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti.
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VYHLASENIE O ZHODE

Obchodné meno: VYBO Electric a.s.

Sidlo: Radlinského 18
05201 Spisska Nova Ves
Slovenska republika ICO: 45537143

Vyhlédsenie o zhode v mene vyrobcu vydava a prehlasuje na vlastni zodpovednost zhodu
nasledujucich vyrobkov:

Menice frekvencie V800-2S...; V800-4T...; V810-2S...; V810-4T...; V900-2S...; V900-4T...

Bezpelnostné funkcie tohto vyrobku splfiaju vietky prisluiné bezpeénostné poziadavky na
sUcasti v stlade so smernicou ES 2006/42/ES o elektrickych strojovych zariadeniach.

Dalej boli pri posudzovani pouzité nasledovné smernice:

Smernice o nizkonapatovych zariadeniach 2014/35/EU
Smernice o ECM 2014/30/EU
Smernice o ekodizajne 2009/125/EC

Pri posudzovani zhody boli pouZité aj harmonizované technické normy:

EN 61800-5-1:2007+A1:2017
EN 61800-5-1:2007+A11:2021
EN 61800-3:2004+A1:2012

Spisska Nova Ves, 04.11.2022

Ing. Babeta Vybostokova
podpredseda predstavenstva

Toto prehlasenie nie je zarukou vlastnosti vyrobkov v zmysle zodpovednosti za Skody nimi

spbsobené. Bezpecnostné pokyny a spdsoby vhodného pouzitia uvedené v dokumentacii
k vyrobku musia byt dodrzané.
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Priloha A Komunika¢ny protokol V 800

Priloha A :Komunikacny protokol

Séria menicov V 800 poskytuje komunikacné rozhranie RS485 a podporuje
komunikacny protokol MODBUS. Uzivatel sa mobéZe pripojit pocitatom alebo
centralne riadenym PLC, cez komunikacny protokol moéze nastavovat menic, zasielat
prikazy, modifikovat alebo citat parametre funkcii, ¢itat stav menica, informacie o
poruchdch atd.

1. Obsah protokolu

Sériovy komunikacny protokol definuje sériovy komunikacny prenos informacného
obsahu a jeho format. Ak sa vyskytla chyba pri prijimani informacii zo zariadenia
alebo nedokaze splnit poZiadavky hostitela, zasle sa spatna informacia uZivatelovi.

2. Aplikac¢né metody

Aplikaény rezim s RS485 so zbernicou pristupnou z hlavnej riadiacej siete cez PC /
PLC.

3. Struktura zbernice

Hardvérové rozhranie RS485 .Rezim asynchrénneho sériového prenosu,
poloduplexny rezim prenosu. Stiéasne méze len hostitel posielat idaje a druha
strana méze data len prijimat. Udaje v procese sériove asynchrénnej komunikécie,
forma spravy, ramec na odosielanie. Topologicka struktura vychadza z jedného
systému hostitel'ského zariadenia.

Adresy sU nastavené v rozmedzi 1 —247.

0 je adresa vysielaca. V danej sieti musi byt kazda adresa zariadenia jedine¢na.

4, Popis protokolu

Séria menicov V 800 maju asynchrénny sériovy port pre MODBUS komunikacny
protokol na principe master-slave. Siet ma iba jedno zariadenie (hostitel), ktoré moze
vyslat "dotaz / prikaz". Iné zariadenie mbze poskytnut iba odpovedat na otazku
hlavného zariadenia a vykonat prislusnd akciu alebo odpovedat. Hostitelom je v
tomto pripade osobny pocitac (PC), priemyselné riadiace zariadenie alebo
programovatelny logicky automat (PLC), atd. Hostitel modze komunikovat so
zariadenim oddelene od pocitaca.

5. Struktura komunikaénych tdajov

Struktdra komunika¢nej datovej truktiry menicov série V 800 v komunikaénom
formate protokolu MODBUS je nasledovna: v rezime RTU sa sprdvy posielaju
v ramcoch, ktoré za&inaju a kondia medzerou v dizke 3.5 znaku. Vysielacie zariadenie
je prva doménovd adresa.
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Vysielané znaky su v Sestnastkovej sistave a pouZivaju ¢isla 0 — 9 a pismena A aZ F.
Po prijati spravy, kazdé zariadenie detekuje adresu a zistuje, ¢i sprava patri jemu. Po
prijati posledného znaku nasleduje medzera v df?ke 3.5 znaku. Nova sprava sa zatina
po tejto pauze.

Cely rdmec spravy musi byt ako nepretrzity tok prenosu. Ak ¢asovy ramec na
dokoncenie prenosu je viac ako 1.5 znaku pred medzerou, prijimajuce zariadenie
obnovi nelplnd spravu a predpokladd, Ze dalsi bajt je nova sprava.

Rovnako, ak nova spradva ma menej ako 3,5 znakov, prijimajlce zariadenie
predpokladd, Ze je pokracovanim predchadzajucej spravy.

Vysledkom bude chyba, pretoze pole kontrolného suétu CRC neméze byt spravny.

Radmec RTU ma format:
Zaciatok spravy 3.5 znaku

Adresa adresata adresa 1-247

03: Citanie jedného 16 bitového registra;

Kéd pozadovanej funkcie CMD 06: zapis jedného 16 bitového registra

Udajova ¢ast DATA (N-1)

Udajova ¢ast DATA (N-2 ) Informaény obsah: Adresa parametra funkéného
kédu, kéd funkcie, Cislo parametrov, hodnoty
------ parametrov funkénych kédov atd.

Udajova ¢ast DATAO

Kontrolny stcet CRC CHK, vy3si
bajt

Kontrolny st¢et CRC CHK
Kontrolny sucet CRC CHK, niZzsi
bajt

Koniec spravy 3.5 znaku

CMD (prikazovy prikaz) a DATA (popis datového slova) prikazovy kéd: 03H, ¢itat N
slov (mdzete si precitat najviac 12 slov). Napriklad z adresy stroja 01 z adresy F105
nepretrzite Citajte dve po sebe iduce hodnoty:

ADR 01H
CMD 03H
horny bajt adresy F1H
dolny bajt adresy 05H
horny bajt registra 00H
dolny bajt registra 02H
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt .
Kontrolny sicet CRC CH, nizgibajt | 0 2 V/Pocet CRC CHithodnoty
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Ako odpoved na informdacie z podriadeného zariadenia (slave)
Nastav PD.05 na O:

ADR 01H

CmMD 03H

horny bajt 00H

dolny bajt 04H

horny bajt FOO2H 00H

dolny bajt FOO2H 00H
Datovy horny bajt FOO3H 00H 00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H 04H
Kontrolny su¢et CRC CHK, nizsi bajt L, L. 00H

Cakd na vypocet
Ly vy CRC CHK hodnoty

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt 00H

Nastav PD.05 na 1:

ADR 01H
CMD 03H
Horny bajt 00H
Dolny bajt 04H
Horny bajt FOO2H 00H
Dolny bajt FOO2H 00H
Datovy horny bajt FOO3H 00H
Datovy dolny bajt FOO3H 01H
Kontrolny stcet CRC CHK, nizsi bajt L Lo
— —— Caka na vypocet CRC CHK hodnoty
Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt

Prikazovy kod: 06H zapise slovo. Napriklad napiSte 000 (BB8H) do slave zariadenia.
Adresa FOOAH menica O5H.

Prikaz:
ADR 05H
cmD 06H
Horny bajt adresy udajov FOH
Dolny bajt adresy Gdajov 0AH
Datovy horny bajt OBH
Datovy dolny bajt B8H
Kontrolny st€et CRC CHK, nizsi bajt Caka na vypocet CRC CHK
Kontrolny sucet CRC CHK, vy33i bajt hodnoty
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Ako odpoved na informdacie z podriadeného zariadenia (slave)

ADR 02H

CMD 06H

Horny bajt adresy udajov FOH

Dolny bajt adresy tdajov 0AH

Datovy horny bajt 13H

Détovy dolny bajt 88H

Kontrolny sucet CRC CHK, nizsi bajt .

Kontrolny sucet CRC CHK, vyssi bajt Caka na vypotet CRC CHK hodnoty

Kontrola CRC: RTU pouziva CRC kontrolu. Sprava obsahuje pole detekcie chyb
zaloZzené na metdde CRC. CRC oblast testuje cely obsah spravy. CRC pozostava
z dvoch bajtov, resp. 16 bitov. Hodnotu vypocitava vysielacie zariadenie a priddva ju
do spravy. Prijimacie zariadenie ju vypocita tiez a porovnava s CRC hodnotou
Vv prijatej sprave.

CRC (Cyclical Redundancy Check) sa vypocita podla nasledujucich krokov:
Krok 1: VloZte 16-bitovy register (nazyvany register CRC) s FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizsim bajtom 16-
bitového CRC registra, pricom vysledok vloZte do registra CRC.

Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posurite register CRC o jeden bit doprava s doplnenim
MSB nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posurite register CRC
jeden bit doprava sdoplneni m MSB nulou, vypoditajte XOR registru CRC s
polynomialnou hodnotou AOO1H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykona osem posunov. Ked k tomu doéjde,
vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v
tom az vsetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC.
Pri prenose CRC v sprave, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j.
nizsi bajt bude vysielany ako prvy.
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Program pre funkciu CRC je nasledovny:
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
inti;
unsigned int crc_value=Oxffff;
while(data_length--)
crc_value” =*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )"0xa001;
else
crc_value=crc_value»1;

}

}
Retum(crc_value);

Definovanie adresy komunika¢nych parametrov. Tato Cast predstavuje obsah
komunikacie, ktory sa pouZiva na riadenie chodu menica, stav menica a nastavenie
stvisiacich parametrov. Citanie a zapisovanie parametrov kédu funkcie (niektory kéd
funkcie, ktory sa neda zmenit, je len pre vyrobcov alebo monitorovanie) pravidla pre
adresy parametrov kédov funkcii: vyssi bajt FO-FF (P skupina), AO-AF (C skupina), 70-
7F (D skupina), nizsi bajt: 00-FF.

Napr. P3.12, adresa je vyjadrena ako F30C; PF skupina: parametre sa nemenia;
skupina D: len pre Citanie, parametre sa nedaju menit.

Ak niektoré parametre menica su v prevadzke, nemente ich. Niektoré parametre
menica v lubovolnom stave nemozno zmenit.

Okrem toho, pretoZe do pamate EEPROM sa Casto ukladd, méze sa skratit jej
Zivotnost, takZe ak niektoré funkéné kédy v rezime komunikacie nemusia byt ulozené,
stadi zmenit hodnotu paméate RAM. Ak je poZita skupina parametrov P, prislusna
funkcia méze byt adresovand od F do 0. Ak je to C skupina parametrov, prislusna
funkcia moze byt adresovana od A do 4.Zodpovedajuce kody funkcii si nasledovné:
vyssi bajt: 00 aZ OF (skupina P), 40 aZ 4F (skupina B), niZsi bajt: 00 aZ FF.

Funkcny kod P3.12 nie je uloZzeny v EEPROM, adresa je vyjadrena ako 030C. Funkény
kod C0-05 nie je ulozeny v EEPROM, adresa je vyjadrend ako 4005. Interpretdcia
adresy mozZe len zapisat do pamate RAM, nemdze Citat, pri Citani je to neplatna
adresa. Pre vSetky parametre mézete pouZit aj prikazovy kdd 7H na implementaciu
tejto funkcie.
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Nastavte menic na riadenie pomocou komunikacie: P0.02=2 a P0.04=9
Parametre pre START / STOP

Adresa parametra Popis parametra
1000 PoZadovana frekvencia (-10000 aZ 10000 ) Zapis/Citanie
1001 Prevadzkova frekvencia Citanie
1002 Napitie zbernice Citanie
1003 Vystupné napitie Citanie
1004 Vystupny prad Citanie
1005 Vystupny vykon Citanie
1006 Vystupny krutiaci moment Citanie
1007 Rychlost chodu Citanie
1008 S vstupny priznak Citanie
1009 MO1 vystupny priznak Citanie
100A FIV napatie Citanie
100B FIC napitie Citanie
100C Rezervované Citanie
100D Vstup pocitadla Citanie
100E Vstup dizky Citanie
100F Rychlost naditania Citanie
1010 PID nastavenie Citanie
1011 PID spatna vazba Citanie
1012 PLC kroky Citanie
1013 Impulzny vstup frekvencie, jednotka 0.01kHz Citanie
1014 Rezervované Citanie
1015 Ostavajuca doba chodu Citanie
1016 FIV napatie pred korekciou Citanie
1017 FIC napatie pred korekciou Citanie
1018 Rezervované Citanie
1019 Linedrna rychlost Citanie
101A Aktualna doba pod napéatim Citanie
101B Aktudlna doba chodu Citanie
101C Impulzny vstup frekvencie, jednotka 1 Hz Citanie
101D Nastavenie komunikacie Citanie
101E Rezervované Citanie
101F Zobrazenie hlavnej frekvencie X Citanie
1020 Zobrazenie pomocnej frekvencie Y Citanie

Upozornenie pre 1000H:

Hodnota poZadovanej frekvencie je relativna percentudlna hodnota, 10000
zodpovedd 100,00%. Rozmer frekvencnych Gdajov sa udava v percentach maximalnej
frekvencie (P0.12); P2.10. Ak napriklad je tato frekvencia 50 Hz, a register 1000H
nastavite na 5000, menié¢ bude riadit motor frekvenciou 25 Hz (50%).
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Citanie registrov menica je prikazom #3 (Read holding register).
Zapis do registrov menica je prikazom #6 ( Preset holding register).
Riadiace prikazy menica (len zapis):

Adresa prikazu Funkcia prikazu

0001: chod vpred
0002: chod vzad
0003: normalne otacanie
2000 0004: reverzny pohyb
0005: spomalenie zotrvaénostou
0006: spomalovanie po krivke
0007: RESET chyby

Citanie stavu menica (len na &itanie):

Adresa prikazu Funkcia prikazu
0001: chod vpred RUN FWD
3000 0002: chod vzad RUN REV

0003: zastavit STOP

Parametre zamknutia hesla (ak sa vrati 8888H, znamena to, Ze sa vykonala
kontrola hesla):

Adresa hesla Obsah vstupného hesla
Adresa prikazu Obsah prikazu

BIT O:(rezervované)
BIT1 (prednastaveny)
2001 BIT2: RA-RB-RC riadeny vystup
BIT3:rezervované
BIT4:MO01 riadeny vystup

Ovladanie FOV analdgového vystupu (len na zapis):

Adresa prikazu Obsah prikazu
2002 0-7FFF zodpoveda 0%~100%
Ovladanie analégového vystupu: (Rezervované):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2003 0-7FFF zodpoveda 0%~100%
Ovladanie impulzného vystupu (PULSE), (len zapis):
Adresa prikazu Obsah prikazu
2004 0-7FFF zodpoveda 0%~100%

Popis poruchy menica:
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Adresa poruchy menica Informacie o poruche menica

Popis parametru (len Citanie)

0000: bez poruchy

0001: rezervované

0002: nadprud pri zrychleni

0003: nadpruad pri spomaleni

0004: nadprud pri konstantnej rychlosti
0005: prepadtie pri zrychleni

0006: prepdtie pri spomaleni

0007: prepétie pri konStantnej rychlosti
0008: chyba pretazenia brzdiaceho odporu
0009: nizke napatie

000A: pretazeny meni¢

000B: pretazeny motor

000C: rezervované

000D: vystupna faza

00O0E: prehriaty menic

00OF: externa chyba

0010: chyba komunikacie

0011: chyba stykaca

0012: chyba detekcie prudu

0013: chyba automatického ladenia
0014: rezervované

0015: chyba parametrov, zapis a ¢itanie
0016: hardvérova chyba menica

0017: skrat motora na zem

0018: rezervované

0019: rezervované

001A: dosiahnuty ¢as chodu

001B: rezervované

001C: rezervované

001D: dosiahnuty ¢as pod napatim
001E: nulové zatazenie

001F: strata PID spatnej vazby pocas chodu
0028: chyba obmedzenia pradu

0029: porucha prepinania motora pocas chodu
002A: prilis velka odchylka rychlosti
0028B: prili§ velka rychlost motora
002D: prehriaty motor

005A: chyba enkodéra

005B: nepripojeny enkodér

005C: pociatocna chyba polohy

005E: chyba spatnej vazby rychlosti

Adresy chyb komunikacie Popis poruchy (len ¢itanie)

0000: bez chyby

0001: chyba hesla

0002: chyba prikazového kédu

0003: CRC chyba

8001 0004: neplatna adresa

0005: neplatny parameter

0006: korekény parameter je neplatny
0007: systém je uzamknuty

0008: blokovanie EPROM operacie
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Parametre komunikacie skupiny PD

Prenosova Nastavena

rychlost hodnota 0005

Jednotky: MODBUS prenosova rychlost
0:300 BPS
1:600 BPS
Rozsah 2:1200 BPS
PD.00 nastavenia 3:2400 BPS
4:4800 BPS
5:9600 BPS
6:19200 BPS
7:38400 BPS

Tento parameter sa pouZiva na nastavenie prenosovej rychlosti medzi meni¢om a PC.
Upozoriujeme, Ze nastavenie prenosovej rychlosti medzi nadriadenym
a podriadenym zariadenim musi byt rovnaké. V opaénom pripade, komunikacia nie
je mozna. Vacsia rychlost znamena vacsi prenos udajov.

Format udajov Nastavena hodnota 3

0: Bez parity, format dat <8,N,2>
PD.01 1: Parna parita, format dat <8,E,1>
Rozsah nastavenia | ;. Nepdrna parita, format dat <8,0,1>
3: Bez parity, format dat <8,N,1>

PC a datovy format nastaveny meniCom musi byt zhodny, inak sa komunikacia
nemoze nadviazat.

P Nastavena
Format udajov 1
hodnota
PD.02 R h
ozsa . S
. 1-247 (0 je vysielacia adresa- MASTER)
nastavenia

Ked' je adresa zariadenia nastavena na hodnotu 0, znamena to, Ze zariadenie
vysiela.

Adresa zariadenia je jedinecna (s vynimkou vysielacej adresy a ma zarucit medzi
strojom a menicom komunikaciu typu peer-to-peer.

Format udajov | Nastavend hodnota 2ms

PD.03
Rozsah nastavenia 0-20ms
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Oneskorenie odozvy: doba, pocas ktorej zariadenie akceptuje odoslané data. Ak je
oneskorenie odozvy mensie ako Cas spracovania systému, oneskorenie odozvy bude
v ramci ¢asu spracovania systémom; ak je napriklad oneskorenie odozvy je dlhsie ako
spracovanie Gdajov v systéme, systém predizi ¢akanie na odpoved.

Cason "f“.'t Nastavena hodnota 0
komunikacie
PD.04
Rozsah nastavenia 0.0 s (neplatné), 0.1- 60.0s

Ak je kdd nastaveny na 0.0 s, parameter je neplatny.

Ak je funkény kdd nastaveny na platné hodnoty a komunikacia a ¢asovy interval dalsej
komunikacie su vacsie ako komunikacny casovy limit, systém ozndmi chybu zlyhania
komunikacie (CE). Zvycajne je nastavenad hodnota je neplatna. Ak je v parametri
nastaveny ¢as, mbzete sledovat stav komunikacie.

Volba
komunika¢ného |Nastavena hodnota 1
PD.05 protokolu

0: NeStandardny protokol MODBUS

Rozsah nastavenia 1: Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 1: zvoleny Standardny protokol MODBUS

PD.05 = 0: pri Citani prikazu, vrati pocet bajtov zo zariadenia podla protokolu
MODBUS, podrobne

opisaného v tejto kapitole.

Rozlisenie ¢itania Nastavena
hodnoty prudu hodnota

PD.06
0:0.01A

1: 0.1A

Rozsah nastavenia

PouZziva sa na volbu komunikacie pri nacitani vystupného prudu, aktudlnej hodnoty
vystupnych jednotiek.

Prava tlacovych chyb vyhradené.
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P 1.1 Specifické parametre menica V800

Typ menica Menovity | Tepelné Mnozstvo vzduchu | Cca Ucinnost
frekvencie prud (A) straty (kW) (m3/hod) (%)
V800-250007 4,5 0,055 20 0,95
V800-2S0011 5,5 0,080 30 0,95
V800-250015 7 0,095 30 0,95
V800-250022 10 0,126 44 0,95
V800-2S0030 16 0,172 44 0,95
V800-4T0007 2,5 0,040 20 0,96
V800-4T0011 3,0 0,070 20 0,96
V800-4T0015 3,7 0,095 30 0,96
V800-4T0022 5,0 0,12 30 0,96
V800-4T0030 7.5 0,14 30 0,96
V800-4T0040 9 0,16 35 0,96
V800-4T0055 13 0,19 35 0,97
V800-4T0075 17 0,24 69 0,97
V800-4T0110 25 0,34 69 0,97
V800-4T0150 32 0,44 103 0,97
V800-4T0185 37 0,52 103 0,97
V800-4T0220 45 0,61 103 0,97
V800-4T0300 60 0,65 170 0,97
V800-4T0370 75 0,99 170 0,97
V800-4T0450 90 1,18 170 0,97
V800-4T0550 110 1,51 210 0,98
V800-4T0750 150 1,87 250 0,98
V800-4T0900 176 2,30 330 0,98
V800-4T1100 210 2,40 330 0,98
V800-4T1320 253 2,62 405 0,98
V800-4T1600 300 3,31 405 0,98
V800-4T2000 380 4,74 450 0,98
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Pokles vykonu 2S
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P 1.2 Specifikacia vstupnej timivky (oznacenie AC timivka)

Model menica frekvencie

Vykon motora

Hodnoty pre vyber timivky

(kw) Menovity prud (A) | Indukénost (mH)

V800-250004 0.4 3.0 7

V800-250007 0.75 5.0 7

V800-250015 1.5 7.5 3.8
V800-250022 2.2 11 2.5
V800-250030 3.0 17 0.75
V800-4T0004 0.4 1.5 3.8
V800-4T0007 0.75 3.0 3.8
V800-4T0015 1.5 4.0 3.8
V800-4T0022 2.2 55 2.5
V800-4T0040 4.0 10 2.0
V800-4T0055 5.5 14 1.5
V800-4T0075 7.5 18 1

V800-4T0110 11 26 0.75
V800-4T0150 15 32 0.6
V800-4T0185 18.5 37 0.42
V800-4T0220 22 45 0.35
V800-4T0300 30 60 0.28
V800-4T0370 37 75 0.19
V800-4T0450 45 90 0.16
V800-4T0550 55 110 0.13
V800-4T0750 75 150 0.10
V800-4T0900 90 170 0.12
V800-4T1100 110 205 0.06
V800-4T1320 132 250 0.06
V800-4T1600 160 300 0.04
V800-4T2000 200 380 0.04
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P 1.3 Specifikacia vystupnej timivky (oznacenie OC timivka)

Model menica frekvencie

Vykon motora

Hodnoty pre vyber timivky

(kw) Menovity prud (A) | Indukénost (mH)

V800-250004 0.4 2.5 7
V800-250007 0.75 45 7
V800-250015 1.5 7.0 3.8
V800-250022 2.2 10 2.5
V800-250030 3.0 16 0.13
V800-4T0004 0.4 1.2 1.5
V800-4T0007 0.75 2.5 1.5
V800-4T0015 1.5 3.7 1.5
V800-4T0022 2.2 5.0 1.0
V800-4T0040 4.0 9 0.8
V800-4T0055 5.5 13 0.6
V800-4T0075 7.5 17 0.25
V800-4T0110 11 25 0.13
V800-4T0150 15 32 0.087
V800-4T0185 18.5 37 0.066
V800-4T0220 22 45 0.052
V800-4T0300 30 60 0.045
V800-4T0370 37 75 0.032
V800-4T0450 45 90 0.030
V800-4T0550 55 110 0.023
V800-4T0750 75 150 0.019
V800-4T0900 90 176 0.014
V800-4T1100 110 210 0.011
V800-4T1320 132 255 0.011
V800-4T1600 160 300 0.008
V800-4T2000 200 380 0.005
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1.4 Specifikacie skrutiek a utahovacich momentov st uvedené nizsie

Model Velkost skrutky Utahovaci moment (Nm)
V800-4T0011 M3,5 0,7az0,9
V800-4T0015 M3,5 0,7320,9
V800-4T0022 M3,5 0,7az0,9
V800-4T0030 M3,5 0,7az0,9
V800-4T0040 M4 1,2az15
V800-4T0055 M4 1,2az15
V800-4T0075 M4 1,2az1,5
V800-4T0090 M4 1,2az15
V800-4T0110 M4 1,2az15
V800-4T0150 M4 1,2az1,5
V800-4T0185 M5 2az2,5
V800-4T0220 M5 2az2,5
V800-4T0300 M6 4376
V800-4T0370 M6 43i6
V800-4T0450 M8 9az11
V800-4T0550 M8 9az11
V800-4T0750 M8 9az11
V800-4T0900 M10 18 a7 23
V800-4T1100 M10 18 a7 23
V800-4T1320 M10 18 a7 23
V800-4T1600 M10 18 a7 23
V800-4T2000 M10 18 a7 23
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P 1.5 Pokyny pre instalaciu v stlade s EMC

P 1.5.1 VSeobecné informacie o EMC

EMC je skratka elektromagnetickej kompatibility, o znamen3, Ze zariadenie alebo systém
ma schopnost pracovat normalne v elektromagnetickom prostredi a nebude generovat
nadlimitné elektromagnetické rusenie inych zariadeni.

EMC zahtna dve oblasti: elektromagnetickud interferenciu a elektromagnetické rusenie.
Podla spbsobu vysielania mozZe byt elektromagnetickd interferencia rozdelené do dvoch

kategorii: interferencia vedenia a vyZarovana interferencia.

Interferencia vedenia je rusenie prenasané vodi¢om. Preto su akékolvek vodice (ako kable,
prenosové linky, induktor, kondenzator atd.) povazované za prenosové kanaly
interferencie.

Naopak, vyzarovana interferencia je interferencia prendsana elektromagnetickymi vinami a
energia je nepriamo Umerna Stvorcu vzdialenosti.

Pre elektromagnetické rusenie musia byt splnené tri nevyhnutné podmienky: zdroj rusenia,
prenosovy kanal a citlivy prijimac. Pre zdkaznikov je riesenie problému EMC hlavne v
prenosovom kanali, pretoZe atribut zariadenia rusiaceho zdroja a prijimaca nie je mozné

menit.

Zdroj signalu 4-20 mA

spravne prepletené vodice

= FIC (4-20 mA)
& |GND

i

P 1.5.2 EMC vlastnosti menica
Podobne ako iné elektrické alebo elektronické zariadenia je meni¢ nielen zdrojom
elektromagnetického rusenia, ale aj elektromagnetickym prijima¢om. Princip ¢innosti

menica uréuje, ze moze produkovat urcité elektromagnetické rusenie.

P 1.5.3 EMC pokyny na instalaciu

Aby sa zabezpedilo hladké fungovanie vSetkych elektrickych zariadeni v tom istom systéme,
tato cast, zaloZzena na EMC charakteristikach menica, uvadza postup instalacie EMC v
niekolkych aspektoch aplikacie (kontrola Sumu, elektroinstalacia, uzemnenie, zvodovy prud
a filter napajania). Dobra Géinnost EMC bude zavisiet od ucéinku vsetkych tychto piatich

aspektov.
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P 1.5.4 Obmedzenie Sumu

Vietky kdble pripojené na ovlddacie svorky musia byt vyrobené s tienenym vodi¢om.

Tienenie vodi¢ov sa musi uzemnit v blizkosti napéjacieho vodi¢a menica. Spésob uzemnenia

je pomocou 360° stuprfiove] prstencovej kablovej svorky.

Meni¢ a motor prepojte pomocou tieneného vodi¢a alebo oddelenej kablovej trasy. Jedna
strana tienenia alebo kovového krytu kablovej trasy by sa mala pripojit k zemi a druha strana

by sa mala pripojit ku krytu motora. Elektromagneticky Sum mdzZe vyrazne zniZit instalacia

EMC filtra.

P 1.5.5 Prevedenie elektroinstalacie

Napajanie: napéjanie ovladacich obvodov, by malo byt oddelené elektrickym

transformatorom. Kabel by mal pozostavat z 5 vodi¢ov, z ktorych tri s fazové vodice,

jeden je nulovy vodi¢ a jeden z nich je uzemnenie. Je striktne zakazané pouzivat rovnaky

vodi¢ ako nulovy a zaroven aj uzemnovaci vodic.

Svorkovnica

F2
i

‘ﬁi

%ﬁ'ﬁ

Lista na tahové
odlahcenie $

V-

m lista s C- profilom

Pripojovacia
svorka tienenia

Lista tienenia

Kovovy kablovy kanal
s oddelovacou stenou

—
Tienené kable motora

Vyrovnanie
potencialov
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P 1.5.6 Kategorizacia zariadeni

V jednej rozvodnej skrini su r6zne elektrické zariadenia, ako napriklad meni¢, filter, PLC
atd., ktoré maju odlisnd schopnost vyZarovat a odolavat elektromagnetickému ruseniu.
Preto je potrebné zaradit tieto zariadenia do kategérie s vysokym stupriom vyZarovania
a citlivosti na rusenie. Rovnaké typy zariadeni by mali byt umiestnené v rovnakej oblasti.

Vzdialenost medzi zariadeniami réznych kategérii by mala byt vacsia ako 200 cm.

P 1.5.7 Usporiadanie vodicov vo vnutri rozvadzaca

V jednom rozvadzadi su signalne kable (slaby prud) a napajacie kable (silny prad). Z hladiska
menica su napajacie kable rozdelené na vstupny a vystupny kabel. Signélne kable m6zu byt
l[ahko rusené silovymi kablami. Preto by sa mali kdble, signalne aj napdjacie, umiestnit
oddelene. Nie je dovolené usporiadat ich paralelne alebo kriZzovat ich vo vzdialenosti mense;j
ako 20 cm alebo ich zvdzovat. Ak signdlne vodi¢e musia prechadzat napdjacimi kablami, mali
by sa krizovat po uhlom 90°. Vstupné a vystupné kable by nemali byt usporiadané vedla
seba alebo navzajom zviazané, najma pri inStalacii EMC filtra. V opacnom pripade sa
distribuované kapacity vstupného a vystupného napdjacieho kabla navzajom spidjaju, o

sposobi nefunkénost EMC filtra.

> 500 mm > 300 mm

Kabel signalovj
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P 1.5.8 Uzemnenie

Pocas prevadzky musi byt meni¢ bezpeéne uzemneny. Uzemnenie ma prednost vo vSetkych
EMC metddach, pretoze nielen zabezpeCuje bezpe€nost zariadeni a osbb, ale je aj
najjednoduchsim, najefektivnejSim a najlacnejSim rieSenim pre rieSenie problémov EMC.
Uzemnenie ma tri kategorie: osobitné uzemnenie, spolo¢né uzemnenie a sériové
uzemnenie. Rdzne riadiace systémy by mali pouzivat osobitné uzemnenie, rézne zariadenia
v tom istom riadiacom systéme by mali pouZivat spolo¢né uzemnenie a rézne zariadenia

pripojené rovnakym napajacim kablom by mali pouzivat sériové uzemnenie.

P 1.5.9 Zvodovy prud

Zvodovy prud zahfiia zvodovy prud medzi vodiémi a zvodovy prud voci zemi. Jeho hodnota
zavisi od distribuovanej kapacity a nosnej frekvencie menica. Zvodovy prud voci zemi, ktory
je prudom prechadzajicim cez spoloény uzemrovaci vodi¢, mdze nielen pretekat do
systému menica, ale aj do inych zariadeni. Méze tieZ sposobit poruchu napajacieho obvodu,
relé alebo inych zariadeni. Hodnota zvodového pridu vo vedeni, ¢o znamena zvodovy prud
prechadzajuci cez distribuované kapacity vstupného a vystupného vodica, zavisi od nosnej
frekvencie menica, od dizky a prierezu motorovych kablov. Cim je vysia nosna frekvencia
Protiopatrenia:

Znizenie nosnej frekvencie moéze ucinne znizovat zvodovy prud. V pripade motorového
kabla, ktory je relativne dlhy (dlhsi ako 50 metrov), je potrebné na vystupnej strane
instalovat AC alebo sinusovy vinovy reaktor a ked' je vedenie este dlhsie, je potrebné na

kazdu urditd vzdialenost namontovat jeden reaktor.

P 1.5.10 EMC filter

EMC filter ma velky vplyv na elektromagnetické odrusenie, takZe pre zakaznika je
vyhodnejSie ho nainstalovat.

Z hladiska menica ma instalacia filtra Sumu nasledujice moznosti:

e InStalovany filter Sumu na vstupnej strane menica;

¢ Instalujte filter Sumu pre iné zariadenia pomocou izola¢ného transformatora alebo

napatového filtra.

Priklad odrusenia na strane vystupu z menica s pouZitim feritového krdzku u menicov

malych vykonov:
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OR/LT  U/TH

. O
Napajanie
3x400V ©

O

POZNAMKY k €asti: Kontrola vedeni

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche sposobenej rusenim, pouzivajte sto¢enu dvojlinku alebo
dvojvodi¢ové tienené vedenie, s prierezom 0,5 a7 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouZzité svorky st vhodné z hladiska napéatia a maximalneho pradového
zatazenia.

(4) Poutzite spravnu uzemnovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10
ohmov STN EN 62305-3.

Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by
mal byt ¢o najblizéie k meni¢u a dizka drétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia
byt splnené tieto poziadavky:

(5) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximélne 15 Q.

(6) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodicov odchdadzajlcich

z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vacsi
ako 2 Q.

(7) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15 Q. Na konci vedeni a odbodiek siete

v neutrdlnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(8) Splnte poziadavky na zapojenie kazdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napajacie zdroje, kable, svorky, atd.

(9) Po dokonceni zapojenia a kontrole, ¢i je vietko spravne zapojené, napédjanie moze byt

zapnuté.
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(10) Celkova dlzka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenejsom

zapojeni mbze déjst k zniZzeniu funkcie obmedzenia pridu alebo méze déjst k poruche
zariadenia alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom
nabijacieho pruadu kvoli dlhej elektrickej instalacii. Preto si vSimnite celkovu dizku vedenia.
Pri dimenzovani vystupnych kdblov k motoru je odporucané poutzitie tienenych kablov

typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio

frekvencného rusenia.

P 1.6 Chladenie menicov V800 velkosti A2S, B2S, A4T, B4TB

>150 mm

100 mm

>
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B2S a B4AT
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P 1.7 Chladenie menicov V800 velkosti Ca D

2100 mm

> 200 mm

RS

150 mm

>

= 300 mm

]
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P 1.8 Instalacia V 800 v priestore nad sebou
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P 1.9 Instalacia externého ovladacieho panelu
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P 1.10 Rozmerovy vykres displeja (externého displeja V800)

1.5

Max. hibka 5.0 M3x0.5 (2x)
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